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Маъруза режаси

Қаттик жисм айланма ҳаракати
динамикаси. 

Куч моменти, айланиш ўқига
нисбатан инерция моменти. 

Айланма харакат динамикасининг
асосий қонуни.



Aylanama harakat deb shunday harakatga aytiladiki, bunda jism

barcha nuqtalarining traektoriyalari, markazi aylanish o`qi deyiluvchi

bitta chiziqda bo`lgan konsentrik aylanalardan iborat bo`ladi. Qattiq

jismni aylanma harakatga keltirish uchun unga biror kuch ta’sir etishi

kerak.

Qattiq jismning aylanma harakatini dinamika nuqtai nazardan

tekshirilganda kuch tushunchasi bilan bir qatorda kuch momenti

tushunchasi, massa tushunchasi bilan bir qatorda inersiya momenti

tushunchasi ham kiritiladi

Kuch momenti. Aylanish o`qiga ega bo`lgan biror jismga kuch

ta’sir etganda uning qanday harakat qilishi faqat bu kuchning son

qiymatiga bog`liq bo`lmay, uning yo`nalishi va qo`yilishiga ham

bog`liq. Bularning hammasini birgalikda hisobga olish uchun kuch

momenti kattaligi qabul qilingan.



Қаттиқ жисм айланма ҳаракатининг 
механикаси

Моддий нуқта импульсининг айланиш ўқига нисбатан
инерция моменти унинг массасининг айланиш радиуси квадрати
кўпайтмасига тенг бўлган физик катталикдир

Айланиш ўқига нисбатан тизимнинг инерция моменти
тизимнинг n моддий нуқталари массаларининг кўрилаётган
ўққача бўлган масофалари квадратлари кўпайтмаларининг
йиғиндисига тенг физик катталикдир.

Инерциянинг бош моменти — масса марказидан ўтадиган,
айланишнинг бош ўқига нисбатан инерция моментидир.

2

i i iJ m r

2

1

n

i i

i

J m r


 2

0

m

J r dm 



Штейнер теоремаси

Агарда масса марказидан ўтадиган ўққа нисбатан жисмнинг
инерция моменти аниқ бўлса, у ҳолда, исталган бошқа 

параллел ўқларга нисбатан инерция моменти Штейнер 
теоремаси орқали аниқланади: 

Исталган z ўққа нисбатан жисмнинг инеция моменти J 
жисмнинг C масса маркази орқали ўтадиган параллел

ўқларга нисбатан инерция моменти ва m жисм
массасининг ўқлар орасидаги масофанинг квадратига

кўпайтмаси йиғиндисига тенгдир:
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О нуқтага нисбатан
куч моментини
аниқлаш учун,  О
нуқтадан куч 
қўйилган А 
нуқтагача r радиус-
вектор  ўтказамиз. 

Куч моменти
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Куч моменти

О нуқтага нисбатан куч моменти радиус-векторнинг
кучга вектор кўпайтмасига тенг бўлган физик 

катталикка айтилади:

Куч моментининг модули -

Кучнинг елкаси -
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Қаттиқ жисм айланма ҳаракати динамикасининг
асосий тенгламаси

Агарда айланиш ўқи масса маркази орқали ўтадиган бош 
инерция ўқига мос тушса, у ҳолда қуйидаги вектор тенглик

ўринли бўлади: 

бу ерда J — жисм инерциясининг бош моментидир.
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Илгариланма ва айланма ҳаракатларнинг асосий
катталиклари



Каттик
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айланма
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«Б.Б.Б.Х.»  усули

Биламан Билиб олдим Билишни хохлайман
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