2-boh. TRAKTOR VA AVTOMOBIL NAZARIYAS]
ASOSLARI

1-§. Traktor ya avtomohillardan foydalanish
xususiyatlari

Traktor va avtomobil nazariyasi ularning harakatlanish xususiyatlari
o'zgarishini tushuntirib beradi va ularni umumilashtiradi, bu xususiyat-
larni belgilaydi va baholaydi, ularning sifat ko‘rsatkichlarini va xusu-
sivatlarini mukammallashtirish muammolariga bag'ishlangan.

Bu nazarivaning asosiy vazifasi ishlab chiqaritayotgan traktor va
avtomobillaming tuzilmasini yanada mukammalashtirishdan, qishlog
vo'jalik mahsulotlarini, sanoat ashyolarini ko*proq ishlab chigarish
magsadida traktor va avtomobillarning samaradorligini oshirishdan va
bu jarayonlarni yanada jadallashtirishning ilmiy asoslarini yaratishdan
thoratdir.

Traktorsozlikning taragqiyoti traktorlar encrgiya bilan to'yinganlik
darajasini ortishi bilan bog'lig bo'lgan ilmiy va texnikaviy tadqi-
gotlarning. chuqurlashuvi harakat davomida uzatmalarni o*zgartirish
imkoniga cga bo'lgan uzaimalar qutisini va gidravlik yuritmalarni
yaratilishi, mashinalarni ergonomik xususivatlacini, yurish ravonligi,
tortish-tishlashish xususiyatlarining yaxshilanishiga olib keldi. Ammo
bu yonalishda crishilgan muvaffagivatlar traktorlarning agrotexnik va
ckologik xususivatlarining yomonlashuviga sababchi bo‘lmogdi. Natija-
da grildicakning tuprogga bo‘lgan bosimi, harakatlangichlarning sir-
panish darajasi ortdi. Traktor va avtomobillarning barqgarorligi, bosh-
qaruvchanligi va yonilg'i tejamkorligi yomonlashdi.

Zamonaviy traktor va avtomobillar energiya bilan to'yinganligining
ortishi, ularning ishchi teAdiklari ortishiga olib keldi, bu o'z navbatida
traktorni avtomatik ravishda boshqarishni taqozo gildi, natijada traktor-
lar va mexanizatorlar soni o' nasida nomutanosiblikni hosil qildi. Bunday
muammolarui hal gilish traktorlarning ishchi organlari harakat tesligini,
motorning ish rejimini, harakat yo nalishi bo'yicha barqarorligini,
tormozlash va shig'ov rejimlarini boshqaruvehi aviomatlar yaratish
masalasini ko‘ndalang qildi.

Ushbu muammolarni hal gilish quyidagi uch yo‘nalishda olib
borilishi mumkin.
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Birinchi yo‘nalish. Mashinalarning ayrim qismlari voki yaxii
mashinaning aynm ko‘rsatkichlarini boshgarishni avtomatlashtirish,
ya'ni bu magsadda maxsus robotlar yaratish. Bunday traktor robotlari
0'7-0'zidan rostlanuvchan mikroprotsessorlar va belgilangan dastur
asosida ishlovchi mini EHM lar bilan jihozlanishi lozim.

ikkinchi yo'nalish. Traktorning tuprog hosildorligiga va gishlog
xo'jalik ckinlari hosiliga salbiy ta'sirni kamaytirish. ya'ni tuprog
zichlashuvini, daladagi g'ildirak izlari sonini, o’simliklarning hesil-
dorligini oshiruvchi jonivorlarning shikastlanishini kamaytirishdir. Bu
muammolarni hal qgilishning bir necha usullan mavjud: a) ko'p o‘qli
agregatlar yaratish; b) grildiraklarga quvvat olish vali orgali harakat
berish; d) bir xil ghildirak 1zida yuruvchy, ko'prik, cnergetik vositalari
prinsipida ishlovchi mashinalar yaratish; ¢) tuprogga bo'lgan bosimni
kamaytiruvchi maxsus tayanchli harakatlantirgichlar yaratish. Bularga
pnevmatik va havo yostigchali o'rmalovchi zanjirlar, qo'shaloyg g'ildi-
raklar o'rnatish, havo bosimi rostlanadigan keng profilli pneymeshinalar
qo‘llash kabilar kiradi.

Uchinchi yo‘nalish. Traktor va avtomobillar puxtaligini oshirish,
Traktor konstruksiyasining murakkablashuvi, ularning nazorat va xabar
beruvchi asboblar bilan jihozlanishi, EHM o*rnatish, aynigsa, ckish
va hosilni yig'ishtirib olishda to‘xtovsiz ishlashi puxtalikni ta’'minlash-
ning asosty muammolaridan hisoblanadi. Bular, o'z navbaiida,
traktorning ish unumdorligiga seziiarli darajada ta'sir ko‘rsatadi.

Puxtalik muammosini traktorlarga texnik xizmat ko'rsatuvchi
ishchilarning va ularni ishlatuvehi mexanizatorlarning malakali xizmat-
larisiz tasavvur gilib bo'imaydi. Shuning uchun ham uchinchi vo*nalish
nafagat traktorlarning texnikaviy darajasi bilan bog'lig, balki mexani-
satorlarni tayyorlash darajasiga, ishiatish va ta'mirlash sifatiga, quril-
maning tuzilishiga, tuprogga va o‘simliklarga ishlov berishning ilmiy
asoslariga ham bog'liq.

Traktorlarning ishlashini bahotovehi ko‘rsatkichlar. Traktor
murakkab harakatga cga bo'lgan energetik vosita bo'lib, gishlog
xo'jaligini yalpi mexanizatsiyalash va avtomatlashtirishda go*llaniladi.
Shularga binoan traktorlar ma’lum darajadagt ishlatish sifati va
xususiyatlariga ega bo‘lishkari kerak, ular ilmiy asoslangan o‘lchov
ko' rsatkichlari bilan baholanadi.

Xususiyatlar mashinaning gandaydir bir xususiv tomonlirini tavsiflab,
bu yerda:gt shu xususiyatlarni boshga mashinaardagisi bilan solishtirish
imkonint beradi. Masalan. bir xil nishablik sharoitlarida shioveh
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traktorning tog' uchun mo'ljallangan modilikatsiyasi ravonlikda
ishlatishga mo'ljallangan modifikatsiyasiga nisbatan barqgarorroq bo'ladi.

Sifatlar xususiyatlar mayymuasi bo'lib. mashinaning shunday muay-
yanligini tashkil giladiki, undagi muayyanlik boshga mashinalarnikidan
farq qgiladi.

Masalan, ghildirak formulasi 4K4 traktorning yuqori darajadagi
tortuvchanlik-tishlashuvchanlik xususiyati bilan birgalikda yuksak
darzjadagi yurish ravonligi va yugori darajada energiva bilan ta'min-
langanfigi g'ildirak formulasi 4K2 bo'lgan traktorning ish unumdor-
ligidan ancha yugori.

Traktorlarning ishlatish sifati va xususiyatlariga va ularni belgilovehi
ko rsatkichlarga ish unumdorligi. yonilg'i tejamkorligi, o'tuvchanligi
kiradi.

Ish unumdorligi quyidagi ishiatish xususiyatlari: traktorlarning
energiva bilan ia'minlanganlik darajasi, tortish-tishlashuvchanligi, bosh-
garuvchanligi, bargarorligi, ergonomik xususiyatlari, shig'ovlanish-
tormovzlanuvehantigi, puxtaligi, ta’mirlashga layoqatliligi bilan tavsifla-
nadi.

Mashinaning vonilg'i tejamkorligi motorning vonilg't tejamkoriigiga,
harakat paytida havoning garshilik kuchi migdoriga. yo'lning ahvoli
va boshga ko matkichlarga bog'liq bo‘lib, ergonomik ko'rsatkichlar
esa mashinaning boshgaruvchanligi kabi ishlatish xususiyatiarini o'z
ichiga olad).

Traktorning o'tuvchanligi uning tortish-tishlashuvchantigini, taya-
nuvchanligi, agrockologik xususiyatiari, yo'l sharoitiga mosligi.
burnluvchanligini o'z ichiga oladi.

fncrgiya bilan ta’minlanganiik darajast inotor quvvatining mashina
massasiga nisbati ergali belgilanuvehi ishiatish xususiyati bilan bahola-
nadi.

Tortuvchantik-tishlanuychanlik sitat ko' rsatkichi tishlashuvchanlik,
dumalashga garshiiik, sirpanish darajasi, vurish gismining foydalanish
koeffitsicntlan ishiatish xususiyatlari bilan baholanadi.

Boshgaruvehantiik, burilish radiusi & mashinaning asosity mexanizm-
lari bilan boshgarishii avtomatlashuirilganlik darajasini belgilovehi ishla-
tish xususivati bilan o’lchanadi.

Buraarorlik, chegaraviy bo'ylama va ko ndalang giyalik burchagi,
burilishdagi kritik harakat tezligi ishlatish xususiyatlari bilan baholanadi.

Ereononuk ko rsatkichlar kabinaning shovginsiziik, gazsizlik va
changsizlix darajesi kabi ko'rsatkichlart bilan belgitanadi.
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Shigov-tormozlanish aususiyati tezlanish, shigrov yoki tormozlanish
yvo'li va vaqgti bitan belgilanadi.

Puxtalik ma’lum vagt davomida, ishlatish jarayonida sodir bo'lgan
ishlamay golishlar (to*xtovlar) soniga bog*lig. Ta'mirlashga layoqatlilik
texnik xizmat ko'rsatish davriyligi va takrorlanuvchanligi, traktor
tizimlarining nazorat gilish joylan soni, uni asosiy ' mirlashga moslash-
trilganhik darajasint ko' ratadi.

Motorning yonilg'i tejamkorligi uning quvvat birdigiga to'g'ni
keluvehi yvonilg i sarfi bilan belgilanadi.

Tayanuvchanlik xususiyati traktor yuravehi gismining tuprogqa
bo'lgan bosimi, glildirak izining chuqurligi kabi ko'rsatkichlar bilan
baholanadi. Agrockologik xususivat traktor harakatlanganda uning izidagi
tuprogning zichlashishi darajasini ko rsatadi, traktorning yo'l tirgishi
va boshga shu kabi ko'rsatkichlar bilan baholanadi.

Buriluvchanlik, traktorning burilish radiusi, tuprog sirtining shikast-
lanishi darajasi bilan belgitanadi.

Osma yoki tirkama uskunali agregatda ishlovehi traktorning ish
unundorligi gamrov cniga, motorming quvvatiga voki ishchi organlarning
tortishga garshiligiga hamda mashina-traktor agregatining o'rtacha
harakat tesligiga bog'lig bo'lib, u o'z navbatida traktorning guvvati
bilun baholanadi. Shunday qilib, triktor agregatining ish unumdorligi
uni energiva bilan ta’minlanganlik darajasiga va tortish-tishlashish
xususiyatiga bog-liq.

2-§. 'I'raklorga ta’sir etuvchi kouchlar

Traktorga tuprog, havo muhiti, motor, yerning tortishidan hosil
bo‘lgan quyidagi kuchlar va momentlar ta’sir ko'rsatadi (22.1-rasm).

Ogtirlik kuchi ¢ traktorning og'irlik markaziga go'yilgan bo’lib,
gorizontal tekislikka tik yo'nalgan boladi, uning normal (sos a va
harakat yo'nalishiga parallel bolgan (-sin o tashkil ctuvchilari mavijud.

Havoning qarshilik kuchi P, traktorning yelkanlik markaziga
go'yilgan bo‘lib, uning vertikal koordinatasi og‘irlik markazi bilan
deyarlik bir xil balandlikda (4 ) joylashgan bo*ladi. £ kuchi mashinaning
peshona gismiga qotyilgan bo'lib, uning giymati mashina peshonasining
shakliga, tekislik darajasiga, havo sirpanib o*tadigan maydonning
kattaligtga, havoning mashina sittidan oquvchanligiga bog'liq va bu
kuchning giymatt quyidagi formuladan antqglanadi;
P =kp .

"
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bu yerda: k, — oquvchanitk koetlisienti; p, — havoning zichligi,
F-- mashina peshonasining maydoni; F=: B}/ (bu yerda: B va I/
mashinaring kengligi va balandligi); v — traktorning harakat tezligi.

22 I-rasm. Trakiorga la'sir etuvchi tashgi kuchlar va momentlar

Yetaklovehi burovehi momeat M. Mashinaga o'rnatilgan motor-
ning burovchi momenti transmissiya agregatiari orqali yetaklovehi
glildiraklargacha yetkazib beriladi va uning ta’sirida nvashinani harakatga
keltiruvehi urinma tortish kuchi hosil bo‘ladi.

Truktorning yetaklovchi o'giga go'yilgan tuprognimng normal rcaksi-
vasi ¥, trakiosning yuritgichiga ta’sir ko rsatadi. U son jihatidan ghifdirak
va harakat tekisligi orasidagi tishlashish kuchiga teng bo'ladi. ¥, —
normal reaksiva kuchi yetaklovehi glildirakning harakal yo'naiishi
bo‘yicha uning geometrik o gidan g, ga teng bo’lgan masofaga qo'yilgan
bo‘lib, bu masofa a_ning t’siridan yetakiovehi ghildirakning dumala-
shiga garshilik momenti hosi! boladi. Bri momentning giymati:

A”/k: Yx u

G'ildiraklarni dumalashga qarshilik kuchi 2, mashinaning harakat
yo'nalishiga parallel:

P=r —pP,
! 1k sd

bu yerda: £, — orga ghildiraklarning dumalashga carshilik kuchi;

P, — oldingi gildiraklarning dumalashga garshilik kuchi.
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Bu kuchning teng ta'sir etuvehisi sharthi ravishda grildirakning tuta-
shuv nugtalaridan birortasiga go'yilgan bo'lib, u g'ildirak o'qidan r,
masofa teng bolgan uzoglikda 'sir ko' rsatadi. Gildiraklarni duma-
lashga qarshilik kuchi R harakat vo'nalishiga teskari vo*nalishda
go'vilgan bo'lib, u gildirak ostidagi tuprogning gaytmas deforma-
tsivasiga sababehi bo'ladi, tuprogda sodir bo'lgan bunday jarayonni
gesterizis deyiladi.

Pnevmatik shinalardagi gesterizis natijasida hosil botlgan encrgiya
yetakiovehi ghildiraklarning sirpanishdagi ishgalanish kuchi va boshqga
qarshifiklarni yengishga sarflanadi.

Grildiraklarning dumalashga qarshilik kuchi:

P =G f-cos

bu yerda: f— mashina ghildiraklarining dumalashga ganshilik koef-
fitsienti.

Gritdirashdagi qarshilik koeffitsienti gtildirak podshipniklaridagi va
o'rmalovehi zanjir elementlaridagi ishqgalanishga, tuprogning turiga
va deformatsiyasiga, shinalardagi bosimga. o' rmaloveii zanjirining to'g'ri
taranglanishiga bog‘lig bo'lib, turli tuprog sharoitlarida traktorni sudrab
grildiratib, sarflanadigan kuchni dinamometr bitan o*Ichab tajriba usulida
topifadi. Tajribalarda aniglangan gtildirashdagi garshilik koeffitsienti f
ning giymatlari 22.1-jadvalda keltirilgan.

22 I-jadval
G ildirashdagi garshilik kocffitsicnti

_ Traktor turi
Dala yoki yo‘l holati pnevmatik o‘rmalovchi
shinali £anjirli
1 2 3
Tekis., wprogli qurug yo'l 0.63— 0,05 0,05 - 0,07
Qo'riq, berch, ajriq bosgan yer 0,05 - 0,07 006 0,07
Ang'iz 0.08 — 0,10 0,07 - 0,09
Shudgorlangan data 0,12—0,18 0,08 — 0,10
Haydalgan yer 0.15-- 0,18 0,09 -0, 1
Yumshog yer, quruq qum 016 - 0,19 0,09 —0, 11
Ekishga tayyorlangan dala 015—017 | 009 0.12
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22 I-jadvalning davomi

1 2 3
Grildirak yoki o'rmalovehi zanjir 0.25 — 0308 0.1 -0.25
botadigan loy yer
Grildirak yoki ot rmalovehi zanjir 0,23- 030 009 --0.22
botadigan galin qor
Qor yog'ib bostigan yo'l 0,03 0.04 006 — 0,07

Mashinaning yetaklovehi gildiraklariga ta’sir etuvchi urinma tortish
kuchi /. Bu kuch yetaklovehi ghildiraklarni tuprog bilan tutashish
yuzasiga ta’sir ko' rsatuvehi. mashinaning harakat tezligi vektoriga parallel
va harakat yo'nalishi botyicha yo'nalgan, tuprogning reaksiya kuchi
hisoblanadi. Agar mashina gorizontal tekislikda harakatlansa urinma
tortish kuchi, tuprog reaksiyasining gorizontal tashkil ctuvchisiga teng
bo'lib, bu kuch yetaklovehi glildiraklarning titashuyv izida sodir bo'ladi.

Shunday qilib urinma tortish kuchi har bir yetaklovehi ghildirakda
hosil bo'lib. u yetaklovehi ghitldirak o'gidan r,  masofaga qo‘yilgan
bo'ladi. Urinma tortish kuchi ~ masofaga qo'yilgan P, kuchining
bir gismi hisoblanadi (22.2-rasm).

P, kuchi ta'siridan yetaklovehi ghildiraklarda yetaklovehi moment
hosil gilinadi:

- l’,)-rk v Y u

A A

22 2-rasm. Traklor gtildiragiga Ga’sir etuvehi qarshilik va
harakatlantiruvehi kuchlar
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P va P, kuchlarning ayirmasi mashinani harakatga keltiruvehi
(itaruvcin) kuch deviladi:

X, =P —P

Bu kuch traktormi tortishga garshilik giluvchi barcha kuchlarni
yengishga sarflanadi. U vetaklovehi ghildirak o' qgiga go'yilgan bo'ladi.
Urinma tortish kuchining mumkin bo‘lgan eng katta giymati:

PA n.u; (pu.h YA

bu yerda: ¢, — tajriba yo'li bilan aniglanadigan harakatlangich
bilan tuproq orasidagi tishlashish kocffitsienti.

‘Tishlashish koefTitsicntining ayrim giymatlari quyidagicha. Tuprog
yo'lda: shinali traktorlar uchun ¢, , = 0,6- 0.8: zanjirli traktorlar uchun
@, == 0,9~ 1. 1. Shudgorlangan dalada: shinali traktorlar uchun ¢, =
0.5~ 0.7 zanjirli traktorlar uchun ¢, = 0.60-0.8. Ekishga tayyorlangan
daladia: shinali  traktorlar uchun @, — 0,406 zanjirh traktorlar
uchun ¢, .~ 0.6—0,7. Qori yotgizilgan yo'lda: shinali traktorlar uchun
@, = 0.3-0.4; zanjirhi traktorlar uchun ¢, = 0,5-0.7.

P, ni yetaklovehi glildiraklarnt tuprog bilan tishlashuvchanligi
bo* yuha urinma tortish kuchi deviladi. Uning ciymati M, momentga
to'g'ri keluveht tuprogning eng katta reaksiyasiga teng.

Urinma tortish kuchining umumiy givmati:

P = ‘P/Yx
bilan ifodalanadi. bu yerda: ¢, — tishlashish og'irligidan foydalanish

kacffitsienti. Tishlashish og |rI1;:1dan foydalanish Kocffitsienti 0 7 ¢, <
¢, oraligda bo'ladi.

3-§. Yetaklovehi moment va urinma tortish
kuchini aniglash

Aytaylik, traktor barqaror yuklamada ishlayotgan botisin, bu yerda:
harakatga garshilik giluvchi kuchlar P, £, P_vaqt bo'yicha o’ zgarmas
bo‘lib qolsin. Unda motor, ll‘dnsml.\sl)d agregatlarining shesternalari
va g'ildiraklardagi aylanuvehi qismlari harakatids ham o'z2arish bo'lmay-
di, va'ni bu qusmlarning aylanma harakat giluvehi detallari massalar
istalgan vagt oraligtida tekis aylanadi.

Bunda motor momenti M, ning givmati o*zgartirilib, transmissiya
orgail yetaklovehi ghildirak o*glariga yetkazib benfadi. Burovehi moment
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miqdorining o'zgarishi transmissiva agregallanining uzatmalar soni
hisobiga amalga oshiriladi:

i, n/n,

bu yerda: #, va #, — motor tirsakh valining va traktor yetaklovehi
eritdiraklarining aylanish chastotast.

Transmissiya agregatlart yordamida o'zgartinb berntlgan burovcehi
momentning bir gismi ishqalunib ishlovehi detallarmning gizishiga va
undan hosil bo'lgan issighikning atrof-muhitga targalishiga sartlianadi.
Motordan transmissiya agregatlari orgah yetaklovehi ghildirak o*glariga-
cha vzatiladigan burovchi moment:

4’:’:1— 41L ' l

ir ' nlr"

bu yerda:, - transmissiya agregatlarida ishgalanish hisobiga
yo'gotilgan cnergivani hisobga oluvchi foydali ish kocflitsicnti.

M, momentnt. motor momenti bilan aniglangan yetaklovehi mo-
ment deviladi. Bu momentni yetaklovehi ghildirakning dinamik radiusiga
nishatidan:

P, M /r

kn

Bu kuchni motor bo‘yicha hisoblangan urinma tortish kuchit formu-
lasi deyiladi.

M, va P lami hisoblash formulalaridan ko'rinib turibdiki, motor
bo'yicha yetaklovehi moment va urinma tortish kuchi, muayyan (raktor
uchun uning transmissiyasi uzatmalar soniga va FIK ga bog'liq.

Motorning burovchi momenti, uning quvyati tissakli valning aylanish
chastotasiga bog*lig holda ma’tum giymatga ega ho'ladi. Bunday
ko‘rsatkichlarning o'zaro bog’lanishlarini motorning rostlanuvehan
tavsifi orgali tushuntirib beriladi. Traktor motori timakl val aylanishlar
chastotasini rostlovchi regulator bilan jihozlangan, shuning uchun ham
traktor nazarivasining ayeim masalalari rostlanuvchan tavsifini o rganish-
ga bagtishlangan (22.3-rasm. a. b).

Salt yurishida motor tirakli vali o aylmishlar chastotasiga cpn
bo'lib, tashgi yuklama oshganda regulator reykasini siljitish hisobiga
silindrtarga yonilg'i berishni ko' paytirtladi, natijada motorning burovchi
momenti va samarali quvvati ortadi, buning natijasida tirsakli val
avlanishlar chastotasi birmuncha pasayadi. Motorning quvvati belgilan-
gan eng Katta givmatga yetganda uni nominal quvvatl. bu quvvatga
tog'nt kelinchi burovehi momentni sominal burovehi moment,
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aylanish chastotasini esa, nominal aylanish chastowasi deyiladi, n,  — n,
avirmaning givmati regulatorning tekis ishlash darajasiga bog'lig bo'lib,
ayirma ganchalik katta bo'lsa, regulatorning tekis ishlash dargjasi
shunchalik yugori bo'ladi.

Tirsakli val aylanishiar chastotasining #, dan n, gacha oraligdag!
motorning ishiga to'g'ri ketuvchi tavsifiy bog'kanishlarnl motorning
rostlash tavsifi deyiladi.

Traktorga ta’sir ko'rsatuvchi tashqi garshiliklarning yanada oshishi,
motor yuklanishini belgilangan chegaradan oshib Ectishiga olib keladi,
natijada tirsakli val aylanishlar chastotasi keskin pasayib ketadi. Bunday
tavsifiy bog'lanishning 7_nuqtadan chapda joylashgan gismini rostlan-
maydigan tavsif deyiladi. Tavsifning rostlanmaydigan gismida motor
momenti dastlab birmuncha ortadi, ya'ni tirsakli valning aylanishiar
chastotast #1 ga yetganda u cng katta giymatga cga bo'lib, aylanishlar
chastotasining yanada kamayishi motoming ich jarayoni yomonlashuviga
olib keladi va buning natijasida burovchi moment kamayadi. Tavsifning
n dan chapda joylashgan gismiga burovcht momentning kattaroq
giymati to'g'ni keladi. Tavsifning bt ¢ismida motor nobargaror ishlab,
yuklamaning yanada oshuvi uning o‘chib qolishiga olib kelishi mumkin.
Motor aylanishlar chastotasining kamayishi bilan burovehi momentning
ushishi yuklama oshganda uni o*zgaruvchan yuklamaga moslashuvini
yaxshilaydi.

Motor burovehi momentining zaxira koefhitsienti eng katta va
nominal burovchi momentlar ayirmasi nominal burovcht momentning
gancha gismini tashkil gilishini ko‘rsatadi va u quyidagi ifoda orqali
hisoblanadi:

kwx - (lwlm::l - 'tln) /A!n

Motorming burovchi momentga moslashish koeftitsienti uning eng
katta momenti nominal momentdan gancha katta ckanligini ko‘r-
satadi:

AS

k = M_ /M <10 12

Moror tirsakli valining aylinish chastotasiga moslashish koeflitsientt
uning nominal aylanishlar chastotasi eng katta burovchi momentga
to*g it keluvchi ayvlanishlar chastotasidan necha marta katta ckanligini
ko'‘rsatadi:

k=n/n
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22 3-ruym. Motorning regulator tavsiflari:
a — aylanishlar chastotasi bo'yicha;
h - motorning buroveht momenti bo‘yicha

Motorning aylanishlar chastotasiga moslashish kocffitsientining
gtymat ortishi bilan, motorning gisya muddatlt yugori yvukiamada
ishlash xususiyati yaxshilanadi. Bu koceffitsientning giymati traktor
dizeilanida 1.3=1.6 atrofida bo‘ladi.

Grafiklar (22.3-rasm) dan Yo'rish mumkinki, quvvatning cng katta
va solishuirma vonilg‘i sarfining eng kichik giymatiga burovchi moment -
ning nominal giymati to‘gri keladi:
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J =,

Shuning uchun ham mashinadan loydalanilayofganda motoming
burovcht momentini uning nominal giymatiga yagin bo'lgan burovehi
momentda ishlatish ma'qul hisoblanadi, ya’ni:

M>M>y, M,

Yu‘mm n

bu yerda: vy, ~— motorning eng kichik ruxsat ctilgan burovchi
momentdan foydakanish koeflitsienti v, = 0.85—1.0.

Odatda, v, == 0,85.

Transmissiyaning uzatmalari soni o zgarmas bo'lsa, motor momenti
bo'yicha aniglangan urinma tortish kuchi

Mnilrnl/ rk 2 F;czydmm Alnilr n'/ rk

oraligda o'zgarib turadi.

Nazorat savollari

1. Traktorlarning ishlashini baholovehi ko'rsatkichlarni aytib hering.
2. Traktorga qunday kuchlar va momentlar ta'sir etadi?

3. Trakror g'ildiragiga ganday kuchlar ta'sir ko'rsatadi?

4. Traktorning harakatiga garshilik giluvchi kuchlarni aytib bering.

S Motor burovchi momentining zaxira koeffitsienti nimani hildiradi?
6. Motorning regulator tavsifidan trakiorning tortish kuchini aniglashda

qanday foydalaniladi?



