
22-bob. TRAKTOR VA AVTO M O BIL NAZARIYAS! 
ASO SLARI

1-§. Traktor va avtomohillardan foydalanish 
xususiyatlari

Traktor va avlomobil na/.ariyasi ularning harakatlanisli xususiyatlari 
o'zgarishini tushuntirib bcradi va ulami umumlashtiradi. bu xususiyat- 
larni bclgilaydi va baholaydi, ularning sifat ko'rsatkichlarini va xusu- 
siyatlarini mukammallashtirish muammolariga bag'ishlangan.

Bu na/arivaning asosiv vazifasi ishlab chiqarilayotgan traktor va 
aviomobillarning m/ihnasini vanada mukammalashtirishdan, qisliloq 
xo'jalik mahsulotlarini, sanoat ashyolarini ko'proq ishlab chiqarish 
maqsadida traktor va avioniobillaming samaradorligini oshirishdan va 
bu jarayonlarni yanada jadallashtirislining ilmiy asoslarini yaratishdan 
iboratdir.

Traktorso/.likning taraqqiyoti traktorlar cncrgiya bilan to'yinganlik 
darajasini ortishi bilan bog'liq boMgan ilmiy va tcxnikaviy tadqi- 
qotlarning chuqurlashuvi harakal davomida u/atmalarni oVgartirish 
imkoniga cga bo’lgan u/atmalar qutisini va gidravlik yurilmalami 
yaratilishi, mashinalarni crgonomik xususiyatlarini, yurish ravonligi, 
toilish-tishla^shish xususiyatlarining yaxshilanishiga olib kcldi. Ammo 
bu vo‘nalishda crishilgan muvafïaqiyallar traktorlarning agrotcxnik va 
ckologik xususiyatlarining yomonlashuviga sahabehi boMmoqda. N at ija­
da g’ildirakning luproqqa bo'lgan bosimi. harakatlangichlarning sir- 
panish darajasi ortdi. Traktor va avtoniobillaming barqarorligi, bosh- 
qaruvchanligi va yonilg'i tejamkorligi yomonlashdi.

/amonaviy traktor va aviomobillar cncrgiya bilan to‘yinganligining 
ortishi, ularning ishchi te/üklari ortishiga otib kcldi, bu oV. navbatida 
traktorni avtomatik ravishda hoshqarishni taqo/o qildi, natijada traktor­
lar va mcxani/atorlarsoni o‘rtasida nomulanosiblikni hosil qildi. Bunday 
muammolarni liai qilish traktorlarning ishchi organlari harakal tc/ligini, 
motorning ish rejimini. harakal yo'nalishi bo'yicha barqarorligini, 
tormo/.lash va shig‘ov rejimlarini boshqaruvchi avlomatlar yaratish 
masalasini ko'ndalang qildi.

Ushbu muammolarni liai qilish quyidagi uch yo‘nalishda olib 
borilishi mumkin.



Birinchi yo'nalish. Mashinalarning ayrim qismiari voki yaxlii 
mashinaning ayrim ko'rsatkichlarini boshqarishni avtomatlashlirish. 
ya'ni bu maqsadda maxsus robotlar yaratish. Bunday traklor robotlari 
o'z-o'zidan rostlanuvchun mikroprotscssorlar va bclgilangan dastur 
asosida ishlovchi mini HUM  lar bilan jihozlanishi lozim.

ikkinchi yo'nalish. Traktorning tuproq hosildorligiga va qishloq 
xo'jalik ckinlari hosiliga salbiy ta’sirni kamaytirish. ya’ni tuproq 
zichlashuvini. daladagi g‘ildirak i/lari sonini, o'simliklarning hosil- 
dorligini oshinivchi jonivorlarning shikastlanishitii kamaytirishdir. Bu 
muammolarni hal qilishning bir necha usullari mavjud: a) ko’p o‘q!i 
agrcgatlar yaratish; b) g'ildiraklarga quvvat olish vali orqaii harakat 
bcrish; d) bir xil g'ildirak izida yuruvchi, ko'prik, energetik vositaiari 
prinsipida ishlovchi mashinalar yaratish; c) luproqqa bo‘!gan bosimni 
kaniaytiruvchi maxsus tayanchli harakatlantirgichlur yaratish. Bularga 
pnevmatik va havo yostiqchali o'rmalovchi zanjirlar. qo'shaloq g'ildi- 
raklar o'rnatish, havobosimi rostlanadigan keng profilli pncvrrioshinalar 
qo'llash kabilar kiradi.

Uchinchi yo'nalish. Traktor va avtomobillar puxtaligini oshirish. 
Traktor konstruksiyasining nuirakkablashuvi. ularning na/.oral va xabar 
beruvchi asboblar bilan jihozlanishi, F.UM o'rnatish, ayniqsa, ckish 
va hosilni yig‘ ishtirib olishda to‘xtovsiz ishlashi puxtalikni ta'minlash- 
ning asosiy muammolaridan hisoblanadi. Bular, o'/. navbaiida, 
traktorning ish unumdorligiga seziiarli darajada ta'sir ko'rsatadi.

Puxlalik muammosini traktorlarga tcxnik xi/mat koTsatuvchi 
ishchilarning va ulami ishlatuvchi mcxariizatorlaming malakali xizmal- 
larisiz tasavvur qilib bo'lmaydi. Shuning uchun ham uchinchi vo‘nalish 
nafaqat traktorlaming texnikaviy darajasi bilan bog'liq, balki mexani- 
/atorlarni layyorlash darajasiga, ishlatish va ta’mirlash sifatiga, quril- 
maning tuzilishiga, tuproqqa va o‘simiiklarga ishlov bcrishning ilmiy 
asoslariga ham bog'liq.

Traklorlarning ishlashini baholovrhi ko'rsatkichlar. Traktor 
murakkab harakatga cga bo'lgan cncrgctik vosita bo'lib, qishloq 
xo'jaligini yalpi mcxanizatsiyatash va avtomatlashtirishda qo'llaniladi. 
Shularga binoan traktorlar ma’lurn darajadagt ishlalish sifati va 
xususiyatlariga ega boiishlari kcrak, ular ilmiy asoslangan o'lchov 
ko'rsatkichlari bilan baholanadi.

Xususiyatlar mashinaning qanüaydir bir xususiv tomonlarini lavsillab, 
bu ycrda:gi shu xususiyatlarni boshqa mashinalardagisi bilan solishtirish 
imkonini bcradi. Masalan. bir xil nishablik sharoitlarida ishlovchi



traktorning tog' achun mo'ljallangan modifikatsiyasi ravonltkda 
ishlatishga mo'ljallangan modifikatsiyasiga nisbatan barqarorroq boladi.

Sifatlar xmusiyatlar majmuasi ho'lih. mashinaning shunday muay- 
yanligini tashkil qiladiki, undagi muayyanlik boshqa mashinalarnikidan 
farq qiladi.

Masalan. g'ildirak formulasi 4K4 Iraktorning yuqori darajadagi 
tortuvehanlik-tishlashuvchanlik xususiyati bilan birgalikda yuksak 
darajadagi yurish ravonligi va yuqori darajada encrgiya bilan ta'min- 
langaniigi g’ildirak formulas! 4K2 bo’lgan traklorning ish unumuor- 
ligidan ancha yuqori.

Traklorlarning ishlatish sifati va xususiyatlariga va ularni bclgilovchi 
ko'rsatkichiarga ish unumdorligi. yoni!g‘i Icjamkorligi, o'tuvchanligi 
kiradi.

Ish unumdorhgi quyidagi ishlatish xususiyailari: traktorlarning 
cncrgiya bilan la'minlanganlik darajasi, tortish-tishlashuvchanligi, bosh- 
qamvchanligi. barqarorligi, ergonomik xususiyailari, shig'ovlanish- 
lormo/.lanuvchanligi. puxtaligi, ta'mirîashga layoqatliligi bilan tavsifla- 
nadi.

Mashinaning yonilg'i tcjamkorligi motoming vonilg'i tcjamkorligiga. 
harakal paytida havoning qarshilik kuchi miqdoriga, yo'lning ahvoli 
va boshqa ko'rsatkichiarga bog'liq bo'lib, ergonomik ko'rsaïkichlar 
csa mashinaning boshqaruvehanligi kabi ishlatish xususiyatlarini o1/ 
ichiga oladi.

'I raktorning o'iuvchanligi nning umish-tishlashuvchanligini, taya - 
nuvchanligi. agrockologik xususiyailari. yo 'l sharoiliga mosligi. 
bunluvchanligini o‘z ichiga oladi.

Rncrgiya bilan La’minlanganlik darajasi motor quvvatimng mashina 
massasiga nisbali orqali bclgilanuvchi ishlatish xususiyati bilan bahola- 
nadi.

Tortuvchanlik-tishianuvchanlik silat ko'rsatkichi tishlashuvchanlik, 
dumalashga qarshiiik, sirpaiiish darajasi, yurish qismining foydalanish 
koclïitsicntlari ishlatish xususiv.illari bilan baholanadi.

Boshqaruvchanlik, burilish. radiusi fi mashinaning asosiy mcxam/m- 
lan bilan boshqarishm avtomallashiirilganlik darajasini belgilovchi ishla­
tish xususiyati bilan o’ichanadi.

Barqarorlik, ehegaraviy bo'ylama va ko ndalang qiyalik burchagi, 
bunlishdagi kritik harakat tc/.lig; ishlatish xusMsiyatlari bilan baholanadi.

l-rgoiionuk koTsatkichlar kabinaning shovqinsiziik, gazsizhk va 
changsi/!ik darajasi kabi ko'rsatkichlari hilan bclgilanadi.



Sliig'ov-tormo/.lanish xususiyati te/.lanish, shig'ov yoki tormo/.lanish 
yo'li va vaqli bilan bclgilanadi.

Puxtalik nia'lum vaqt davomida, ishlatish jarayonida sodir bo'lgan 
ishlamay qolislilar (to'xtovlar) soniga bog'liq. Ta'tuirlashga layoqallilik 
tcxnik xi/mat ko’rsatish davriyligi va takrorlanuvchanligi. traktor 
li/.imlarining nazorai qilish joylari semi, uni asosiy la'mirlashga moslash- 
lirilganlik darajasini ko'rsaladi.

Motorning yonilg i tcjamkorligi uning quvval birligiga to'g'ri 
kcluvchi yonilg'i sarfi bilan bclgilanadi.

Tayanuvchanlik xususiyati iraklor yuruvchi qismining tuproqqa 
bo'lgan bosimi, g'ildirak i/.ining eluiqurligi kabi ko’rsalkichlar bilan 
baholanadi. Agrockologik xususivat traktor harakallanganda uning i/.idagi 
lupmqning /ichlashislii darajasini ko'rsatadi, traktorning yo'l tirqisbi 
va boshqa shu kabi ko'rsatkichlar bilan baholanadi.

iiuriluvchanlik, traktorning burilish radiusi, luproq sirtining shikast- 
lanislii darajasi bilan bclgilanadi.

Osma yoki tirkama uskunali agregatda ishlovchi iraktorning ish 
unundorligi qamrov cniga, moloming quvvatiga yoki ishchi organlarning 
tortishga qarshiligiga hamda niashina-traktor agregalining o'rtacha 
harakal ic/ligiga bog‘liq bo'lib, u o7 navbatida iraklorning quvvati 
bilan baholanadi. Shunday qilib, iraklor agregalining ish ummidorligi 
uni energiya bilan la'minlanganlik darajasiga va toriish-tishlashish 
xususiyatiga bog'liq.

2-§. Traklorga la'sir etuvchi kuchlar

Iraktorga tuproq, havo ntuhiti, motor, yeming tortishidan hosil 
bo'lgan quyidagi kuchlar va momenllar la’sir ko'rsaladi (22.1-rasm).

()g ‘irlik kuchi G traktorning og'irlik marka/iga qo'yilgan bo'lib. 
gori/.ontal tckislikka tik yo'nalgan bo'ladi, uning normal (rsas a  va 
harakat yo'nalishiga parallel bolgan (¡ .sin a  lashkil eluvchilari mavjud.

Mavoning qarshilik kuchi Pw, Iraktorning vclkanlik marka/iga 
qo'yilgan bo'lib. uning vcrtikal koordinatasi og'irlik marka/i bilati 
dcyarlik bir xil balandlikda (h¡) jovlashgan bo'ladi. l\  kuchi mashinaning 
peshona qismiga qo'yilgan bo'lib. Lining qiymali mashina pcshonasining 
shakliga, leki.slik darajasiga. havo .sirpanib o'tadigan maydonning 
kaltaligiga, havoning mashina sirtidan oquvclianligiga bog'liq va bu 
kuchning qiyniati quyidagi fbrmuladan aniqlanadi:

f \  -  k j j J ’V.



bu yerda: kw — oquvchanlik kod'filsicnti; ph~  havoning /ichligi, 
i ' - mashina peshonasining maydoni; F- B U  (bu yerda: H va // 
mashinaning kengligi va balandligi); v — Irakloming harakat tczligi.

Yetaklovchi biirovchi moment M xrt. Mashinaga o'rnatilgan motor- 
ning burovchi momenli transmissiya agrcgatlari orqali yctaklovchi 
g'ildiraklargacha yctkazib beriladi va lining ta'sirida mashinani harakatga 
kcllinivchi urinma tortish kuchi hosil bo lid i.

Traklorning yctaklovchi o'qiga qo’yilgan luproqning normal rcaksi- 
vasi Yt irakloming yurilgichiga ta\ir ko'rsatadi. U son jihatidan g‘ildirak 
va harakal tekisligi orasidagi tishlashish kuchiga long bo'ladi. Yk — 
normal rcakslya kuchi yctaklovchi gkildirakning harakal yo'nalishi 
bolyicha lining geomclrik o qidan ak ga tcng bolgan masofaga qo'yilgan 
bolib, bu masofa aK ning la’siridan yctakiovchi g'ildirakning durnala- 
shiga qarshilik momcnti hosi! bo'ladi. Bu monicntning qiymati:

G ‘ildiraklarni dumalashga qarshilik kuchi P  mashinaning harakat 
yo'nalishiga parallel:

P  -  P, - P . ,f /* Jd
bu yerda: P„ — orqa g'ildiraklaming dumalashga < arshilik kuchi; 

Pu — oldingi g‘ildiraklarning dumalashga qarshilik kuchi.



Bu kuchning tcng la’sir etuvchisi sharlli ravishda g'ildirakning tuta- 
shuv nuqtalaridan hirortasiga qo'yilgan bo'lib, li g'ildirak o’qidan 
masofa tcng bo'lgan uzoqlikda la’sir ko'rsatadi. G'ildiraklarni dutna- 
lashga qarshilik kuchi R harakat vo'nalishiga leskari yo‘nalishda 
qo'yilgan bo‘lib, u g'ildirak ostidagi tuproqning qaytmas dcforma- 
tsiya.siga sababchi bo‘ladi, tuproqda sodir bo'lgan bunday jarayonni 
geslcrizis dcyiladi.

Pnevmatik shinalardagi gestcri/is nalijasida hosil boMgan cncrgiya 
yciaklovchi g‘ildiraklarning sirpanishdagi ishqalanish kuchi va boshqa 
qarshiüklarni ycngishga sarflanadi.

GMldiraklartiing dumalashga qarshilik kuchi:
Pf = d  ■ /• cos u,

bu yerda: f  — mashina g‘ildiraklarining dumalashga qarshilik koef- 
tl t si C lit i .

G'ildirashdagi qarshilik kocfiïlsicnti g'ildirak pndshipniklaridagi va 
o'rmalovchi zanjir eltMtientlaridagi ishqalanishga, tuproqning turiga 
va deformat&iyasiga, shinalardagi bosimga. o'rmalovciii zanjirining to'g'ri 
laranglani.shiga bog'liq bo'lib, turli luproq sharoillarida traklomi sudrab 
g'ildiralib, sarflatiadigan kuchni dinamomctr bilan o'Ichab tajriba usulida 
lopiiadi. l ajribalarda aniqlangan g'ildirashdagi qarshilik koeilltsienti /  
ning qiymallari 22. 1-jadvalda kcllirilgan.

22.1-jaiival
(f'ildirashdagi qarshilik kocffitsicnti

Data yoki yo‘l holati
Traktor (uri

pnevmatik
shinaii

o‘rmaJovchi
/¿tnjirli

1 2 3

Tckis., luproqli quruq yo'l 0 .0 3 -  0,05 0,05 — 0,07

Qo‘riq, berch, ajriq bosgan ycr 0,05 - 0,07 0,06 0,07

Ang‘i/ O.OX -  0,10 0,07 -  0,09

Shudgorlungati dala 0,12 —  0 ,1 S 0,0K - 0 , 1 0

1 Jaydalgan ycr 0 ,1 5 -  0,1 S 0,09 1). ! 1

Yumshoq ycr, quruq qum 0.1 6 -  0,19 0,09 -  0, I 1

fîkishga tayyorlangan dala 0 ,15-0 ,17 0.09 0,12



1 2 3

( i ’iklirakvi.ki o'rmalovchi /.mjir 
hoiadigan loy ycr

0.25 -  0,3!) 0.1 -0.25

( i’ildirak yoki o'rmalovchi /anjir 
boiadigan qalin qor

0,23- 0.30 0.09 - 0.22

Qor yog’ib bosilgan yn'l 0,03 0,04 0,06 -  0,07

Mashinaning yetaklovchi g'ildiraklariga ta'sir eluvchi urinma tortish 
kuchi Pk. Bu kuch yeUiklovchi g'ildiraklami luproq hilan tutashish 
yu/asiga la'sir ko'rsatuvchi. inashinaning harakal tc/ligi vekloriga parallel 
va harakat yo'nalishi bo'yicha yo'nalgan, tuproqning reaksiya kuchi 
hisoblanadi. Agar mashina gori/.onlal Ickislikda harakallansa urinma 
tortish kuchi, tuproq rcaksiyasining gori/ont.il tashkil ctuvchisiga teng 
bolib. bu kuch yctaklovchi g'ildiraklarning tutashuv i/ida sodir bo’ladi.

Sluinday qilih urinma lorlish kuchi har bir yctaklovchi g'ildirakda 
hosil bo'lib. u yelaklovchi g’ildirak o'qidan rk masolaga qo‘yilgan 
bo'ladi. Urinma lorlish kuchi rik inasofaga qo‘yilgan P k kuchining 
bir qismi liisoblanadi ( 22.2-rasm).

P  kuchi la'siridan yctaklovchi g'ildiraklarda yetaklovchi moment 
hosil qilinadi:

22.2-rasm. Traklor R*ildiraK»na la 's ir eluvchi qarshilik va 
harakallanliruvchi kucMar



¡\ va Pß kuchlarning ayirmasi mashinani harakatg;i keltiruvchi 
(itaruvchi) kuch dcviladi:

Hu kuch traktomi lortishga qarshilik qiluvchi barcha kuchlnrni 
ycngishga sartlanadi. vctaklovchi g'ildirak o'qiga qo'yilgan bo'ladi.

Urinma tortish kuchining niumkin bolgan eng kaita qiymati:

l\ и,«'“' П./Л
bu yerda: (plhh — tajriba yo li bilan aniqlanadigan harakatlangich 

bilan tuproq orasidagi tishlashish kocffitsienli.
lishlashish koeffitsientining ayritn qiymallari quyidagicha. Tuproq 

yo'lda: shinah iraktorlar uchun (pluh -  0,6- 0.8; zanjirli traklorlar uchun 
</>(>A 0,9—1,1. Shudgorlangan dalada: shinali traklorlar uchun <p/iih -
0,5- 0.7; zanjirli traklorlar uchun (pUsh ~ 0.60-0,8. Lkishga tayyorlangan 
dalada: shinali traklorlar uchun <p;nh - 0,4—0,6; zanjirli traktorlar 
uchun - 0 ,6—0,7 Qori yotqi/ilgan yolda: shinali traklorlar uclum 
(p'nh ~  0,3—0.4; zanjirli traktorlar uchun <p;nh - 0,5—0.7.

PkmjK ni yctaklovchi glldiraklarni tuproq hilan tishlashuvchanligi 
bo‘yidia urinma tortish kuclii dcviladi. lining qiymati Д/ momentga 
to‘g‘ri kcluvcht luproqning eng katta rcaksiyasiga teng.

Urinma tortish kuchining umumiy qiymati:

bilan ií'odalanadi. bu yerda: <p. — lishlashish og'irligidan lbydalanish 
kocffïtsicnti. Tishlashish og'irligidan foydalanish kocrfilsicnli 0 " ipi < 
<p,iyh oraliqda bo'ladi.

3-§. Yctaklovchi moment va urinma tortish 
kuchini aniqlash

Aytaylik, traktor barqaror yukl;imad;i ishlayotgan bo'isin. bu yerda: 
harakatga qarshilik qiluvchi kuchlar Ркг. Pn Л vaqt bo'yicha o’zgarmas 
bo‘lib qol&in. l.-nda motor, transmissiya agrcgatlarining shcstcmalari 
va g'ildiraklardagi aylanuvchi qismlari harakatid.; harn o'/.garish bo‘ln»iy- 
di, ya'ni bu qUmlarning aylanmu harakat qiluvchi detallari massalari 
istalgan vaqt oralig'ida tekis aylanadi.

Bunda motor momerUi M ning qiymati oV.garlirilib, iratismissiya 
orqaii yctaklovchi g'ildirak o'qlariga yetkazib beniadi. Hurovchi moment



miqdorining oV.garishi iransmissiya agregallarining uzatmalar soni 
hisobiga amalga oshiriludi:

i «//?,,
lr  i f  k

bu ycrda: nm va nk — motor tirsakli valining va traklor yetaklovchi 
g'ildiraklarining aylanish chastoiasi.

Transmissiya agregatlari yordamida o'zgartirib hcrilgan burovchi 
momentning bir qisnii ishqalanih ishlovchi detallarning qi/.ishiga va 
nndan hosil bolgan issiqlikning alrof-muhitga tarqalishiga sarllanadi. 
Ylotordan Iransmissiya agrcgatlari orqali yetaklovchi g‘ildirak o‘qlariga- 
eha u/atiiadigan btirovchi moment:

M - M, - / • n ,« 7  A l r  h r '

bu ycrda:. t)ir Iransmissiya agrcgallarida ishqalanish hisobiga 
yo'qolilgan encrgiyani hisobga oluvchi foydali ish koeiTUsicnli.

M monienlni. motor momenli bilan aniqlangan yelakloveiii mo- 
mcnt deyiladi. Hu monienlni yelakloveiii g‘ildirakning dinamik radiusiga 
nisbalidan:

l\ „ - M j r k
fki kuehni motor bo'yieha hisoblangan urimna lodisli kuehi lorniu- 

lasi deyiladi.
M va P, larni hisoblash Ibrniulalaritlan ko'rinib luribdiki, motorJVf krtl

bo'yicha yetaklovchi moment va tirinma tortish kuehi, muayyan iraklor 
uehun lining Iransniissiyasi u/alnialar soniga va I !K  ga bogliq.

Molorning burovchi momcnti. lining quv\ali lirsakli valuing aylanish 
chaslolasiga hog* 1 iq liokla ma’lum qiymalga cga ho'ladi. Bunday 
ko'rsatkichlarning o’/.aro bog’lanishlarini motorning rostlanuvchan 
tavsil'i orqali tushuntirib beriladi. Traktor niotori tirsakh val aylanishlar 
chaslolasini rostlovchi regulator bilan jiho/langan, shuning uchun ham 
traktor nazariyasining ayrim masalalari rostlanuvchan tavsiflni o'rganish- 
ga bag'ishlangan (22.3-rasm. a. />).

Sail yurishkla molor lirsakli vali n aylanishlar chaslolasiga ega 
bo'lib, lashqi yuklama oshganda regulator reykasini siljitish hisobiga 
silindrlarga yonilg'i berishni ko'paytiriladi, natijada motorning burovchi 
monienli va samarali quvvali ortadi, butiing nalijasida tirsakli val 
aylanishlar chastoiasi birmuncha pasavadi. Molorning quvvati belgilan- 
gan eng katla qiymalga yetganda uni nominal quvval. bu quvvatga 
log*ri keliivchi burovchi monientni '¡ominal burovchi niomenl.



ayianish ehastotasini csa, nominal ayianish chastolasi dcyiladi, n — nn 
ayirrnaning qiymati regulatorning tekis ishlash darajasiga bogiiq boiib, 
ayirma qanchalik katta bo'lsa. regulatorning tckis ishlash darajasi 
shunehalik yuqori boladi.

Tirsakli val aylanishlar chastotasimng dan nn gacha oraliqdagi 
moiorning ishiga to‘g‘ri keluvchi tavsifiy bogianishlami moiorning 
rostlash tavsifi dcyiladi.

Trakiorga (a'sir ko'rsaluvchi tashqi qarshiliklarning yanada oshishi, 
niotor yukianishini bclgilangan chegarudan oslnb bctishiga olib kcladi, 
natijada tirsakli val aylanishlar chastolasi kcskin pasayib ketadi. Hunday 
tavsifiy boglanishning nn nuqtadan chapda joylashgan qismini rostlan- 
maydigan tavsif dcyiladi. Tavsifning rostlanmaydigan qismida motor 
momcnti dastlab birmuncha ortadi, ya'ni tirsakli valning aylanishlar 
chastotast noga yetganda u eng katta qiymatga ega boiib, aylanishlar 
ehaslotasining yanada kamayishi moioming ish jarayoni yomonlashuviga 
olib keladi va buning naiijasida burovehi monicni kamayadi. Tavsifning 
nn dan chapda joylashgan qismiga burovehi momentning kallaroq 
cjiymati lo‘g‘ri keladi. Tavsifning bi: qismida motor nobarqaror ishlab. 
yuklamaninç yanada oshuvi uning o‘chib qolishiga olib kolishi nuimkiu. 
Motor aylanishlar ehaslotasining kamayishi bilan burovehi momenining 
oshishi yuklama oshganda uni oV.garuvchan yuklamaga moslashuvini 
yaxshilaydi.

Motor burovehi niomentining zaxira koeffitsienti eng katta va 
nominal burovehi momentlar ayirmasi nominal burovehi momentning 
qancha qismini tashkil qilishini ko'rsatadi va u quvidagi ifoda orqali 
hisoblanadi:

k - (A f — \f ) /M
i a x  '  k  rr;i\  rt '  '  n

Motorning burovehi momentga moslashish koeffitsionti uning eng 
katta momenti nominal momentdan qaneha katla ekanligini ko‘r- 
satadi:

k ~ M t /M  - 1,0- 1,2n  k m a r  n

Motor tirsakli valining ayianish chasiotasiga moslashish koeflitsienti 
uning nominal aylanishlar chastolasi eng katta burovehi inomeniga 
io lg‘ri keluvehi aylanishlar chastotasidan necha marta katta ekanligini 
ko‘rsaiadi:

k — n/n
o  n  I'



Л?..'-гмл*i. M otom ing reg u la to r tavsiflari:
a — nylanishlar chastotasi ho'yicha; 

b — motorning burovchi momenli ho'yicha

Motoming aylanishlar chastotasiga moslashish kocffibientining 
qiymati ortishi hilan, motorning qisqa muddatü yuqori yukiamada 
ishlash xususiyati ya\>hilanadi. Hu kocfTttsicntning qiymati traktor 
dizcikmda 1,3—1.0 alrotlda boladi.

G rail klar (22.3-rasm) dan ko'rish mumkinki. quvvatnirig eng katta 
va sol'shiirma yonilg‘i sarfining eng kichik qiymatiga burovchi moment- 
ning nominal qiymati to‘g‘ri kcladi:



л  - i
Shuning uchun ham mashinadan foydalanilayolganda motorning 

burovchi momcnlini uning nominal qiymatiga yaqin bolgan burovchi 
momentda isblatish ma'qul hisoblanadi, ya’ni:

M  > М. > у, • M ,
п  к  * i l tm n  n 1

bu yerda: уитм — motorning eng kiehik ruxsal elilgan burovehi 
momentdan loydalanish koefTitsienti yt = 0,X5—1.0.

OJatda, -  0,85.
Transmissiyaning uzatmalari soni o‘/garmas bolsa, motor moment! 

bo'yieha aniqlangan urinma toriish kuehi

M  i n J r .  >  F>y. M  i r \J r .
n  i r  4 r  4 k  ‘ J m i n  r  i r  К

oraliqda o‘zgarib turadi.

Nazorat savollari
1. Traktoriarning ish lashini baholovchi ko  ‘rsatkichlarni ayfib bering.
2. I  rak torga qanday kuchlar vu momcntlar t a 'sir eladi?
J. Traktor g'ildiragiga qanday kuchlar la 'sir k o ’rsatadi?
4. Traktorning harakatiga qarshilik qituvchi kuchlarni ayfib bering.
5. Motor burovchi m om entining z.axira koejj'nsienti m m ani bildiradi?
(). Motorning regulator tavsijidan traklorning tortish kuchini aniqlashda

qanday fo y d a la n ila d i?


