27-bob. TRAKXTOR HARAKATINING BARQARORLIGI

1-§. Traktorning bo‘ylama barqarerligi

Traktornimg bargarorligi uni bo'ylama va ko ndatang nishabliklarda
agranamasdap ishlay olish xasusiyati bilan tavsifianadi. Shu munosabat
bilan traklorning bargarorligi bo'viama va ko'ndolang turlarga bo*linadi.
Traktor ag'anamasdan tura oladigan eng katta nishablik burchagini
statik nishabhik burchagi (¢,) deyiladi.

Agar traktorning oldingi gildiraklar to*iig yuksizlanib, undagi
normal reakstya ¥, = 0 bo'lsa. orqa glildiraklar atrofida ag*darilish
sodir bo'ladi. Bunda ogrirlik kuchidan hostl bo'lgan normal reaksiya
orga grldiraklarga tushads (27.1-rasm). Bu reaksiya:

Y. = Geosa,

Og'irlik kuchining tashkit ctuvehisi traktorni pastga dumatab 1ushi-
shiga intiladr. Buni bartarat ctish uchun orga g ildiraklarga tormoszlovehi
kuch 2 go‘vilean borladi. Gtitdiraklarni disnalashga garshilik momenti
ham soat mih bo'yicha ta'sir ko‘rsatib, traktorm pastga dumalashiga
garshitik ko rsatadi. Bu momentning givmati uncha kaita bo'tmagantigi
sebubli uni hisobga olmaymiz. Traktorning dumalab tushishi mumkin
bo‘lgan o‘qga nisbatan muvozanat shartidan:

Geosqy, a-Gsingg, h,, O,
bu yerda: a va A — mos ravishda og’irlik markazining bo*ylama
va vertikal koordinatatari. Bundan:
g, u/h
Agar traktor chegaraviy dumalash burchagi «f, bilan nishablikda
turgan bo'lsa, orga giildirak to’liq vuksiztanadi. Oldingi g'ildirakning
normal reaksiyasi:
Y, =0 co.\'a,,'
Oidingi grildiraklarming dumalashga gurshilign kam bo'lganligi uchun
uni hisobga olmaymiz. Traktorning O, nugtaga nishatan muvorzanat
tenglamasi:
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27 {-rasm. G*ildirakli traktorning bo'ylama barqarorlik sxemasi:
a — traktor nishablikda turganda; # - traktor do'nglikda turganda

Geose' (L—a)-Gsine,' h,, 0.

m
bungan twwa,’ = (L-a)lh.,,,.

Traktor osma mashinalar bilan jihozlangan bo'lsa, ¢ va i,
koordinatlari @, va A, bilan almashtiriladi.

Universal g‘ildimkfﬁ traktorlar uchun «, = 35--40°, «o,"~ 60° va
undan ham kattarog bo'lishi mumkin.

Traktorning bo‘ylama barqgarorligi nataqat dumalash natijasida
buzilishi mumkin, balki maksimal tormozlovchi kuch £, uni giya
tekishikda ushlab turishi uchun yetarli bo‘lmasdan golishi mumkin,
bunda barqarorlikning buzilishi traktor sirpanishi natijasida sodir
bo'ladi. Bargarorlikni ta’minlovchi burchaklarni wp va ag' bilan
belgilaymiz. Traktorlaraing tormozi orga grildiraklarga o'rnatilgan,
shu sababga ko'ra bu burchaklarning givmati quyidagi shartlac bilan
chegaralangan:

Gsinagp B o= Yo, @ (Geosap(l -a)—~Gsinagp-h,, )}/ L,

Csinag' - P -V, -0, ((;co.xa(p’ {(1.-a)-Gsinag' h,, )II.
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Bu tenglamalardan quyidagitarni hosil gilamiz:
lg(l(p (i')ll (1 a )/(I q’ni : hnm ) -

e’ - @ (L-a)/ (L4 h,,)

Agar tormoz traktorning barcha ghildiraklariga o‘rnatilgan bo‘lsa,
uning olding! va orga g'ildirakiaridagi tishlashuvehanlik bir xil bo*ladi.
Unda maksimal tormoziovchi kuch do*nglikda va nishablikda bir xil
ho'ladi, ya'ni:

—@ o,

11
REEIT §

Bu holda do'nglikdagi va nishablikdagi sirpanish sharti ham bir xil
botladi, ya’'ni:

o -- lpmpl (i

Grildirakhi traktorlarning bo'ylama bargarorligini va boshqa-
rituvchantigmi yaxshilashaing turli usullari mavjud. Ulaiga traktorning
oldingi grildiraklariga va oldingi o'qiga yuk osish, traktorning bazasini
kattalashtirish kabi tadbirlar kiradi.

Zanjirli traktorning bo'ylama bargarorligi (27.2-rasm) bosim mark:i-
ziming holatiga bog'lig. Yarim bikir osmali traktorning bo‘ylama o'gi
bo‘yicha dumalamasdan tura olish burchagi bosim markazining zanjir
tayanch sirtining orga tomoniga siljishi bilan bog‘liq. Chegaraviy
nishablik burchagi esa bosimy markazining zanjirning oldingi tomoniga
suritishi bilan bog'liq. Bu hollar uchun traktorning bosim markaziga
nisbalan muvozanat tengiamalarini tuzamiz:
=0

Gsina, (0,50, ta,)—Gsing, -h

‘e o

Geosay (0,50, —a, ) Gsma, -h,, =0,

L] om

bu yerda: @, — traktoming og'irhk markazidan zanjirning tayanch
sirti o'rtasigac i botlgan masola
Bulardan:

tgey, = {51, +ay ) I

N wn

e, - (050, —ay)/h

et (]

Bu formulalarda zanjirming peshona qarshiligidan hosil bo‘lgan
moment hisobga olinmagan.



27.2 ~rusm. Lanjirli traktorning bo*ylama barqarorlik sxemasi:
a — traktor nishablikda turgandi; b — traktor do'nglikda turganda

Yarim bikir osmali traktorlar uchun chegaraviy statik bo'ylama
bargarorlik burchagi 35 — 45° i, ikki tayanchli balansir osmali traktorlar
uchun esa bu burchak 30 — 35" ni tashkil ctadi.

2-§. Traktorning ko‘ndalang bargarorligi

Chegaraviy ko‘ndalang statik barqaroriik burchagi deb, shunday
eng katta nishablik burchagi tushuniladiki, bunda traktor yon tomonga
ag'darilmasdan va siljimasdan tuia oladi. 8, burchakning qiymatini
tuprogning Y normal reaksiyasi nolga teng bo‘lgan hol uchun aniglay-
miz, bu burchakda traktor yon tomonga dumalay boshlaydi. Dumalashi
mumkin bo'lgan O o*gqa nisbatan (27.3-rasm) momentlar tenglamasi
quyidagi ko‘rinishga cga bo‘ladi:

Gsinf3, h, -05BGeosff, 0,

bundan:
@, ~0.5B/h

un

bu yerda: V' — traktorning koleyasi.
Agar tuproq veiarli darajada gattiq bo’lsa, zanjirli traktorning
dumalashi quyidagi burchakdan kattalashganda sodir bo‘ladi:
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27.3-rasm. 'Uraktorning ko‘ndalang hargarorlik sxemasi

12f, ~O5(B+b) A

om

bu yerda: b — zanjir kengligr.

Qdatda zanjirli traktorning koleyasi rostlanuvehan bo‘ladi. Koleyaga
bog'lig holda chegaraviy ko'ndalang statik barqgarorlik burchagi ham
o'zgarib turadi. 4K2 va 4K4 g'ildirak formulasiga ega bo‘lgan traktorlar
uchun bu burchak giymati 40—50" atrofida bo'iadi. Zanjirli traktor
uchun ham barqarorlik burchagi shu giymal atrofida bo‘ladi. G*ildirak
formulasi ZK2 bo'lgan traktorlar uchun statik barqarorlik burchagi
30—35° ni tashkil etadi.

Traktor giva tekislikda yon tomonga siljishi mumkin bo‘lgan statik
burchakni aniglaymiz. Keltirilgan sxemaga muvofiq barcha kuchlarning
ho'ndalang tekislikdagi proeksiya tenglamasini tuzamiz:

GanPo=2"+ 72" = (v' +¥" ) ¢ G cospp,

v E
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bu yerda: Z7, Zva Y, Y mos ravishda yo'ining normal va yonaki
reaksiyalari; ¢, — harakatlantirgichnmg tuproq bilan yonaki tishlashuv
chanligi.

Yuqgoridagi tenglamadan

whe - ¢.

. kocflitsicntining giymati yo'ining mexanikaviy xususivatlariga
va harakatlantirgichning tuzilishiga bog'lig. Mashinalarda yonaki
sirpanish muzlagan yo'llarda sodir bo'lishi ma’lum.

Zanjirli traktorlarda yonaki sitpanishga barqarorlik 16° gacha bo'lgan
giyalikda ta’minlanadi. Traktor bundan kattaroq giyalikda ishtashi uchun
zanjirning tuproq ilashtirgichlari xususiy tuzilishga ega bo‘lishi lozim.
Amalda esa traktorning yon tomonga dumalashi va vonaki sirpanishi
juda kam sodir bo‘ladigan holatdir.

Traktor yonaki nishablikda ishlaganda, uning harakatlantirgichiga
dinamik ta’sir bo'lganda, u oz barqurorligini suglay oladigan giyalik
burchagini yonaki dinamik bargarerlik burchagi deyiladi, tadgigotlar
natijasi shuni ko‘rsatadiki:

(0,4 =0.6)-8,.

nlm

bu yerda: §, — traktorning muayyan yo'l sharoiti uchun statik
yonaki barqarorhk burchagi.

Mashinaning harakat tezligi ganchalik katta bo'lsa, dinamik omitlar
shunchalik jadalroq namoyon bo'ladiva 8, /8 nisbat shunchalik kichik
betladi. Glildirak notekislikka ll!l|x\l‘lddl‘l Imsil bo'lgan shinaning
go‘shimcha ezilishi traktor yonaki dinamik bargarorligining pasayishiga
sabab bo‘ladi.

Traktor egri chizigli trayektoriya bilan harakatlanganda (27.4-rasm)
inersiya kuchi hosil bo‘ladi va u traktorning ko‘ndalang bargarorligiga
sezilarli ta’sir ko' rsatadi. Vraktorning burilishida unga natiiaviy markas-
dan gochma kuch ta’sir ko‘rsatadi va bu kuch traktorning og'irlik
markaziga qo'yilgan bo'ladi. Natijaviy markazdan gochma kuchning
giymati:

P, (m),, ‘R, 1%

bu yerda: @, — burilish markaziga nisbatan burilayofgan mashi-
naning aylanish burchak tezligi.

£_kuchni bo'ylama va ko'ndalang tekisliklar bo‘yicha ikkr tashkil
ctuvchiga ajratamiz. Bu kuchlardan hirinchisi normal yuklanishning

458



G oo,
g dt

27.4-rasm. Traktorning hurilish kinematikasi va dinamikasi

oldingi va orga g'ildiraklarga qayta tagsimlanishini ta'minlaydi, ikkin-
chisi esa mashinani yon tomonga ag'darishga harakat giladi. Markazdan
gochma kuchning ko*udalang tashkil etuvchisi;
. GO'R GV
COSY,, = . = P

bu yerda: y — ko'ndalang tekislikka nisbatan markazdan qochma
kuchring ta'sir burchagi; v — mashinaning burilishdagi o' rtacha tezligi,
R — burilish radiusi (27.5-rasm).

Traktorning ag anashi mumkin botlgan (7 o*qiga nisbatan muvo-
sanat wenglamasi:

P, cosy, - ((_‘ ]-w"'R

o
P

(P cosB-Gsinfhyh, r(lj"' sin 8 f(.‘cns'/j)-(i,SI)' 0
Markazdan gqochma kuchning tashkil ctuvchisi o'rniga uning
giymati (G/ gy /Ry ni qoyib traktoming egri chizigli harakatdagi

muvoezanar shaitini hosil gilamiz:
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PP S . _.

27 5~rusm. Traktorning burilishdagi barqarorlik sxemasi

o’ (B cO8 B =0.585in B)/ gR < G(0.58vos f§ t b, sin )

Tenglamaning ikkala tomonint G4, cos 3 ga bolomiy, vnda:

it

h CON ;‘i

oy

S 1=0.58sin 8 058 sinfl
pre— g R - - =
Ao —COS f3

Mashinaning burilish tezligi:
g, + 1y
v el ,_l’_l_j_"__ __5‘_/’_
l-lgﬂb Igl’

Agar yo'lning ko‘ndalang nishabligi burilish markaziga mishatan
teskari tomonga yo'nalgan bo'lsa:

- R Igﬁh - Ig}” !
R Y S ot i
i rtpfl, wfl

3-§. Traktorning tortuvchanlik-tishlashuvchaalik
Xususiyati

Traktor og'ir yo'l sharottida ishlashi uchun uning vrinma tortish
kuchini oshirish. oddiv ishiatish sharoitida esa bu kuchning ma’lim
giymatlarida traktorning tortuvchanlik-tishfashuvchanlik xususivatini
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saglash lozim. Shunipng uchun ham maxsus tuzidmaga cga bo'lgan
traktortarm yaratishda, uninma-tortish kuchini va harakatlantirgichning
t-1K oshinsh choralarini Ko'rish lozim.

Harakatlantirgichning FIK ifodasini g'ildirakli va zanjirh traktor
uchun vozamiz, bunda traktor gorizontal yo'lda tckis harakat giladi
deb qabui gilamiz:

g L) G fa) 6
W P

(":: . !,,' )‘L B ‘Pym —(./;z ' lrx'sl)‘
l)-‘l: (p/'m t fnl

(1-8).

', un

bu yerda: v P — traktorning unnma tortish kuchi va dumalashga
qarshiiik kuchi; ¢, va (7 — mos holda traktorning tishlashish va umumiy
ogrirligic @, trakiorning tishlashish og'irligidan foydalanish koeiti-
tsientic fova f, . — tuprogmi czish va gisterezis natijasida yo'qgotilgan
cnergivani hisobga oluvehi koeflitsientlar; R, — zanjirning yetaklovehi
svenosidagh urinma kuch: / — zanjirdagi mexanikaviy energiyaning
yvo'qolishini hisobga oluvehi dumalashga garshilik koeftitsienti.

Keltirttgan formulalarga asosan traktorning yetaklovehi ghildirak-
faridagi FLK ni oshirish uchun quyidagi usullardan foydalanish mumkin.

I-usul. Traktor tishlashish ogirtigini, uning to‘liq umumiy
og'irligigacha oshirish,

Agar G =G bo'lsa, yetaklovehi grildirakiarning FIK:

({"‘L.({L'_{*;‘il(l..,ﬁ) ;..;’.";[5"';".“_(5)
‘P/m (f’ﬁ-v

2-usul. Tishlashish og'irligidan foydalanish koeffitsientining
qiviatini oshirish. U'IK (ormulasidan ko'rish mumkinki, O va flarning
giymati o’zgarnias bo’lsa-da 5/‘ oshganda 1, ning qivmati ham ortadi.

Tishlashish og-irligidan foydalanish koeflitsienti gtifdirak formulasi
4K4 bo'lgan traktorfar uchun quyidagi formuladan aniglanadi:

”n
‘b
PP Bt R 25
¢, AT TR TR e
jor ’

Ot G 1 O3 O i(’az
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yoki
o
@i
P @ 1Cir + @i 20ir ¥ i lir + @ 4Uia _ ‘2.' for ke
sy Ot Oz t Qs vk <

ll

' Qk:
I

bu yerda: P, va ,— urinma tortish kuchi va yctaklovchi
grildirakning tishlashish og'irligi; ¢, — yetaklovehi ghildiraklarning
tishlashish og‘irligidan fovdelanish koctlitsicnti.

Masalani soddalashtirish magsadida traklor fagat bir yetaklovchi
o'gqa ega deb qabul gilamiz, unda:

0, = o1 Qui + 01y 22
" Ou + O

Bu ifodadan ko'proq yuklangan o‘qda (g‘ildirakda) gi tishlashish

og'irligini aniglaymiz;

(pm - fen |
Gz = fo T Qi k-0
Prva — D n

buyerda: & = Q,,/Q,, — g'ildiraklar yoki o‘glarning notekis yuklani-
shini hisobga oluvchi kocfTitsient.

Bu tenglama koordinat o'qi boshidan o'tuvchi te‘g'ri chizigning
tenglamasi bo'lib, uning burchak kocflitsienti & ga teng. Bu tenglamanti
quyidagi ko‘rinishda yozamiz:

(P,‘m - (‘p_lub Z’.k {»q)ruﬂ\l )/(] A )

Hosil gilingan tenglamam tahlil qilamiz:

1. Agar k=1 bo'lsa, ya'ni barcha yetaklovchi glildiraklar bir xit
yuklamaga ega bo'lsa:

(pl'u} =05 ((piu\l ¢ q”ﬂ_\'l)
- z Agar Py ™ P2 V2 4>1, tishlashuvchanlik barcha yetaklovehi
g'ildiraklarda bir xil bo'lsa:
Prov = Ployt =P

1 Agar Cro2 > AL k>1, (pM.koc!‘ﬁtsicmining givmatr gancha

katta bo'lsa, £ ning giymati shunchalik katta do'ludi. Bundan shunday
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xulosa guish mumkinki, @, ning giymatini oshirish uchun grildirak
o gini shunday vuklash kerakkt, undagi tishlashuvchanlik kattarog
giymatga ega bo‘lsin.

Differensialli yudtmaning yetaklovehi gtildiraklardagi yoki o glardagi
yetaklovehi moinentning tagsimianishi diflerensiaining ishlashiga bog'lig.

Satellitni uning o'giga nisbatan muvozanat shartidan 8- =18 r
bundan P /P — 1. ya'ni £, P, bunda, P, P,va r, — mos ravishda,
sullclllnmg yarim o'g \ht‘\tl.‘l’lldl(lrl hilan lldshnmxiday urinma kuch
va sattelit boshlangich aylanasining radiusi.

Yetakiovehi o'glar tomonidan o ng va chap grildiraklarga uzatila-
digan burovchi moment:

Mo B Mg Pon

Simmetrik differensiallarda 2, =P, unda M, ~Mm2

Goildiraktardagi momentlar yig'indisi dlilcru‘nsml tomondan
uzatilgan momentga teng bo'ladi:

M, -M, +M,,
M /M, =1 bolib. ya'ni simmetrik differensialning uzatishlari soni
I ga teng b(_) I\d.

arf o

M =M

At

~=0.5¥

et i

Differens:aining ichki ishgalanishini hisobga olmasak, grildirakdagi
normal yuklama bir xil bo'lganda, ya’ni
(.)Ll o QA_‘ _(.)A

Differensiallik samarasi natijasida ikkala g'ildirakbardag: yetaklovehi
momentlar bir xil va minimal givmatga ega bo'lsin, ya’ni:
M A7 M

yerl vesl vef mnn
Tishlashish ogtirtigidan foydalanish koefiitsienti bir xil hamda
minimal givmatiga cga bo'lsin:

(pln\l ‘Pn y2© =M it I“'I\Qk e ‘/Nllllll /rl QL
(p[n\ L‘pju\l ’ q)lu\z = th,"wlmll
bu yerda: @, — ikkala vetakloveht grildirakdagi tishlashish og'irli-

gidan foydalianish kocitsienti.
Bu holda mashinaning urinma tortish kuchi:
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I;( - z‘phn mm(—)nl

Agar differensial blokirovka gilingan botlsa. ikkala gildirakning
tishlashuvchanlik xususiyatidan to'lig foydalaniladi. Tishlashuvchanlik
bo‘yicha tortish kuchining eng katta giymati (ma’lum yo'l sharoiti
uchun):

Pkrl = ’;«I e Pkl - (.)k ((pfm-mm + q’fm max )'

bu yerda: @, = @, , — wuproq bilan eng yaxshi tishlashish
sharoitida bo‘lgan gtildirakning tishlashish og'irligidan foydalanish
kocfitsienti.
Blokirovkaning samaradorligi koctYitsicnti:
E=PylP,.
Yetaklovehi gtildirukdagi normal yuklanish bir xil bo'lsa:

Ebl =0, 5(4’[0\' min T wlvr)'xnal )/q)/m min = 0.5 (l + q),’uvm.sx /q)l:n mn )

Differensial blokirovka bolganda, muttaning ishgalanish momenti
ta'sirida ikkala yarim o‘q bir butun holda aylanadi va differensialga
uzatiladigan burovchi moment yarim o'glar o'rtasidagi qarshiliklarga
proporsional ravishda tagsimlanadi. Blokirovka gilinmagan differen-
sialda «oldinlovchi» yarim o‘q tczroq, «sckinlanuvchi» varim o'q csa
sekinrog aylanadi. Bu hol uchun yetaklovehi momentni yarim o'glar
orasida tagsimlanishini ko’rib chigamiz.

Yarim o' glarga beriladigan va differensialdagi ishqatanishni yengish-
ga sarflanadigan quvvat:

’”dlj : Mwll + M_;ﬂE:
Ny =N+ Ny £N,

bu yerda: M, va N, — mos ravishda differensialga beriladipan
moment va quvval M va N, — sckinlanuvchs yarim o°qga beriladigan
burovchi moment va’ quwa! Mr va N, — oldinlovchi varim o'qqa
beriladigan burovchi moment va quvvat; N — differensialdagi ishga-
lanishni yengishga sartlangan quvvat.

Sckinlanuvchi yarim o°gning burchak tezligini @, oldinlovchi yarim
o'qining burchak tezligini o, differensial qutisining burchak tezligini
w,, bilan belgilaymiz. unda:
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W, = 0.5(w) +w,)
Shunday qilib:
Ny =M, 0. Ny ~M, 00 Ny Mo,
Blokirovka muftasining yetaklovehi va yetaklanuvehi diskalarining
nisbiy burchak tezliklari:
oy —o; =050 4 @, )=, = 0.5(m, —©,)
Buni hisobga clsak:
N, =0.5M, (w, -oy),

bu yerda: M_-- blokirovka muftasining ishqgalanish momenti.

0'z-o'zidan blokirovka qilinuvchi differensiallarda differensiallik
samarasi oldinlovehi va sekintovehi yarim o'glardagi vetaklovehi
momentning quyidagi giymatlarida sodir bo‘ladn

Mo ~05(Myy + M, ) M0 =05(My ~M,)
Blokirovka koeffitsientining giymatlari:
Ky =M IM o (M M, )M, -M,)

O 7-o'zidan bloktrovka gilinuvchi differensial gotllanilganda, oldingi

ko prikdagi urinma tortish kuchi:
Py = P, {1+ Ky)

Burilishda o z-o'zidan blokirovka giluvchi differensial ishlaganda.
unda ishgalanishga  energiya sarflanadi, differensiaidan foydalanish
kocflitsienli:

r"h) = ( N’] - N2 )/ A’dt.’ = (lw W@y t le:’(')'.’ )/ A’-N'(urhf

“M_ M, (1+K,)  hamda O "OS{0y +o,)

AT

My - M
ckanligini hisebga olib:
g, =2 R @
MKy V1 )@y iy 1t
Burchok tezliklart o*rtasidagi  nisbat va traktorning burilish radius
R o'rtasida quyidagi bog‘ianish mavjud:

w,jw, = (R +0SB)/(R-D.58)
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Buni hisobga olib, dilferensialning FIK ni hisoblaynz:

_1=B(K, =)

| iR(Kh; + i)_

”lhl

3-usul. Shataksirash koceffitsienti & ni kamaytirish hisobiga FIKni

ko‘paytirish. va'ni
n, =(1-8)

Mashinaning o'tuvchanligini oshirish uchun g'ildirak yuritmalarini
to'lig blokirovka qilishni ta’minlash lozim. Biroq g'ildiraklarning
shataksirashi agregatlarning konstruktiv vi kinematik mos kelmasligi
natijasida ham sodir bo'tishi mumkin. Bunday holat shina pro-
tektortarining turlicha yeyilishi, shinalardagi bosimning va ghildiraklarga
tushuvchi normal yuklamaning bir xil emashigi natijasida sodir bo'ladi.

Iaraz qilaylik, gtldirak formulasi 4K2 bo'lgan traktor shataksi-
ravotgan bo'lsin. Chap g'ildirakning shataksirash kocffitsienti d,, uning
dinamik radiusi r, . o'ng grildirakning shataksirash koeflfitsiciti 0, va
uning dinamik radiusi r,, bo'lsin. Agar d,>9, bo'lsa, kinematik mos
kelmaslik kocffitsienti:

_i=0, vy _ o
"8 vy
Mashinaning shataksirash koeflitsienti, yetaklovehi o*gining shatak-
sirash koetlitsientiga teng:

PR

¥ v, v,
Mashinaning haqigiy harakat tezligi:
vy v (1-60y v (- 6y)
Mashinaning nazany harakat tezlig:
v, = 0.5(w + @, )1,
bu verda: e, =2rn,/(n, tho).
Agar traktorda kinemauk mos kelinashik bo'lmasa:

oo va I‘“n' ’,

Y4

A
Traktorning nazarty ICZ“gi
8! J
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LOro)nte g vty o e /(128) v (1-6;)
= 00 = =v, ,
‘ T Tt r AV
hundan

ve  (n i—r,‘g)(] (l 3, ) (l—Kk )(l

\ (1=, )+ rp(l—bz) Koy +kA

“)| ﬂ] _ l “b

bu yerda: Ku = — o‘ng va chap yctakiovchi

qu:! l_ i

glildiraklarning kinematik mos kelmaslik kocffitsienti: &, n./n, —
yetaklovehi giildiraklar dinamik radiuslarining mos kelmaslik koef-
fitsienti.
Agar grildirak to'lig blokirovkada bo'lsa, @~ w, va K, ~K,. unda.
M ={1=8)=0.5(t K )(1-8,)/ K,

4-usul. Dumalashga qarshilikni kamaytmsh Traktorning dumalashga
garshiligi barcha gfildiraklarning yoki zanjirlarning dumalashga
garshiliklarining yig'indisiga teng:

[T~ S = 2P 20 2 10130,

Agar barcha g'ildiraklarda normal yuklama bir xil bo‘isa,
Q=Q=const, unda f=Y /i

Agar barcha g'ildirakdagt yoki zanjirlardagi dumalashga garshilik
koefTitsienti bir xil bo'lsa, ya’'nt £ - const. f= £ bo'ladi.

4-§. Traktorning buriluvchanligi

Statik buriluvchanlik, burilishdagi ¢‘tuvchanlikning umumlash-
tirilgan ko‘rsatkichi be’lib, bu ko‘rsatkich nisbiy burilish radiusi
hisoblanadi. Nisbiy burilish radius: orgali hurilisk uchun varur bo'lgan
maydonchaning o'lchamini va oldinlovchi zanjirning tuproq bilan
tishlashuvchanligi bo*yicha burilishini baholash mumkin,

Traktorning oldinlovehi zanjiridagi urinma tortish kuchi P, ni,
orgada qoluvchi zanjirning ish paytidagi qutbiga niskatan muvozanat
shartidan aniglaymiz (27.6-rasm).

PB=050,,G B -M ~TI,058-0

467



Bundan £, -0.5/,,G-M_/B--0.50, <0,5¢,-G

102 1,02
. |

-—— -

ran

¥ Pkr

27.6-rasm. Tirkamali zanjirlt traktoraing buriluvchantigini
baholovchi sxema

Agar burilish qutbi bo‘ylama tekislikda siljisa, buriiishga qarshilik
momenti.

o KL
A’. - L "‘!‘.S.IE_, . I.uuQ R
37 + ("PL mnin 4

bu yerda: g, — zanjirning burilishga garshilik kecifitsientining
cng katta giymati. y = 0,6—0.7, K — zanjirning burilish qutbini va
bosim markazining surilishini hisobga oluvchi koeflitsient; 1, | — zanjiz
tayanch tarmog‘ining uzunligi.
Urinma tortish kuchi tenglanasini p - ga nisbatan yechilganda:
3,32&;1&_‘&
O — I }mr -1 )kr B

bu yerda: ), — toruvehi gismdagi P, yuklarnaning traktor og'irligi
G ga nisbati.

Pirn > ~6,15,
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Zanjirli traktor buriluvchanligining qo*shimcha ko*msatkichi sifatida
ilashish zaxirasi koeflitsientidan ham fovdalanitadi. Trakter yuklamasiz
burilganda ilashish zaxirasi kocltitsienti:

Kl 0.5 fry +025uL 1B
(pi[

@ <,

b!‘l ycrdtl “l 4(}lllll 1 ( ’ + (,l')"llﬂ )'

Bu formuladagi K ’kocﬂilsmmmnb giymati ganchalik kichik bo'lsz,
burilishdagi yo qonhxh chtimoli shunchalik kichik bo‘ladi degan \ulo—
saga kelish mumkin.

Nazorat savollari

1. Traktorning bo'viama va ko'ndalang barqaroriigiga ta'rif bering.

2. Traktorning og'irlik markazi va zanjirning tayanch sirti bo'vlama
barqarorlikka qanday ta’sir ko'rsatadi?

3. Tormodlashning boylama barqarorlikka tasirini tushintiring.

4. Traktor giva tekislikda von tomonga siljishi mumkin bo‘lgan  burchak
ganday anigluonadi?

5. Yonaki dinamik barqarorlik burchagi nimani bildiradi?

6. Traktorning yeraklovehi goildiraklaridagi FIK ni oshirish uchun qanday
wsullardan foydelaniladi?



