
l-§. Traktorning ho'ylama harqaroriigi

Traktorning barqarorligi uni bo'ylama va ko'ndalang nishabliklarda 
ag'anamasdan ishlay olish xususiyati hilan tavsiflanadi. Shu munosabal 
bilan traktorning barqarorligi bo'ylama va ko'ndalang turlarga bo'ünadi. 
Traktor ag'anamasdan Iura oladigan eng katla nishablik burchagiui 
statik nishablik burchagi deyiladi.

Agar traktorning oklmgi g'ildiraklan to‘üq yuksi/lanib, undagi 
normal reaksiya Yh — 0 bo'lsa. orqa g'ildiraklar atrofida ag‘darilish 
sodir boMadi. Hunda og'irlik kuchidan hosil bo’lgan normal reaksiya 
orqa g'ildiraklarga tushadi (27.1-rasm). liu reaksiya:

Y, - Gcos«,

Og'irlik kuchining tasbkil etuvchisi traktorni nastga dumalab Uishi- 
sbiga intilad*. ftuni bartaraf elish lichun orqa g'ildiraklarga tormo/lovehi 
kueh i )t qo'yilgan bo’ladi. G'ildiraklarni durnalashga qai'sliilik momenti 
harn soa. rnili bo'yicha ta'sir ko‘rsatib. traktorni pastga dumalashiga 
qarshilik ko'rsatadi. Hu momentr.mg cjiymati uncha katla bo'lmaganligi 
sababli uni hisobga olmaymiz. Tiaklorning dumalab lushishi mumkin 
bo'lgan o'qqa nisbatan muvo/anat sharlidan:

G'cos«,, a - G ’ sinor,, hlim 0.

bu verda: a va htun — mos ravishda og'irlik marki/ining bo‘ylama 
va vertikal koordinatalari. Bundan:

Agar traktor chcgaraviy dunialash burchagi (X!h biian nishablikoa 
turgan bo'lsa. orqa g‘ildirak to'liq yuksi/lanadi. Oldingi g'ildirakning 
normal reaksiyasi:

Yp = G’ c o s « ,, '

Oldingi g'ildiraklarning durnalashga qarshiligi kam bo'lganligi uchun 
um hisobga olnaymi/. Traktorning 0, nu(|taga nisbatan tnuvo/anal 
tenglamasi:



21. l-rasm. G 'ild irakli (raktornitig ho’ylama barqarnrlik s\ema.si: 
a — iraktor nishahlikcla turgandu; h — iraktor do’ngükda turganda

(î cos (Xj, ̂ -(/.-«)- OMner,/ hiim 0,

bungan \£.ah'
'Iraktor ostna rnashinalar bilan jiho/langan bo'lsa, a va hom 

koordinatlari auvr va /ij r bilan almashtiriladi.
Univcrsal g'ildirakf'i iraklorlar ucliun uA ~ 35--4Ü0, a/ 60° va 

undan ham kaltaroq bolishi munikin.
Traktorning bo‘ylama barqarorligi nafaqal dumalash natijasida 

hu/.ilishi mumkin. balki maksimal tormo/.lovchi kuch P lmax uni qiya 
tckislikda ushlab turishi uchun yctarli bo‘lmasdan qolishi mumkin, 
blinda barqarorlikning buzilishi iraklor sirpanishi nalijasida sodir 
boiadi. Uarqarorlikni ta’minlovchi burchaklarni u(p va «</>' bilan 
belgilaynn/. 1'raktorlarning tormo/i orqa g'ildiiaklarga o'rnatilgan. 
shu sababga ko'ra bu burehaklarning qiyniati quyidagi shartlar bilan 
chcgaralangan:

(i'stnatp PlmM - Yktp,, <p(-, (d  casu<p{L smu<p -

C s m a y ' ~ /;,n̂  r\(pd h



Bu tenglamalardan quyidagilarni hosil qilami/.:

igtt<p <?„(/. «)/(/- 

U’W  lpt, (/--«)/(/- 4 (/1)V

Agar tormo/ traktorning barcha g'ildiraklariga o‘matilgan bo‘lsa, 
uning oldingi va orqa g'ildiraklaridagi tishlashuvchanlik bir xil boladi.
l.’nda maksima! lormo/lovchi kuch do'nglikda va nishablikda bii xil 
ho'ladi. ya'ni:

'̂ íntix

Bu holda do'nglikdagi va nishablikdagi sirpanish sharti hani bir xil 
boladi, ya’ni:

t satp - i g r V  (/?,;

( j ‘ildirakli traktorlarning bo'ylama barqarorligini va boshqa- 
rihivclianligini yaxshilashning turli usullari mavjud. IJlarga traktorning 
oldingi g‘i)diraklariga va oldingi okqiga yuk osish, traktorning ba/asini 
kallalashtirish kabi tadbirlar kiradi.

Zanjirli traktorning boylama barqarorligi (27.2-rasnil bosim marka- 
/in.ng holatiga bog'liq. Yarini bikir osmali traktorning bo‘ylama okq¡ 
bo‘yicha dumalamasdan tura oJish burchagi bosim markazining zanjir 
tayanch sirtining orqa tomoniga siljishi hilan bog'liq. Chcgaraviy 
nishablik burchagi esa bosim marka/ining /.anjirning oldingi tomoniga 
surilishi hilan bog'liq. Bu hollar uchun tiaktorning bosim niarka/iga 
nisbalan muvo/anat lenglamalarini tu/ami/.:

Gsin«,,(0 ,5/^w i hJ -  Í/'s ü ih ,, / ! .  -0;

G’cos«,,1 - a „  ) - (is\n n h -h„m M),

bu yerda: au — traktorning ogkirlik marka/idan /anjirning tayanch 
îrii o'rtasigadui bo‘lgan masóla

Bulardan:
igah -

Bu formulalarda /anjirning peshona qarshi’igidan hosil bo'lgan 
moment hisobga olmmagm.



21.2 - rusm . /.anjirli Iraktorning bo'ylama íiarqarorlik sxcraasi:
a — traktor nishahlikda tutanda; b — traktor do'nglikda turganda

Yarim bikir osmali trakiorlar uchun chcgaraviy staiik bo'ylama 
barqarorlik burchagi 35 — 45° ni, ikki tayanchli balansir osmali trakiorlar 
uchun esa bu burchak 30 — 35" ni tashkil ctadi.

2-§. Traktorning ko'ndalang barqarorligi

Chcgaraviy ko‘ndaiang stalik barqarorlik burchagi dcb, shunday 
eng katta nishablik burchagi tushuniladiki, hunda traktor yon tomonga 
agkdarihnasdan va siljimasdan tura oladi. ¡ih burchakning qiymatini 
luproqning Y11 normal reaksiyasi nolga tcng bolgan hol uchun aniqiay- 
mi/, bu burchakda traktor yon tomonga dumalay boshlaydi. Dumalashi 
mumkin bo'lgan O o‘qqa nisbatan (27.3-rasm) momentlar tcnglamasi 
quyidagi ko‘rinishga cga bo'ladi:

(»'sin (jh hom -0,5/if/a)s/íí; 0,
bundan:

ig/Jl l -0.5B//i.liI1

bu yerda: V — traktorning koleyasi.
Agar ttiproq yetarli darajada qatliq bo lsa, zanjirli traktorning 

dumalashi quyidagi burchakdan kattalashganda sodir bo'ladi:



27.3-rasm. Trakloming kcHndalang barqarorlik sxemasi

lg A ,- 0 .5 (/ n  -fr)//w  

bu ycrda: b — zanjir kengligi.
Ouatda /anjirli traktoming koleyasi rostlanuvchan boladi. Kolcyagu 

bog liq holda chegaraviy ko'ndalang stalik barqarorlik burchagi ham 
o'/garib turadi. 4K2 va 4K4 glildirak formulasiga cga boMgan traktorlar 
uchun bu burchak qiyniaii 40—50° atrofida bo'ladi. Zanjirli iraklor 
uchun ham barqarorlik burchagi shu qiymal airofida bo'ladi. G ‘i!dirak 
lormulasi Z K 2 bolgan Iraklorlar uchun statik barqarorlik burchagi 
30—35° ni lashkil etadi.

Traktor qiya tekislikda yon lomonga siljishi mumkin boMgan statik 
burchakni aniqlaymiz. Keltirilgan sxcmaga muvofiq barcha kuchlarning 
ko'ndalang tekislikdagi proeksiya tcnglamasini tuzamiz:

с ;м п  ß ( p -  ' / J  t 7." - i \ y '  + Y n  ) - (p С  cosßtp .



bu ycrda: Z7, Z'\<\ Y\ Y" mos ravishda yolning normal va yonaki 
reaksiyalari; (p.—  harakatlantirgichnmg tuproq hilan yonaki lishlashuv 
chanligi.

Yuqoridagi tenglamadan
t f i f t y  - <P;

(p. kocífitsientining qiymati yolning mcxanikaviy xususiyatlariga 
va harakatlantirgichnmg tu/ilishiga hog'liq. Mashinalarda yonaki 
sirpanish muzlagan yo'llarda sodir bolishi mu'lum.

Zanjirli traktorlarda yonaki sirpanishga barqarorlik 16° gacha bo'lgan 
qiyalikda ta’minlanadi. Traklor hundan kallaroq qiyalikda ishlashi Lidnin 
zanjirning tuproq ilashlirgichlari xususiy luzilishga ega bo'iishi lo/im. 
Amalda esa iraktorning yon lomonga dumalashi va yonaki sirpanishi 
juda kam sodir boladigan holaldir.

Traktor yonaki nishablikda ishlaganda, uning harakallanlirgichiga 
dinamik ta’sir bolganda, u okz barqarorligini saqlay oladigan qiyalik 
hurchagini yonaki dinamik barqarorlik burchagi deyiladi, íadqiqollar 
natijasi shuni ko‘rsaladik¡:

( 0 . 4  —

bu yerda: ¡i — iraktorning munyyan yo l sharoiti uchun stalik 
yonaki barqarorlik burchagi.

Mashinaning harakat tezligi qanchalik katta bolsa, dinamik umillar 
shunchalik jadalroq namoyon boladi va fiait/Pu nisbat shunchalik kichik 
bo'ladi. G ‘ildirak notckislikka urihshidan hosil bo'lgan shinanmg 
qo‘shimcha czilishi traklor yonaki dinamik barqarorligining pasayishiga 
sabab boladi.

Trakloregri chi/iqli íraycktoriya hilan harakatlanganda (27.4-rasm) 
inersiya kuchi hosil boladi va u Iraktorning ko‘nda!ang barqarorligiga 
sezilarli ta’sir ko‘rsatadi. 'Iraktorning hurilishida unga natijaviy marka/- 
dan qochma kuch ta’sir ko‘rsaiadi va hu kuch traktorning og‘irlik 
markaziga qo‘yilgan bo'ladi. Natijaviy markazdan qochma kuchning 
qiymati:

P„ (ht),1, Kilir / f>.

bu yerda: (úh — burilish markaziga nishatan burilayolgan mashi
naning aylanish burchak tc/ligi.

/^kuchni bo‘ylama va ko‘ndalan¿ tckisliklar bo'yicha ikkt tashkil 
ctuvchiga ajratamíz. Bu kuchlardan birinchisi normal yuklanishning



oldingi v¿i orqa g'ildiraklarga qayla taqsmilanishini ta'minlaydi, ikkin- 
chisi esa mashinani yon tomonga ag’darishga harakat qiladi. Marka/dan 
qochma kuchning ko‘tidalang iashkil etuvehisi:

C O S  V  • I —
(hi)-R (, i'

Ш 'К,т ^ Г ,п
К fi к

bu yerda: yn — ko‘ndalang tekislikka nisbalan marka/.dan qochma 
kuchning ta\sir burchagi; v — niashinaning buriiishdagi o‘rtacha le/ligi; 
R —  hurilish radiusi (27.5-rasm).

I raktoming ag‘anashi rnumkin bnlgan () !l o'qiga nisbatan muvo- 
/.anal lenglamasi:

f f*m‘ cos [ i — ( i sin ¡ Í  ) h',m | / ’„/  sin ß  f d cos /f ) ■(),.')/> 0

Marka/.dan qochma kuchning tashkil etuvehisi o‘rniga uning 
qiymati (07,1;)/(г!/Л) ni qo'yib traklorning egri chmqli harakatdagi 
rmivo/ana» shartini hosil qihimi/.:



Clv~ (h„m cos /У — 0,5//sin [})? .çN < O'((), 5ft cos/У I h(llll sin ß) 

Tcnglamaning ikkala tomonini (i /i,,ma>s/j ga ho'lami/, unda:

, l-O.SHsmß , ( 0 . f H  s i n / i  \v----------- — < ftRl +• -----
{ h„„, ß }

Mashinaning burilish tc/.ligi:

i . <  L
V «-‘PÄ 'P/i

Agar yo'lning ko‘ndalang nishabligi burilish marka/.iga nrshatan 
tcskari lomonga yo'nalgan bolsa:

r<
V

3-§. Traklorning tortuvchanlik-tishlashuvchanlik 
xususiyaii

Traktor og‘ir yo“l sharoitida ishlashi uchun uning urinmu lortish 
kuchini oshirish. oddiv ishlaiish sharoitida esa hu kuchning ma'bni 
qiymallarida traklorning tortuvchanlik-tishlashiwchanlik xususiyalini



saqlash lo/.im. Shuning uchun ham maxsus tuzilmaga ega bo'lgan 
irakknlarm yaratishda, urinma-lorlish kuchini va harakallantirgichning 
I !K  oshirish choralarini ko'rish lo/ini.

Ilarakatlaniirgichning H K  ifodasini g‘ildirakli va zanjirti traktor 
uchun yozamiz. bunda traktor gorizontal yo'lda tckis harakat qiladi 
dch qabui qilami/.:

bu yerda: Pk \a Pl— Iraklorning tirinma toitish kuchi va dumalashga 
qarshilik kuchi; (7..va G — mos holda traktorning tishlashish va umumiy 
ogirligi: (plov iraktormng tishlashish og'irligidan foydalanish kocffi- 
isicnti: f r va f  — tuproqni c/isli va gisterc/is natijusida yo'qotilgan 
eucrgiyani hisobga oluvchi koeffitsicnllar; R0 — zanjirning yelaklovchi 
/venosidagi urinma kuch; J m — zanjirdagi mexanikaviy cncrgiyaniug 
yo'qolishini hisobga oluvchi dumalashga qarshilik koellltsienli.

Keltirilgan 1‘ornuilalarga asosan traklorning yclaklovchi g‘ildirak- 
laridagi F !K  ni oshuish uchun quyidagi usullardan foydalanish mumkin.

l-usul. Traktor tishlashish og 'irlig in i, uning to i iq  umumiy 
ogirligigacha oshirish.

Agar (¡it " G  holsa. yclaklovchi g‘ildiraklarning I IK :

2~usul. Tishlashish og'irlig idan foydalanish kocffitsientining 
qiymalini oshirish. 11K lormulasidan ko'rish mumkinki, ¿va/larning 
qmnati o'zgarmas bo'lsa-da S/ity oshganda /]a ning qivmaii ham oriadi.

I ishlashish og'irligidan foydalanish koelTilsicnti g‘ildirak formulasi 
4K4 bolg in traktorlar uchun quyidagi fortnuladan aniqlanadi:

( \ - Ö )

CA. I ( ; 1 (A i (Jt : ^  ̂



yoki
rt

<Pfi,y\Uki + VjbviOk? f V/„v(C4l +<Pf,«40k4
tyj'/V Qu i f e ' f t i K ' n

, I

bu yerda: />i( va Qh — urinma lorlish kuchi va yclaklovchi 
glldirakning tishlashish og’irligi; (p — yelaklovchi glldiraklarning 
tishlashish og’irligidan fovd?lanish kocHltsicnti.

Masalani soddulashtirish maqsadidu traklor faqal bir yctaklovchi 
o'qqa cga deb qabul qilamiz, unda:

_ Vfi,y\Qu 'QfaiQki
Vl"' a, < c>u

Bu ifodadan ko'proq yuklangan o‘qda (g‘ildirakda) gi tishiashish 
og‘irligini aniqlaymiz;

Q u - ^ ^ Q u  < V.,
<P„n-2-<P,.,

bu ycrda: k - Qkl IQAl — g'ildiraklar yoki o‘qlaming notekis yuklani- 
shini hisobga oluvchi kocffitsicnt.

Bu tcnglama koordinat o“qi boshidan o‘luvchi lo‘g‘ri ch»/.iqning 
tenglamasi bolib, lining burchak kocfiitsienii k ga teng. Bu tenglamani 
quyidagi ko‘rinishda vo/ami//

Hosil qilingan tcnglamani lahlil qilamiz:
1. Agar k= I bo'lsa, ya'ni barcha yetaklovchi g'ildiraklar bir xil 

yuklamaga ega bo'lsa:

<P(„y '</%:)
2. Agar (pJoy — (p/oyJ va k> I, tishlashuvchanlik barcha yetaklovchi 

g'ildiraklarda bir xil bo'lsa:
<Ppn ~  'Pfoyl = V io v l

.1. Agar (piity, > <pfiir va k> I . (p koeffitsicn'.ining qiyrnali qancha 
katta boklsa, k ning qiymati shunchaiik katta holudi. Bundan shunda>



xitlosa qiîish mumkinki, (p ning qiymatim osliirish uchun g'ildirak 
o'qini sluinday yitklash kcntkki. undagi tishlashuvehanlik kattaroq 
qiytnatga ega bo‘lsin.

Dilfrrcnsialli yuritmaning yetaklovchi g'ikhraklardagi yoki o'qlardagi 
yctaklovchi momcntning taqsimlanishi difierensialning ishlashiga bog'liq.

Salellitni lining o'qiga nishjian muvozanal shanidan /] rx-!\ 
hundan P /P  — 1. ya’ni F, P „ bunda, P r  /\va rt — nios ravishdn, 
saltelilning yarim o*q shcstemalari bilan ilashmasidagi urinma ki'ch 
va satlclit bosh!ang‘ich aylanasining radiusi.

Yeiakiovehi o'qlar tomonidan o'ng va chap g'ildiraklarga uzatila- 
digan burovchi moment:

■«.n 'i: 'K r .  !’ n-

Siirmietrik difVcrensiallarda P,-~Pn unda M  M. v e i l  n ' t  2

(i'lldiraklardagi momcnilar yig'itidisi dilTcrcnsial tomondan 
u/atilgan momcntga leng ho'ladi:

w„;,
A/m/.V/vjy-l boMib. ya’ni simmctrik difierensialning uzalishlari soni 

I ga long boMsa.

=■ *  *,;=<). 5,V (/„-

Diflcrensiaming ichki isliqalani.shmi hisobga olmasak, g'ildirakdagi 
normal yuklatna bir xii bolganda. ya’ni

Qn-Lh
Diffcrcnsiallik sainarasi natijasida ikkala g'ildiraklardagi yctaklovehi 

momcnilar bir xil va minimal qivmatga ega bolsin. ya’ni:
W 4ti,

Iishlashish og’irligidan loydalanish koellllsienli bir xil hamda 
minimal qiymatiga ega boMsin:

*Pt"Yl ~  tP l ‘-v2 ~  M<ht Qk "  ''w fim i.  ̂ri ( À

f>\ ~ *P j‘<\ I *Pfm? — “ *P/ivmill

bu yerda: <pfl,v — ikkala yctaklovehi g'ildirakdagi iishlashish og'irli- 
gidan loydalanish koeflllsienh.

Hu holda niashinaning urinma torlish kuchi:



Agar diffcrensiai blokirovka qilingan boisa, ikkala g'ildirakning 
tishlashuvchanlik xususiyaiidan to'liq foydalaniladi. Tishlashuvchanlik 
bo'yicha torlish kuchinmg eng kalta qiymati (ma'lum yo‘l sharoiti 
uchun):

~ f\\ "" tU “ Ok (?}>,vniM + V’/.nnu* )■

bu yerda: (pjarmax— <P/0>? ~  luproq bilan eng yaxshi lishlashish 
sharoitida bo'lgan g'ildirakning tishlashish og'irligidan foydaianish 
kocfïitsienti.

Blokirovkaning samaradorligi koeffitsienti:

Velaklovchi g'ildjrakdagi normal yuklanish bir xil bo'lsa:

^ ' b l  ~  V / n y in a »  V ^ / r v n i i n  —  ^ / c v i i i j x  ^ n u n  )

DiiTerensial blokirovka bo'lganda, muftaning ishqalanish momend 
la'sirida ikkala yarim o‘q bir butun holda avlanadi va difïerensialga 
uzatiladigan burovchi moment yarim o'qlar o'rtasidagi qarshiliklarga 
proporsional ravishda iaqsimlanadi. Blokirovka qilinmagan differen- 
sialda «oldinlovehi» yarim o‘q tezroq, «sckinlanuvchi» yarim o“q csa 
sekinroq aylanadi. Bu hoi uchun yetaklovchi momentni yarim o'qlar 
orasida taqsimlanishini ko'rib chiqamiz.

Yarim o'qlarga beriladigan va differensialdagi ishqalanishni yengish- 
ga sarflanadigan quvvat:

Mj,j 1 M "t\
N iUf - - N x+ N 2 v N„,

bu ycrda: M  va NdiJ — mos ravishda difïerensialga beriladigan 
moment va quvval; A/w/ va N, — sckinlanuvchi yarim o'qqa beriladigan 
burovchi moment va 'quvval; Mrel2 va N: — oldinlovehi varim o'qqa 
beriladigan burovchi moment va quwat; Ntr — difTerensialdagi ishqa- 
lanishni yengishga sarllangan quwat.

Sckinlanuvchi yarim o'qning burchak te/ligini wr  oldinlovehi yarim 
o'qining burchak tezligini o)r  dilicrcnsia! qutisining burchak te/ligini 
(o bilan belgilaymi/. unda:



<ÜlUI -- 0.5(0;, + (Ü-, )
Shundiiy qiiib:

V, -- M.,,«,; N 2 -  N„ М м тм

Blokirovka muftasining yetaklovclii va yclaklanuvchi diskalarining 
nisbiy burchak tc/liklnri:

°),H - Щ  = h (ù: ) - 0 J |  ■ 0 ,5 ( м : -го , )

Buni hisobga clsak:
-V„ -0.5Л/,, (w¡-fti|).

bu ycrda: M, blokirovka multasining ishqalanish momcnli.
( ) ‘z-o*7.idan blokirovka qilinuvchi difTcrcnsiallarda diiTercnsiaüik 

samarasi oldinlovehi va sckinlovchi yarim o'qlardagi yclaklovchi 
momcntning quyidagi qiymatlarida sodir boMadi:

+ « „ )•  M „ 2 - 0,s(M M - m „ )

Blokirovka kocITitsientining qiymatlari:

*4  - (M .i„ 4 * „ ) / ( * *  - M „)
0  z-o'/idan blokirovka qilinuvchi dilTcrcnsial qoMIanilganda, oldiivii 

ko'pnkdagi urinma lorlish kuchi:

Burilishda o’z-o'zidan blokirovka qiluvchi dilTcrcnsial ishlaganda. 
unda ishqalanishga energiya sarflanadi, diticrensiaidan foydalanish 
kocflîlsicnli:

4,,i = ( v i * ---(M ur№+M„:Oi2)fM ,hltùlhf

М-ы ' A/li(l ~M,,ll2 +A'W) hainda i0,uf ' '>.5(w( + w.)
ckanligmi hisobga ol'b:

- ,  K’:i " <0' {0' .
:l" * i)(«V '"j 1 0

Burchak tc/liklari o‘rtasidagi nisbat va traktoming burilish radiusi 
R o'rtasida quyidagi bog‘ianish mavjud:

fib/w, - ( R • i),5/iJ/(/?--0.5/i)



Huni hisobga olib, dilTerensialning I IK  m hisoblaymiz:

2K(Kn 4i)
3-usul. Shataksirash kocffitsienli 8ni kamaytirish hisohiga FIKni 

ko‘paytirish. ya’ni

n,. =
Mashinaning otuvchanligini oshirisli u c l i u n  g'ildirak y u r i l i n a l a r i n i  

to‘liq blokirovka qilishni ta’minlash !o/irn. Biroq g'ildiraklarning 
shataksirasln agrcgatlarning konstruktiv va kincmatik mos kclmasligi 
naiijasida ham sodir bo'lishi mumkin. Bunday holat shina pro- 
teklorlarining turlicha ycyilislii, shinalardagi bosimning va g‘ildiraklarga 
tushuvchi n o r m a l  yuklamaning bir xil emasligi natijasida sodir bo'ladi.

laraz qilaylik, g'ildirak lomiulasi 4K2 bo'lgan traktor shataksi- 
rayoigan bo'lsin. Chap g'ildirakning shataksirash kocftttsicnii S r  uning 
dinamik radius» rkr o“ng g'ildirakning shataksirash koeifilsienti va 
uning dinamik radiusi rk, bo'lsin. Agar S t>S2 bo* Isa, kincmatik mos 
kclmaslik kocilltsienli:

L- - ''- S .'.-  ''it (0\rt\
",k I X ~

i — «>i »'/’ <»:rk:

Mashinaning shataksirash kocffitsicnti, yetaklovchi o'qining shatak
sirash koetlilsicnliga leng:

Mashinaning haqiqiy harakat tc/ligi:

Mashinaning na/.any harakat lc/.ligi:
V, r  w,

bu yerda: runi = 2 rklrt l / { rki t-rk2).

Agar trakiorda kincmatik mos kclmaslik bolmasa: 
r .. r , , va r r ,  r , ,kl k. 1tin k i k.

Traktorning na/ariy tezligi



v - ( 0>l +tt>? ) rt l rU  ^  V,|^2 -1 Viiri2 v rt 2 / ( 1~ g ? ) - t- /t 2 ( |- ^ 2 )  

rk)+ l kl ' rk\+rk2

hundan

^   ̂^ .+ * t2 )0 - g i)0 - ^ ) ^ 0_-^i)_0 - «>_)
'/ rii('-ö ,)- frl 2(l-d'2) AT̂  fA\

,, _ <W,rA, _ I - i)2
bu ycrda: *».* ~'a) ~ -  o ‘ng va chap yctakiovchi

g‘ildiraklarning kinematik mos kclmaslik kocffitsienti; Kmi rk, / r l2 —
yctakiovchi g‘ildiraklar dinamik radiuslarining mos kclmaslik koef- 
lltsicnti.

Agar g ildirak to‘liq blokirovkada bo‘lsa, <u. va A ,_ A' undai . wh k
/fc- (1 - 5 ), 0.5(1

4-usul. Dumalashga qarshilikni kamaytirish. Traktoming dumalashga 
qarshiligi barcha g'ildiraklaming yoki /anjirlarning dumalashga 
qarshiliklarining yig‘indisiga tcng:

r - Sh - = I  />„-11 a - 1  ./,0 /1 u
Agar barcha g'ildiraklarda normal yukiama hir xil bo‘ lsa, 

Q ~ Q=consi, unda / = /, / /.
Agar barcha glldirakdagi yoki /anjirlardagi dumalashga qarshilik 

koeffilsienti hir xil bo'lsa, ya’ni /, - const, f  - /  boiadi.

4-§. Traktorning buriluvchanligi

Statik buriluvchanlik, burilishdagi o‘tuvchanlikning umumlash- 
tirilgan ko'rsatkichi bo'lib, bu ko‘rsatkich nisbiy burilish radiusi 
hisobianadi. Nisbiy burilish radiusi orqali burilish uchun /arur bo lgau 
maydonchaning o'lehamini va oldinlovchi zanjirniug tuproq bilan 
tishlashuvchanligi bo‘yicha burilishini baholash muinkin.

Traktorning oldinlovchi zanjiridagi urinma tortish kuchi Pk2 ni. 
orqada qoluvchi zanjirning ish paytidagi qutbiga nisbatan muvozanat 
snartidan aniqlavmiz (27.6-rasm).

- A/ 0 .5-/i -0



f-.G 2 f ,0 2

'0,

27.0-ra\m. TirkamaJi zanjirli traktorning buriluvchanligini 
baholovchi sxema

Agar hurilish qutbi bo‘ylama tekislikda siijisa, buriiishga qarshilik 
momenii.

M

bu ycrda: fù — zanjiming buriiishga qarshilik koclfitsicntining 
cng katla qiymaii. -  0,6—0,7; К  — zanjiming burilish qutbini va 
bosim markazining surilishini hisobga oluvchi koellltsieul; A.u„— zanji: 
tayanch tannog‘ining uzunligi.

Urinma lortish kuchi tenglainasini ркт,п ga nisbatan ycchilganda:
L:t

Pt min ^ -  6,15,
<p,i - fhur -  Ih r  n

bu ycrda: l\ r — tonuvchi qismdagi /^yuklarnaniny traktor ogirligi 
G ga nisbati.



Zanjirli traklor bunluvchanligining qo'shimcha ko‘rsatkichi silatida 
ilashish zaxirasi kocfTitsientidan ham fbydalaniladi. Traktor yuklainasiz 
burilgaiida ilashish zaxirasi koelTitsicnti:

t. , 0.5 ih„, +0,25 » L . a„ U t  ,
K ----------------------- V. I,

<P,t

bu ycrda: n /(37 + (ip ,mn).
Bu formuladagi K J koefTitsientining qiymati qanchalik kichik bo'lsa, 

burilishdagi yo'qotilish ehtimoli shunchnlik kichik boladi degan \ulo- 
saga kclish mumkin.

Nazorat savoUari
/. Traktorning ho 'ylama va ko ‘ndalang barqarorligiga ta r i f  bering.
2. I'raktormng og'irlik m a rka z i va zanjirning tayanch  sirti bo'ylnm a  

barqarortikka qanduy t a ’sir ko 'rsa tad i?
J. Tormoztashning bo'yiam a barqarorUkka ta 'sirin i tushintiring.
4. Traktor qiya tekislikda von tomonga siljishi m um kin  bo'igan burchak 

qanday aniqlanadi?
5 . Yoriaki dinumik barqarorlik burchagi nim ani bildiradi?
6. Traktorning yelukiovchi %'ildiraklaridagi F!K ni oshirish uchtin qandav 

tisuilardan fo y d u la n ila d iv


