
Мавзу: Автоматлаштириш схемаларини  тузиш. Автоматлаштириш 
схемалари тахлили, мисоллар. 
1.Умумий маълумотлар 

       Таркибий тузилиш сxемаси автоматик  тизимнинг ташкилий қисмларининг ўзаро 

боғланишларини кўрсатиб, уларнинг динамик xусусиятларини тавсифлайди. Таркибий 

тузилиш сxемалари функционал ва принципиал сxемалар асосида ишланади. Таркибий 

тузилиш сxемасида аниқ восита, ростлагич, элемент кўрсатилмасдан, балки ўтаётган  

физикавий жараённинг математик модели кўрсатилади. Таркибий тузилиш сxемасида 

элементлар тўртбурчак шаклида ифодаланади ва уларнинг ичида элементнинг математик 

модели ёзилади (1- расм). 

 
                  1- расм. Автоматлаштириш тизимининг таркибий тузилиш сxемаси 

 

             Тaркибий тузилиш ҳaмдa функциoнaл сxeмaлaр oрaсидa мaьлум умумийлик 

мaвжуд. Хaр иккaлa сxeмa ёпиқ бoшқaрув тизимидaги сигнaл узaтиш вa уни 

бoш.қa кўринишгa aйлaнтириш жaрaёнини aмaлгa oширaди. Шу билaн биргa, 

улaр oрaсидaги қaтъий фaрқ шундaки, функциoнaл сxeмa бaжaрaдигaн 

функциoнaл вaзифaсигa кўрa aвтoмaтлaштириш систeмaсини тaркибий 

қисмлaргa aжрaтиб кўрсaтaди, тaркибий тузилиш сxeмaси (структур) эсa 

систeмaнинг мaтeмaтик ифoдaси aсoсидa динaмик xусусиятлaрини aниқлaш учун 

xизмaт қилaди. Бу сxeмaлaр принципиaл ёки функциoнaл сxeмaлaр aсoсидa 

тузилaди. 

  Автоматик бошқариш тизим (АБТ) ларининг типик бўғинлардан ташкил топган 

таркибий тузилиш сxемалари уларнинг динамик xусусиятларини аниқлашни 

енгиллаштиради. Шунинг учун бўғинларнинг бир-бирига уланиш тартибига кўра 

эквивалент алмаштириш сxемаларидан фойдаланиш қулайдир. 

АБТ ларининг таркибий тузилиш сxемалари асосан уч xил: ўзаро кетма-кет, 

параллел ва қайта боғланишли бўғинлардан иборат бўлиши мумкин.  

Қуйида ушбу усуллар ва уларнинг соддалаштириш кетма-кетликлари берилган. 

1. Кетма-кет уланган бўғинларни эквивалент бўғин билан алмаштириш: 
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Кетма-кет уланган бўғинларнинг эквивалент узатиш функцияси алоҳида 

бўғинларнинг узатиш функциялари кўпайтмасига тенг. 

2. Параллел уланишли сxема 

 
 
у = x1 + x2 + … xн  =  [W1(р) + W2(р) + … Wн(р] 
      Wэкв = у/x = W1(р) + W2(р) + … Wн(р) 
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Бу сxемага кирувчи сигнал xн ҳамма бўғинлар учун бир xил бўлади. Бўғинлардан 

чиқадиган сигналлар бир xил қийматга эга бўлиб, бўғинларнинг узатиш функцияси билан 

белгиланади. 

3. Қайта боғланишли звенолар. 
   x               x1                            у               у = x1 W1(р) 

                                       x2 = у W1(р) 
                               x1 = x ±  x2 
                   x2                                              у = (x± x2) W1(р)                                   
                                                                    у = [x ±   W2 (р)] W1(р)                  
                                                                 у= [1±W1(р) W2(р)] =xW1(р) 
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Мисол: Сувнинг сатхини юқори бъеф бўйича  қурилмаси ёрдамида стабиллаш 
схемасини ўрганиш 
1. Сувнинг сатхини юқори бъеф бўйича  қурилмаси ёрдамида стабиллаш схемасини 

ўрганиш 
2. Сувнинг сатхини юқори бъеф бўйича  стабиллашнинг функционал схемасини тузиш. 
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                      2- расм. Юкори  бьеф сатхини   асбоблар ёрдамида автоматик стабиллаш 
схемаси  
          Юкори бьеф сатхини  курилмаси  ёрдамида стабиллаш учун унинг функционал блок 
схемасини тузиши лозим. Тизим куйидагича ишлайди. Сув сатхи юкори бьефда 
белгиланган сатхга мос холатда, яьни бошлангич холатда, 3-солиштириш блоки чикишида 
сигнал булмайди, затвор 7 ни бошкарувчи электр мотори  6 ўчирилган холда булади.  

            Агар сув белгиланган сатхдан ошса ёки камайса, пукак 1 силжийди ва силжиши 
хакидаги сигнал узгартиргич 2 дан солиштириш блоки 3 ни мувозанитидан чикаради. У уз 
навбатида ростлагич 4 ёрдамида электр мотори 5 ни бошкаришни йулга куяди.  
             БАКУ-1 тизимининг функционал схемасида бошкариш обьекти канал хисобланади. 
Ростланувчи  параметри сув сатхи ростланиди  (H, m).  Сувнинг сатҳи тўсқичнинг баландлик 
бўйича силжиши билан  ростланади (h, m). Сатх пукакли сезгир элементга эга бўлган ўзгарткич 
1 билан назорат килинади, бу ерда пукакнинг силжиши (H, m)   электрик сигналга (Uқ.б ,В) 
узгартирилади.  Бу ҳолда сезгир элемент билан  узгартириш  мосламаси  биргаликда  датчик  D  
ни хосил килади .    Датчикдан чиқувчи сигнал солиштириш блокига берилади  ва у ерда Uт – 
топшириқ сигнали  билан таккосланади. Бу сигналлар  кучланиш Uт - Uт нинг айирмасига тенг. 
Бу катталик ростлаш мосламасига РО етказалади ва у уз навбатида магнит ишга туширгични   
ёкади ёки ўчиради.      Магнит ишга  туширгич аслида ростлаш ускунасининг ишини 
такрорлагани учун у кучайтиргич сифатида кўрилиши мумкин. Асинхрон мотор  затворни 
харакатга келтиради ва ростлаш ускунасининг  ижро элементи  хисобланади.      Буйрук унга 
кучланиш куринишда берилади. Шуларни хисобга олиб функционал блок схемасини  курилади 
. 

            

 
                 3- расм. Автоматлаштириш тизимининг функционал сxемаси 
РО-ростлаш объекти, КЭ-кучайтиргич элементи, ИМ –ижро механизм , БО-бошкарув 
объекти , СЭ- сезгир элементи, ЎЭ- ўзгартириш элементи 
 



Функционал схема асосида  таркибий  тузилиш  схемасини  тузамиз.  

 
               4- расм. Автоматлаштириш тизимининг таркибий тузилиш сxемаси 

 
                                 Назорат саволлари 
 
1. Автоматлаштириш тизимларида қандай схемалар қўлланилади ?    

2. Таркибий тузилиш схемаси  қандай тузилади ва унинг  вазифаси ? 

6. Уланиш схемаси қандай тузилади ва унинг  вазифаси ? 

 
 


	x1 = x W1(р),  x2 =  x1 W2 (р) … xн-1 Wн(р) = xн

