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CAN –Controller Area Network комплекс стандарти

Режа :

1. CAN комплекс стандарти хакида

умумий маълумот

2. CAN нинг асосий хусусиятлари

3. CAN нинг сатх (боскичлари)



CAN (англ. Controller Area Network — саноат тармоғи стандарти,

асосан турли хил актуаторлар ва сенсорларни битта тармоққа

бирлаштиришга қаратилган. Узатиш режими - кетма-кет,

трансляция, пакет.

САN 1980-йилларнинг ўрталарида ишлаб чиқилган бўлиб,

ҳозирда саноат автоматикаси, уй автоматикаси ("ақлли уй")

технологиялар, автомобилсозлик ва бошқа кўплаб соҳаларда
кенг қўлланиляпти.

https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%90%D0%BD%D0%B3%D0%BB%D0%B8%D0%B9%D1%81%D0%BA%D0%B8%D0%B9_%D1%8F%D0%B7%D1%8B%D0%BA


CАN контроллерлар шунингдек,

реал вақт режимида ТТCАN

протоколи орқали аниқланган

маълумотларни узатишни ташкил

қилиш учун қўшимча

имкониятларга эга.

CАN 1 Мбит / с гача тезликни ва

саккиз байтдан кўп бўлмаган

маълумотларни ўз ичига олган

пакетларни яратишга имкон
беради.



CАN шинаси маълумотларни узатиш учун 1 Мбит / с тезликда

сим узунлиги 40 м дан ошмайди. Шунингдек, узатиш тезлиги

10 кбит / с га туширилганда тармоқ симини 1,5 км га етказишга
эришиш мумкин.





EZ Data Logger - бу кичик маълумотларни рўйхатдан

ўтказиш дастури. Уни кичик масофадаги тизимга қўллаш

мумкин. Фойдаланувчиларга қулай интерфейс ёрдамида

фойдаланувчилар ҳеч қандай дастурлаш қобилиятисиз

маълумотларни рўйхатга олиш дастурларини тез ва

осонликча яратишлари мумкин



CANopen Master API –

дастурий пакет бўлиб,

CANopen Master иловаси

остида дастурларни

ишлаб чиқишни енгиллаш-

тиради.

Илова CANopen қурилма-

ларидан маълумотларни

функционал интерфейс

орқали олади. Натижада,

маълумотлар дарҳол

дастур оркали қайта

ишланиши мумкин.
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