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AВТOМAТИК БOШҚAРУВ ТИЗИМЛAРИ ВА УЛАРНИ КОМПЮТЕРЛИ 
МОДЕЛЛАШТИРИШ

ФAНИДAН ТAЖРИБA ИШЛAРИНИ БAЖAРИШ БЎЙИЧA



МАВЗУ: УЗЛУКСИЗ ЧИЗИҚЛИ АБТЛАРИ УЧУН ОДДИЙ 
АВТОМАТИК РОСТЛАГИЧЛАРИНИ ЎРГАНИШ 

Ишнинг мақсади. 

• Бир ўлчамли узлуксиз чизиқли тизимлар учун ростлагични лойихалаштириш усулларини Matlab
муҳити ёрдамида ўрганиш



ВАЗИФАЛАР.

• Чизиқли бўғинларни улаш моделларини қуришни ўрганиш.

• Оддий автоматик ростлагичларни лойиҳалаштириш учун
SISOTool модулидан фойдаланишни ўрганиш.



ҚИСҚАЧА НАЗАРИЙ МАЬЛУМОТЛАР
ТИЗИМЛАРНИНГ УЛАНИШ МОДЕЛЛАРИ

• Бу натижа кутилмаган кўриниш бўлиши мумкин, чунки бу
ерда иккала узатиш функцияси ҳам биринчи тартибли
дифференциал тенглама билан ёзилади. Шунинг учун тизим
иккинчи тартибли тенгламага эга бўлади, биз эса учинчи
тартибли тенгламага эга бўлдик. Бу ҳолатни аниқлаштириш
учун моделни «нол – қутб» шаклига ўзгартирамиз :



ҚИСҚАЧА НАЗАРИЙ МАЬЛУМОТЛАР

• Юқоридаги тенгламадан кўринадики, узатиш функциясининг
сурат ва махражи қискартириш мумкин бўлган s+1 умумий
махражга келтирилади. Агар бу ифодани қисқартирилса, 
тизимнинг тенгламаси иккинчи тартибли бўлади. Шунинг
учун умумий махражни қисқартириб реализацияни қўллаш
мумкин:



мусбат қайта боғланишли контур
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ИЛДИЗЛИ ГОДОГРАФ

• Тизимнинг асосий хусусиятлари (масалан, тезкорлик, қайта ростлаш) 
характеристик тенглама илдизларининг комплекс майдонда жойлашиши билан
аниқланади.

• Тизимни коррекциялашнинг энг оддий усули П ростлагични қўллаш ҳисобланади
(k – коэффициентига эга бу кучайтиргич), бу қурилма очиқ тизимнинг кучайтириш
коэффициентини ва бу илдизларни жойлашишини ўзгартиради. k ни 0  дан  гача
ўзгартирилганда илдизлар ҳосил қиладиган эгри чизиқлар илдизли годограф деб
юритилади.
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