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AВТOМAТИК БOШҚAРУВ ТИЗИМЛAРИ ВА УЛАРНИ 

КОМПЮТЕРЛИ МОДЕЛЛАШТИРИШ

фaнидaн тaжрибa ишлaрини бaжaриш бўйичa



Мавзу:БИР ЎЛЧАМЛИ ЧИЗИҚЛИ УЗЛУКСИЗ 

БОШҚАРИШ ТИЗИМИНИ СТАТИК 

ТАВСИФЛАРИНИ ТАДҚИҚ ҚИЛИШ

Ишнинг мақсади. 

Турли кўринишдаги чизиқли динамик 
тизимларни қўллашдаги статик 
кучайтириш коэффициентини
аниқлаш.



Вазифалар.

Matlab муҳитида турли кўринишдаги
чизиқли динамик моделларни киритишни

асослаш.

Matlab муҳитида статик кучайтириш
коэффициентини аниқлаш кетма-

кетлигини асослаш

Тизимнинг статик кучайтириш
коэффициентига модел
параметрларининг таъсирини тадқиқ
қилиш.



ЛАФЧХ ёрдамида синтезлаш

 Коррекцияловчи қурилмаларни очиқ занжир бўйича логарифмик

амплитуда-фаза-частота (ЛАФЧХ) ёрдамида тавсифлаш техник 
адабиётларда классик усул ҳисобланиб, кўп ҳолларда Боде 

диаграммаси номи билан юритилади.

 Очиқ занжирли тизим W(s) узатиш функциясига эга бўлсин, ЛАФЧХ 

таркибига иккита характеристика киради: логарифмик амплитуда –

частота характеристикаси (ЛАЧХ)

)(lg20)(  jWLm 



Қисқача назарий маьлумотлар

 Бурчак частотаси (рад/сек) ордината ўқида логарифмик масштабда

қўйилади. Бу ҳолда асимптотик ЛАЧХ деб юритилувчи тўғри чизиқли

кесмалар масштаб бўйича қўйилади ва графикни қўл ёрдамида

қурилишини енгиллаштиради.

 W(s) узатиш функциясининг сурат ва махражини биринчи ва иккинчи

тартибли кўпайтмаларга ажратиб, тизимнинг ЛАЧХ ни элементар
бўғинларнинг ЛАЧХ ларининг йиғиндиси кўринишида бериш мумкин

(апериодик, тебранувчи, интеграл, дифференциал ва ҳ.к.).



Умумий ҳолда
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