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Мавзу: ЎЗГАРМАС ҒАЛАЁНЛАР ТАЪСИРИДА 

НОЧИЗИҚЛИ УЗЛУКСИЗ ТИЗИМЛАРНИ 

ТАДҚИҚ ҚИЛИШ

Ишнинг мақсади. 

 MATLAB муҳитида дастурлаш усулларини ўрганиш



Вазифалар.

 MATLAB ишчи майдонидан маълумотларни    

SIMULINK моделига узатиш. 

 MATLAB функцияларини тузишни ўрганиш.

 Ҳисоблашларни автоматлаштиришнинг баъзи 

усулларини ўрганиш



Тизимнинг тавсифи



MATLAB функциялари

Айланиш тезлигини стабиллашни 

тавсифловчи чизиқли математик модел 

қуйидагича ёзилиши мумкин



MATLAB нинг баъзи стандарт 

функциялари

 Matlab тизими стандарт функцияларнинг катта тизимини ўз ичига 

олади. Бу функцияларнинг кўпчилиги М-файллар кўринишида 

берилган бўлиб уларнинг адресини  which буйруғи орқали аниқлаш 

мумкин. Бу ишда учта функциядан фойдаланилган:

 abs – соннинг модулини ёки массивнинг ҳар бир элементининг 

модулини ҳисоблаш;

 max – массивдаги  максимал қийматни аниқлаш (шу жумладан, 

минимал қийматни аниқловчи  min функция ҳам мавжуд);

 find – берилган шартга мос ҳолда масивнинг элементларини 

қидириш.



Чизиқли тенламанинг кўриниши

қуйидагича:

          ,........ 1

1

101

2

2

1

1 ububububyayayayay mm

mm

nn

nnn  







бу ерда u(t) – кириш сигнали, y(t) – чиқиш сигнали,

ai, bj – стационар тизимлар учун доимий коэффициентлар.

Реал тизим учун қуйидаги тенгсизлик n
 m ўринли бўлади.
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