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ФAНИДAН ТAЖРИБA ИШЛAРИНИ БAЖAРИШ БЎЙИЧA



МАВЗУ: БИР ЎЛЧАМЛИ ЧИЗИҚЛИ УЗЛУКСИЗ
БОШҚАРИШ ТИЗИМИНИ СТАТИК
ТАВСИФЛАРИНИ ТАДҚИҚ ҚИЛИШ

Ишнинг мақсади. 

• Турли кўринишдаги чизиқли динамик тизимларни қўллашдаги статик

кучайтириш коэффициентини аниқлаш.



• AЧТ нинг максимуми кучайтириш энг катта бўлган частотага мос келади. 

AЧТ нинг ω = 0 бўлгандаги қиймати ўзгармас сигнални кучайтиришга

тенг, яьни статик кучайтириш коэффициенти ks.. Бу қуйидаги тенгликдан

келиб чиқади:
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ҚИСҚАЧА НАЗАРИЙ МАЬЛУМОТЛАР

• Интегралловчи бўғинга эга бўлган тизимларнинг частота тавсифи ω→0

бўлганида чексизга интилади. Бу дегани кириш сигнали ўзгармас

бўлганида уларнинг чиқиши чексиз ортади ёки камаяди. 

• МАТLAB муҳитида частота тавсифини қуриш учун аввал керакли

оралиқда частоталар массивини ҳосил қилиш керак. Бунинг учун

linspace (чизиқли шкалада текис тақсимланган нуқталар) ёки logspace

(логарифмик шкалада текис тақсимланган нуқталар) функциялардан

фойдаланиш мумкин. Буйруқ



• >> w = linspace (0, 10, 100);

• 0 дан 10 гача бўлган оралиқда текис қадам билан 100 нуқтали

массивни ҳосил қилинади.

• >> w = logspace (-1, 2, 100);

• Буйруқ эса 10-1 дан 102 гача бўлган оралиқда логарифмик шкалада

текис қадам билан 100 нуқтали массивни ҳосил қилади. 



ҚИСҚАЧА НАЗАРИЙ МАЬЛУМОТЛАР

• Буйруқ эса 10-1 дан 102 гача бўлган оралиқда логарифмик шкалада текис қадам билан 100 

нуқтали массивни ҳосил қилади. 

• Чизиқли модел f учун (узатиш функция, ҳолатлар фазоси модели ёки «нол/қутб» шаклида

берилган) freqresp функцияси ёрдамида ҳисобланади. 

• >> r = freqresp(f, w);

• freqresp функцияси уч ўлчамли массивни қайтаради. Бу ҳол шу билан боғлиқки у узатиш

функцияси матрицани ташқил қиладиган кўп ўлчамли моделлар учун ҳам қўлланиши мумкин. 

Дастлабки икки индекс шу матрицанинг сатр ва устунини билдиради. Учинчи эса частота тавсиф

нуқтасини тартиб сони. Бир кириш ва бир чиқишли тизим учун уч ўлчамли массивни бир

ўлчамлига қуйидаги буйруқ ёрдамида ўтказиб олиш қулай бўлади



>> r = r(:);

AЧТ графигини экранга чиқариш учун МАТLAB буйруқларидан фойдаланиш мумкин.

>> plot ( w, abs(r) );

>> semilogx ( w, abs(r) );

>> loglog ( w, abs(r) );

Биринчисида иккала координата ўқларининг масштаблари чизиқли, иккинчисида абцисса

(частота) ўқи бўйлаб логарифмик масштаб қўлалнилади, охиргисида иккала ўқ бўйлаб

логарифмик масштаб олинади. Фазани (гардиусда) ҳисоблаш учун қуйидаги буйруқ

қўлланилади:

>> phi = angle(r)*180/pi;

Ундан сўнг ФЧТ қурилиши мумкин, масалан:

>> semilogx ( w, phi );
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