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Мавзу: Узлуксиз чизиқли АБТлари учун 
оддий автоматик ростлагичларини 

Ўрганиш 

Ишнинг мақсади. 

• Бир ўлчамли узлуксиз чизиқли тизимлар учун ростлагични 
лойихалаштириш усулларини Matlab муҳити ёрдамида ўрганиш



Вазифалар.

• Чизиқли бўғинларни улаш моделларини қуришни
ўрганиш.

• Оддий автоматик ростлагичларни лойиҳалаштириш
учун SISOTool модулидан фойдаланишни ўрганиш.



SISOTool

• SISOTool (SISO=Single Input Single Output – битта кириш
ва битта чиқишга эга бўлган тизимни билдиради)
модули ёрдамида илдизларнинг керакли ўрнини
сичқончани силжитиб танлаш мумкин. Шуни айтиш
керакки, битта илдизни силжитилганда қолган ҳамма
илдизлир ҳам силжийди, чунки тизим битта эркинлик
даражасига эга – контурнинг кучайтириш
коэффициентининг ўзгариши.



Қисқача назарий маьлумотлар

• Ўтиш жараёни вақти берк тизимнинг η турғунлик даражаси
билан баҳоланади. Характеристик тенгламанинг ўнг илдизидан
мавҳум ўққача бўлган масофа шундай деб юритилади. Одатда бу
катталик қуйидаги кўринишда қабул қилинади (нодаврий бўғин
кўринишида)
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Қисқача назарий маьлумотлар

• Ҳар бир қайта ростлашга ўзининг ζ қиймати ва илдизларнинг
жойлашишини чегараловчи секторига тўғри келади.

• Шундай қилиб, иккита чегаравий қийматни қўллаганда
(биринчиси Tnn га, иккинчиси – σ ёки ζ га) илдизларни
жойлашишининг рухсат этилган майдони расмнинг чап
қисмидаги кесилган секторига тўғри келади. Агар илдизларни
силжитиш орқали бу майдонда қутбларни жойлаштиришнинг
имкони бўлмаса (яъни контур кучланишини ўзгартириш орқали), 
ростлагичга унинг нол ва қутбларини қўшиб мураккаблаштириш
зарур (СЎТ (ПКМ) – Add Pole/Zero ёки СЎТ (ПКМ) – Edit
Compensator).
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