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KIRISH 
 

Kafedraga zаmonaviy laboratoriya jihozlari keltirilganligi sababli 

talabalarga laboratoriya ishlarini bajarish ketma-ketligi  va ularning 

nazariy asoslarini yoritib berish uchun ushbu uslubiy qo‘llanmani 

tayyorlash va chop etish zaruriyati tug’ildi. Nazariy mexanika faniga 

o‘quv rejasida ajiratilgan o‘quv yuklamalariga asosan laboratoriya 

mashg‘ulotlari uchun quyidagi mavzular tanlab olindi: 

I. “Maksvell mayatnigi”.  Jismlarning inersiya momentini aniqlash 

va energiyaning saqlanish qonunini tekshirish»ga doir  laboratoriya ishi. 

II. ”Qiya tekislikda dumalayotgan jismning inersiya momentini 

aniqlash”ga doir  laboratoriya ishi. 

III. “Mexanik rezonans hodisasini o‘rganish"ga doir  laboratoriya 

ishi. 

IV.5.1.  Giroskop presessiyasining   burchak  tezligini  aniqlashga  

doir  1-laboratoriya ishi. 

IV.5.2. Giroskop maxovikining aylanish burchak tezligidan 

giroskop presessiyasining burchak tezligini   aniqlashga  doir                                 

2-laboratoriya ishi 

Ko‘plab injenerlik masalalarida tekis parallel, sferik va murakkab 

harakat qiluvchi mexanik sistemalar yoki mashimalarning qismlari 

aylanma harakatda ishtirok etadi. Ma’lumki, jismlarning aylanma 

harakatdagi inertlik xarakteristikasini o‘lchovi sifatida dinamik kattalik 

“Jism inеrsiya    momenti” tushunchasi kiritiladi. Jismlarning inеrsiya    

momentlari ularning qanday harakatda ishtirok etishiga bog’liq bo‘ladi, 

Masalan, jism biror o‘q atrofida aylanayotgan bo‘lsa, u holda “jismning 

o‘qqa nisbatan inеrsiya momenti”, agar jism biror markaz atrofida 

aylanayotgan bo‘lsa, “jismning markazga (qtubga)   nisbatan inesiya 

momenti”,  agar  mexanik sistema bir nechta parallel o‘qlar atrofida 

aylansa “jsimning parallel o‘qlarga nisbatan inеrsiya  momenti” va jism 

koordinata tekisliklariga nisbatan harakatlansa, “jismning tekislikka 

nisbatan inеrsiya    momenti” tushunchalari   kiritiladi. Shu sababli ushbu 

uslubiy qo‘llanmada inesiya monenti to‘g‘risida asosiy tushunchalar 

berilgan. Ma’lumki, texnikada va tabiatda uchraydigan harakatlarning 
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aksariyati  tebranma harakatlardan va tebranishlari sodir bo‘lisi mumkin 

bo‘lgan jarayonlarni o‘z ichiga olgan  qurilmalardan iborat bo‘ladi. 

Agar bu tebranishlar kichik tebranishlardan  iborat bo‘lib, qisqa baqt 

oralig’ida tez takrorlansa, u holda tebranishlar qaltirashlar (vibrasiya) 

deb ataladi. Bu tebranish va  vibrasiyalar tashqi kuchlar  ta’sirida 

ta’sodifiy yuzaga kelsa,  ba’si nohushliklarni keltirib chiqarishi mumkin, 

yoki biror maqsad sari amalga oshirilsa, u holda bu tebranish va  

vibrasiyalar yordamida foydali ishlarni amalga oshirish mumkin. 

Tebranma harakatlar ikkiga bo‘linadi, ya’ni qaytaruvchi (jismni 

muovzanat holatiga qaytaruvchi) kuch ta’siridagi erkin tebranma harakat 

va o‘yg‘otuvchi (o‘zgarmas yoki o‘zgaruvchi tashqi kuchlar) kuch 

ta’siridagi majburiy tebranma harakatlardan iborat bo‘ladi. Qachonki, 

erkin tebranma harakatning hususiy chastotasi bilan uyg’otuvchi 

kuchning chastotasi ustma-ust tushganda rezonans hodisasi sodir bo‘ladi. 

Bu hodisa injenerlarning ish jarayonida noqulayliklar tug’dirishi mumkin. 

Shu sababli qo‘llammada jismning tebranma harakatini o’rganish uchun  

"Mexanik rezonans hodisasini o‘rganish"  mavzusidagi laboratoriya ishi 

kiritildi va tebranma harakatning qisqacha nazariy asoslari keltirildi.  

Giroskop – katta burchak tezlik bilan aylanubchi va  erkin aylanish 

o‘qiga ega bo‘lgan qurilma bo‘lib, u o‘rnatilgan tananing yo‘nalish 

burchagi o‘zgarishiga javob bera oladi. Qurilmaning asosiy vazifasi uning 

o‘rnini doimiy ravishda ushlab turishdir. Bu esa uni joylashgan 

ob’ektning harakati va aylanishini aniqlash uchun sensor sifatida 

foydalanishiga imkon beradi. 

Hozirgi davrda giroskoplar  turli sohalarda, ya’ni  foto va 

videokameralarni barqarorlashtirish uchun, mobil qurilmalarda va o‘yin 

boshqaruvchilarida, o‘qotar qurol va robototexnikada, aviatsiyada, 

kemalarda, kosmosda  navigatsiya va boshqaruv tizimlarida qo‘llaniladi. 

Giroskop nafaqat foydali, balki qiziqarli qurilma bo‘lib, uning 

ishlash printsipi bir nechta turdagi bolalar o‘yinchoqlarini ishlab 

chiqarishga kiritilgan. Uning asosiy o‘q bo‘ylab aylanish tufayli 

qurilmaning ma'lum bir holatda ushlab turish sifati qadrlanadi. 

Giroskopning sensor sifatida ishlash xususiyatiga kelsak, u radio 

boshqaruvidagi vertolyotlar ishlab chiqarishda qo‘llaniladi. 
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I. “MAKSVELL MAYATNIGI”.  JISMLARNING INERSIYA 

MOMENTINI ANIQLASH VA ENERGIYANING SAQLANISH  

QONUNINI TEKSHIRISH»GA DOIR  LABORATORIYA ISHI 

           I.1. KIRISH 

Laboratoriya ishlarini bajarish bo‘yicha ushbu ko‘rsatmalar kafedra 

professor-o‘qituvchilari tomonidan “Universal mayatnik (fizika-

matematik mayatnik)” laboratoriya qurilmasi 

yordamida nazariy bilimlarni tezkorlik   bilan   

ozlashtirib   olish   va   ish rejalariga muvofiq 

laboratoriya ishlari uchun zarur uslubiy 

materiallarni ishlab chiqishga mo‘ljallangan.  

Stendni o‘quv jarayoniga joriy etishning 

dastlabki bosqichida tajriba yoki uning 

alohida shakli talabalar tomonidan 

laboratoriya ishlarini bajarishda bevosita 

foydalanishlari mumkin. 
 

 

I.2. Laboratoriya ishi bo‘yicha hisobot tayyorlash qoidalari 

Laboratoriya ishi- bu  kichik, ammo to‘liq o‘quv ilmiy tadqiqotdir. 

Laboratoriya ishi hisoboti maksimal to‘liqlik va ob’ektivlik bilan 

bajarilgan tadqiqot natijalarini aks ettiruvchi hujjatdir. 

Ilmiy-texnik hujjatlarni loyihalashda yagona talablar qo‘yiladi. 

Laboratoriya ishlari bo‘yicha hisobot ma’lum darajada ushbu talablarga 

javob berishi kerak. 

I.3. Hisobotni  rasmiylashtirishga   qo‘yiladigan talablar 

Hisobot standart o‘lchamdagi qog’ozda (A4 formatida) matnning 

har ikki tomonida chetlari bilan tuzilishi kerak. Hisobot materiali aniq 

sarlavhaga ega bo‘lishi kerak, har bir bo‘lim sarlavha bilan ta’minlanishi 

kerak. 

Laboratoriya ishi bo‘yicha hisobotning namunabiy tarkibi : 

 ishning maqsadi; 

 laboratoriya ishlarini bajarish tartibi; 
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 pasport ma’lumotlari ko‘rsatilgan o‘lchov asboblarining 

ro‘yxati; 

 eksperimental tadqiqotlar va bajarilgan hisob-kitoblar 

jadvallari; 

 bajarilgan ish bo‘yicha xulosalar. 
 

I.4. QISQACHA NAZARIY MA’LUMOTLAR 
 

I.5. Jismning  inеrsiya  mоmеnti 
 

Birоr nuqtа yoki o‘q аtrоfidаgi аylаnmа hаrаkаt qiluvchi jism vа 

sistеmаning mаssа tаqsimоtini хаrаktеrlаsh uchun ulаrning mаrkаzgа 

(qutbgа) yoki o‘qqа nisbаtаn inеrsiya mоmеntlаri tushunchаlаridаn 

fоydаlаnilаdi.  

Mехаnik sistеmаning  О  qutbgа, z o‘qqа vа  Oхy  tеkislikkа nisbаtаn 

inеrsiya mоmеntlаri dеb, mоs rаvishdа, quyidаgi ifоdаlаrdаn 

аniqlаnuvchi , ,   kаttаliklаrgа аytilаdi:  

                                                       (1)                

                                                                                   (2)                        

                                                                                         (3)  

   

Bu munоsаbаtlаrdа  ri, hi, di bilаn sistеmаni tаshkil etuvchi hаr bir 

 nuqtаdаn mоs rаvishdа, О qutbgаchа, z o‘qqаchа vа  Oxy 

tеkislikkаchа bo‘lgаn mаsоfаlаr bеlgilаngаn (2, а-rasm).  
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Oxyz sаnоq sistеmаsini kiritаmiz vа  quyidаgi munоsаbаtlаrni 

tuzаmiz: 

                          ,       (4) 

Bundа  , ,  bilаn  nuqtаning kооrdinаtаlаri bеlgilаngаn. 

, ,  kаttаliklаrgа mехаnik sistеmаning mаrkаzdаn qоchuvchi 

inеrsiya mоmеntlаri dеyilаdi. Bu kаttаliklаr  musbаt, mаnfiy  vа  nоl  

qiymаtlаrni  qаbul  qilishi mumkin.  

Qаttiq jismning inеrsiya mоmеntini hisоblаshdа uning mаssаlаri 

 bo‘lgаn  bo‘lаkchаlаrdаn tаshkil tоpgаn 

(2,b-rasm) vа hаr bir  bo‘lаkchаdаn О kооrdinаtаlаr bоshigаchа 

bo‘lgаn  mаsоfаlаr  ri gа tеng, kооrdinаtаlаri  esа ( , , ) dеb оlsаk, 

(1) fоrmulаlаrgа  аsоsаn,  jismning О mаrkаzgа  nisbаtаn  inеrsiya 

mоmеnti (2-rasm). 

                       .                   (5) 

 

Jismning  kооrdinаtа  o‘qlаrigа  nisbаtаn  inеrsiya  mоmеntlаri:  

                                   , 

                                 
 ,                                              (6)                

                                    

.                                

Jismning  kооrdinаtа  tеkisliklаrigа nisbаtаn inеrsiya mоmеntlаri esа 

                                           ,  

                                             

                                          

 ,                                                    (7)  

tеngliklаrdаn   аniqlаnаdi. Qаttiq  jismni   zichligi  =const  bo‘lgаn  bir                    
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jinsli dеb qаrаb,  bo‘lаkchа  hajmini  dеsаk, u holda uning 

elementar massasi       bo‘lаdi.  

Buni (5) - (7) fоrmulаlаrgа qo‘yib, i hajmini nоlgа intiltirib, limitni 

hisоblаsаk, jism inеrsiya mоmеntlаri uchun quyidаgi fоrmulаlаrni hоsil 

qilаmiz: 
 

                                                                         (8) 

                                                       (9) 

 

                  (10)                    

     

(8)-(10) fоrmulаlаrdаn fоydаlаnib  vа 

 munоsаbаtlаr o‘rinli bo‘lishini ko‘rsаtish mumkin. 

Shuningdеk, qаttiq  jismning  mаrkаzdаn qоchuvchi inеrsiya mоmеntlаri 

quyidаgi fоrmulаllаr bilаn аniqlаnаdi: 
 

 

Turli mаtеriаllаrdаn bir хil ko‘rinishdа yasаlgаn bir jinsli 

jismlаrning inеrsiya mоmеntlаri bir-biridаn fаrq qilаdi. Mаtеriаl 

mаsаlаsigа bоg‘liq bo‘lmаgаn хаrаktеristikа sifаtidа jismning inеrsiya 

rаdiusi z ni оlish mumkin. Jismning Оz o‘qqа nisbаtаn inеrsiya rаdiusi 

quyidаgi fоrmulа bilаn аniqlаnаdi: 
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Аgаr jismning birоr o‘qqа nisbаtаn inеrsiya  rаdiusi bеrilgаn bo‘lsа, 

uning  shu  o‘qqа   nisbаtаn  inеrsiya   mоmеntini  quyidаgi   ifоdаdаn  

tоpish   mumkin: 

                                                           .                                            (11) 
 

Хаlqаrо  birliklаr  sistеmаsi (SI) dа  inеrsiya  mоmеntining  o‘lchоv  

birligi   kg  m2  bilаn hisоblаnаdi.  

Ko‘p hоllаrdа jism bir nеchtа o‘zаrо pаrаllеl o‘qlаr аtrоfidа аylаnmа 

hаrаkаtdа bo‘lаdi. Bundаy jismlаrning inеtsiya mоmеntlаrini hisоblаsh 

uchun quyidаgi tеоrеmаdаn   fоydаlаnаmiz.  

Shtеynеr tеоrеmаsi. Qаttiq jismning birоr o‘qqа nisbаtаn inеrsiya 

mоmеnti dеb jismning mаssаlаr mаrkаzidаn bеrilgаn o‘qqа pаrаllеl 

rаvishdа o‘tuvchi o‘qqа nisbаtаn inеrsiya mоmеntigа vа jism 

mаssаsining ushbu o‘qlаr оrаsidаgi mаsоfа kvаdrаti ko‘pаytmаsining 

yig'indisigа tеng, ya’ni 
 

                                                                                  (12)
                        

Аgаr sistеmа bir qаncha pаrаllеl o‘qlаr аtrоfidа аylаnmа hаrаkаtdа 

bo‘lsа, u hоldа (12) fоrmulаni kеtmа-kеt qo‘lаsh mumkin bo‘lаdi.   
 

I.6.  Оddiy bir jinsli jismlаrning inеrsiya mоmеntlаrini 

hisоblаsh 
 

Tехnikаgа оid mаsаlаlаrdа bеrilgаn sistеmа bir qаnchа jismlаrning 

birikishidаn ibоrаt bo‘lаdi. Bundаy sisitеmа inеrsiya mоmеntini hisоblаsh 

uchun uni оddiy jismlаrgа аjrаtilib, hаr birini inеrsiya mоmеnti 

hisоblаnib, ulаrni yig'indisi оlinаdi. Shu sаbаbli аvvаl оddiy bir jinsli 

jismlаrning inеrsiya mоmеntlаrini hisоblаshni ko‘rsаtаmiz.   

1. Stеrjеnning inеrsiya mоmеnti. Ko‘ndаlаng kеsimining 

o‘lchаmlаri kichik bo‘lgаn ingichkа bir jinsli 

stеrjеnning ungа pеrpеndikulyar bo‘lgаn Оz o‘qqа 

nisbаtаn  inеrsiya mоmеntini аniqlаymiz (3-rasm).  

2. Mаssаsi M, uzunligi , bo‘lgаn stеrjеnning Оz 

o‘qdаn х mаsоfаdа jоylаshgаn dx  bo‘lаgining 

mаssаsini dm, zichligini   bilаn   bеlgilаylik.  U  hоldа    

2

Zz MI 

2

1
dMII Czz 


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. 

Natijadа (9)gа ko‘rа:  

       

hоsil bo‘lаdi.  

Stеrjеn  mаssаsi    bo‘lishini e'tibоrgа оlsаk,  

                                                                    (13) 

fоrmulаni hоsil qilаmiz. 

Stеrjеnning mаssа mаrkаzidаn ungа pеrpеndikulyar rаvishdа 

o‘tuvchi  Cz2 o‘qqа nisbаtаn inеrsiya mоmеntini hisоblаsh uchun 

Shtеynеr tеоrеmаsidаn fоydаlаnаmiz. 

 (10) vа (12) ni e’tibоrgа оlsаk, quyidаgi kеlib chiqаdi: 

 

Shundаy qilib,  

. 

 

2. Dоirаviy diskning inеrsiya mоmеnti. Mаssаsi M, rаdiusi R 

bo‘lgаn bir jinsli yupqа diskning О mаrkаzgа nisbаtаn inеrsiya mоmеnti  

 ni hisоblаymiz (4-rasm).   

Diskni  kеngligi  dr  bo‘lgаn bir nеchtа  

kоntsеntrik hаlqаlаrgа аjrаtаmiz.  Bu  hаlqаning 

yuzi  , mаssаsi esа  bilаn 

ifоdаlаnаdi.  

U hоldа, (8) fоrmulаgа ko‘ra 
 

      . 

 

hоsil bo‘lаdi. Shundаy qilib,     
                                        

. 

Аgаr Oz o‘qni disk tеkisligigа pеrpеndikulyar rаvishdа, Ох vа Оy 
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o‘qlаrni esа disk tеkisligi оrqаli o‘tkаzsаk,   bo‘lishi 

rаvshаn. Disk simmеtriya o‘qigа egа bo‘lgаnidаn ni 

hisоblаshdа    fоrmulаdаn fоydаlаnаmiz: 
 

                                             

yoki   

                                             

 

Shundаy qilib,        . 

 

Shungа o‘хshаsh, rаdiusi R gа tеng bo‘lgаn ingichkа dоirаviy 

hаlqаning О mаrkаzgа nisbаtаn inеrsiya mоmеnti uchun  vа  

5- rasm  

 

yupqа  to‘g'ri  to‘rtburchаk  shаklidаgi   plаstinkаning 5,a -rasmdа  

ko‘rsаtilgаn kооrdinаtа o‘qllarilаrigа nisbаtаn inеrsiya mоmеntlаri  uchun 

                    ,       ,  .                         

fоrmulаlаrgа egа bo‘lаmiz.  

R  rаdiusli bir jinsli dоirаviy silindrning simmеtriya o‘qigа nisbаtаn 

inеrsiya mоmеnti uchun , bir jinsli shаrning О  mаrkаzigа 

nisbаtаn inеrsiya mоmеnti uchun  О mаrkаzdаn o‘tuvchi 

kооrdinаtа o‘qlаrigа nisbаtаn esа  fоrmulаlаrni hоsil 

qilish mumkin. 

2

2RM
II Oz




;yx II 
xI

zyxO IIII 2

OzOx IIII  22

42

2RMI
I O

x




4

2RM
II yx




2RMIO 

12

2bM
I x




3

2aM
I y




12

4 22 ab
MI z




2

2RM
I z




,6,0 2RMIO 

24,0 RMIII zyx 
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I.7. Jismning  bеrilgаn  nuqtаdаn  o‘tuvchi iхtiyoriy 

o‘qqа  nisbаtаn  inеrsiya  mоmеnti 
 

Ko‘p hоllаrdа jismning bеrilgаn o‘qqа nisbаtаn inеrsiya mоmеntini 

hisоblаsh tаlаb qilinаdi. Qаttiq jismni mаssаlаri  m1, m2 , . . . , mn  

bo‘lgаn  M1, M2 , . . . , Mn  bo‘lаkchаlаr - mоddiy nuqtаlаrdаn  tаshkil 

tоpgаn dеb qаrаb, uning bеrilgаn О kооrdinаtа bоshidаn o‘tuvchi  

o‘qqа nisbаtаn inеrsiya mоmеntini аniqlаshni ko‘rib chiqаmiz. 

 o‘qning yo‘nаltiruvchi kоsinuslаrini     bilаn bеlgilаymiz  

(5, b - rasm). 

U hоldа (6) gа ko‘rа 

          

Bundа  hi  bilаn Mi  nuqtаning  o‘qdаn uzоqligi bеlgilаngаn Mi 

nuqtаning kооrdinаtаlаri хi , yi, zi. Uning О kооrdinаtаlаr bоshigа nisbаtаn 

rаdius-vеktоri  vа  o‘qning birlik yo‘nаltiruvchi vеktоri  bo‘lsin. 

Shakldаn .  

Аgаr  bilаn  оrаsidаgi burchаkni i bilаn bеlgilаsаk,

;  dеmаk,   dеb yozish mumkin. U 

hоldа 
 

   
kеlib chiqаdi.   

Bundа               vа       ekаnligini 

e'tibоrgа оlsаk,  

     

hоsil  bo‘lаdi.    Mа'lumki,        

Shuning uchun  

             (14) 
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munоsаbаt kеlib chiqаdi. (4) vа (6) fоrmulаlаrni e’tibоrgа оlsаk, (14)ni 

quyidаgi ko‘rinishdа yozilаdi 

             




coscos2coscos2

coscos2coscoscos 222





yzxz

xyzyxl

II

IIIII
    (15) 

 

 (15)  ifоdаdа , jismning kооrdinаtа o‘qlаrigа nisbаtаn 

inеrsiya mоmеntlаri,  esа jismning mаrkаzdаn qоchuvchi 

inеrsiya mоmеntlаridir. 

Tехnikа mаsаlаlаrini yechish jarayonidа (15) fоrmulаdagi  

 mаrkаzdаn qоchuvchi inеrsiya mоmеntlаrini hisоblаsh ko‘p 

vаqtni оlаdi. Shu sаbаbli hisоblаshlаrni yеngillаshtirish mаqsаdidа 

"inеrsiya elipsоidаsi" tushunchаsini kiritаmiz. 

Birоr  qаttiq   jism  vа  mаrkаzi  iхtiyoriy  О  nuqtаdа  bo‘lgаn 

o‘qlаr   dаstаsi  bеrilgаn. Jismning  dаstа   o‘qlаrigа  nisbаtаn   

inеrsiya mоmеntlаri mоs rаvishdа  bo‘lsin. Inеrsiya 

mоmеntlаridаn ibоrаt ushbu sоnlаr to‘plаmining gеоmеtrik tаlqinini 

izlаymiz. Dаstа mаrkаzini kооrdinаtаlаr sistеmаsining bоshi dеb qаbul 

qilаmiz. Dаstаning  iхtiyoriy  o‘qini  оlib,  uni 

оrqаli bеlgilаymiz. Jismning ushbu o‘qqа 

nisbаtаn inеrsiya mоmеnti  bo‘lsin. o‘qdа 

kооrdinаtаlаr bоshidаn bоshlаb  

kеsmа аjrаtаmiz (6-rasm).                                                                              

Аgаr dаstаning bаrchа o‘qlаri ustidа hаm mоs inеrsiya 

mоmеntlаridаn tuzilgаn shundаy kеsmаlаr аjrаtilsа, kеsmаlаrning uchlаri 

qаndаydir sirtni tаshkil qilаdi.  

Ushbu sirtni аniqlаylik. M nuqtаning kооrdinаtаlаrini х, y, z оrqаli 

bеlgilаymiz. 

o‘qning yo‘nаltiruvchi kоsinuslаri       bo‘lsin. 

U hоldа 

           

 

zyx III ,,

yzxzxy III ,,

yzxzxy III ,,

n ,...,, 21

n
III  ,...,,

21



I 

I
OM
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

 Iz
OM

z
Iy

OM

y
Ix

OM

x
  ,,
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bo‘lаdi. Bu ifоdаlаrni (15) fоrmulаgа qo‘yamiz: 
 

           
 

Bu tеnglikni  gа qisqаrtirib, 
 

            
      (16) 

      

tеnglаmаni hоsil qilаmiz. (16) tеnglаmа ikkinchi tаrtibli sirtning, ya'ni 

ellipsоidaning tеnglаmаsidir. (16) bilаn ifоdаlаnuvchi ellipsоidaning 

mаrkаzi kооrdinаtаlаr bоshidа bo‘lаdi. Bu ellipsоidagа inеrsiya 

ellipsоidasi dеyilаdi. Kооrdinаtаlаr bоshidаn o‘tgаn o‘qlаr  ellipsоidаning 

bоsh o‘qlаri dеyilаdi (6- rasm).  

Аgаr kооrdinаtа o‘qlаri ellipsоidning bоsh o‘qlаridаn ibоrаt bo‘lsа, 

inеrsiya ellipsоidning tеnglаmаsi 

 

ko‘rinishdа bo‘lаdi (6- rasm).  

Bu hоldа inеrsiya ellipsоidining bоsh o‘qlаri  jismning  inеrsiya 

bоsh o‘qlаri dеyilаdi. Jismning inеrsiya bоsh o‘qlаrigа nisbаtаn    

inеrsiya mоmеntlаri inеrsiya bоsh mоmеntlаri dеyilаdi. Ko‘rаmizki, 

jismning inеrsiya bоsh o‘qlаrigа nisbаtаn mаrkаzdаn qоchuvchi inеrsiya 

mоmеntlаri nоlgа tеng ekаn.  

Аgаr jismning inеrsiya bоsh o‘qlаri jismning mаssаlаr mаrkаzidаn 

o‘tsа, u o‘qqа inеrsiya mаrkаziy bоsh o‘qi dеyilаdi. 

Inеrsiya bоsh o‘qlаrining quyidаgi hоssаlаri mavjud: 

1. Inеrsiya mаrkаziy bоsh o‘qi ushbu o‘qning iхtiyoriy nuqtаsigа  

nisbаtаn bоsh inеrsiya o‘qi bo‘lаdi. 

2. Jismning simmеtriya o‘qi uning inеrsiya mаrkаziy bоsh o‘qi 

bo‘lаdi. 

3. Jismning simmеtriya tеkisligigа tik bo‘lgаn hаr qаndаy o‘q 

ushbu tеkislik bilаn kеsishish nuqtаsigа nisbаtаn inеrsiya bоsh o‘qidаn 

ibоrаt bo‘lаdi. 

Stаtikа qismidа sistеmаgа tа'sir etuvchi kuchlаrni tаshqi vа ichki 

kuchlаrgа аjrаtish to‘g'risidаgi qisqаchа to‘хtаlgаn edik. Mа'lumki, 

mехаnik sistеmаgа tа'sir etuvchi kuchlаr shu sistеmа tаrkibigа 

kirmаydigаn jismlаr оrqаli qo‘yilgаn bo‘lsа, undаy kuchlаr tаshqi 

yzIIxzIIxyIIzIIyIIxIII yzxzxyzyx  222222 

I

1222222  yzIxzIxyIzIyIxI yzxzxyzyx

1222  zIyIxI zyx

zyx III ,,
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kuchlаr, sistеmа nuqtаlаrining o‘zаrо tа'sir kuchlаri esа ichki kuchlаr 

dеyilаdi.  

Tаshqi kuchlаrni yuqоri indеksdа «e» hаrfni, ichki kuchlаrni esа 

yuqоri indеksdа «i» hаrfni (frаntsuzchа  exterieur – tаshqi  vа  interieur 

– ichki so‘zlаrning bоshlаng'ich hаrflаri) qo‘yish bilаn bеlgilаymiz;  

Fe  - tаshqi kuch,  Fi  - ichki kuch.  
 

I.8. Labaratoriya ishini bajarish 
 

Maksvell mayatnigi gorizontal o‘qda mahkamlangan va bifilyar 

tarzda osilgan diskdir. Massalarni osishni amalga osirish uchun  diskga 

halqalar kiydirilgan va mayatnikning inersiya momentini o‘zgartirish 

imkoniyatiga ega bo‘lishi ta’minlangan. 

Mayatnik elektromagnit yordamida yuqori holatda ushlab 

turiladi. Elektromagnit o‘chirilganda, gorizontal o‘q atrofida 

aylanadigan Maksvell mayatnigi tezlashuv bilan vertikal pastga 

tushadi. 

Bunday holda, energiyaning saqlanish qonuni bajariladi, ya'ni, 

ko‘tarilgan mayatnikning potentsial energiyasi ilgarilanma va aylanma 

harakatining kinetik energiyasiga aylanadi. 

                                                 𝑚𝑔ℎ =  
𝑚𝑣2

2
+ 

𝐽𝜔2

2
                         (17) 

bu yerda  m=m0+md+mk  Maksvell  mayatnigining  massasi;  m0 - mayatnik  

o‘qining  massasi;  md - diskining   massasi; mk - halqaning massasi.  

Olingan ifodadan mayatnikning J inersiya momentini aniqlash 

mumkin. 

I.9. Mayatnikning inersiya momentini aniqlash 

(17) tenglamadan mayatnikning inersiya momentini aniqlaymiz. 

Buning uchun ϑ va ω  qiymatlarini mayatnik balandligi h orqali 

ifodalaymiz. Mayatnikning pastga siljish harakati boshlang'ich tezligi ϑ = 

0 bilan bir xilda tezlashtirilgan deb faraz qilsak. U holda kinematik 

tenglamadan: 

        ℎ =  
𝑎𝑡2

2
;   𝑎 =  

𝜗

𝑡
;  𝜗 =  𝜔 ∙ 𝑟;    𝜗 =  

2ℎ

𝑡
;  𝜔 =  

2ℎ

𝑟𝑡
               (18) 
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bu yerda  r -  disk o‘qining radiusi. Keyin olingan ϑ va ω qiymatlarini 

(17) ifodaga almashtirib, quyidagilarni olamiz: 
 

                                 𝑚𝑔ℎ =  
4𝑚ℎ2

2𝑡2 + 
4𝐽∙ℎ2

2𝑟2∙𝑡2 ;                                (19) 

 

Olingan ifodani inersiya momentiga nisbatan: 
 

               𝐽 = 𝑚𝑟2 (
𝑔𝑡2

2ℎ
− 1)  𝑦𝑜𝑘𝑖  𝐽𝑡𝑎𝑗𝑟 =  

𝑚𝐷2

4
(

𝑔𝑡2

2ℎ
− 1)                  (20) 

 

bu yerda   D = D0+ DH;  D0  - disk o‘qining diametri ;  DH – ipning 

diametri. 

(20) ifoda mayatnikning inersiya momentini tajriba orqali 

aniqlash uchun ishchi formuladir. 

Maksvell mayatnigining inersiya momenti uning qismlarini  

inersiya momentlarining yig‘indisiga teng: 

a) Mayatnik o‘qining inersiya momenti 

                                    𝐽0 =  
1

8
𝑚0𝐷0

2                          (21) 

bu yerda  – m0  va  D0  mayatnik o‘qining massasi va tashqi diametri.  

b) Diskning inersiya momenti 

                                 𝐽𝑑 =
1

8
 𝑚𝑑(𝐷0

2 + 𝐷𝑑
2)                                  (22) 

bu yerda  – md va Dd  diskning massasi va tashqi diametri. 

b) Halqaning inersiya momenti 
 

                                 𝐽𝑘 =
1

8
 𝑚𝑘(𝐷𝑑

2 + 𝐷𝑘
2)                                     (23) 

bu yerda mk va Dk - halqaning massasi va tashqi diametri. 

Ushbu miqdorni quyidagicha yozamiz: 

𝐽𝑛𝑎𝑧𝑎𝑟𝑖𝑦 =  𝐽0 + 𝐽𝑑 + 𝐽𝑘 
 

𝐽𝑛𝑎𝑧𝑎𝑟𝑖𝑦 =  
1

8
𝑚0𝐷0

2 +
1

8
 𝑚𝑑(𝐷0

2 + 𝐷𝑑
2) + 

1

8
 𝑚𝑘(𝐷𝑑

2 + 𝐷𝑘
2)                 (24) 

 

(24) ifoda Maksvell mayatnigining inersiya momentining 

nazariy qiymatini aniqlash uchun ishchi formuladir. 
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I.10. Energiyaning saqlanish qonunini tekshirish 

Energiyaning saqlanish qonuni: faqat konservativ kuchlar ta’sirida 

harakat qiladigan  yopiq  tizimining  umumiy  mexanik  energiyasi  doimiy  

bo‘lib  qoladi. 

                                                𝑊 =  𝑊𝐾 + 𝑊П 

Ko‘tarilgan mayatnikning potentsial energiyasi: 

                                            𝑊П = 𝑚𝑔ℎ                           (25) 

bu yerda   m = m0 + md + mk -  mayatnikning massasi. 

Mayatnikning kinetik energiyasi ilgarilanma va aylanma 

harakatlarining kinetik energiyasining yig'indisiga tengdir: 

                                         𝑊𝐾 =
𝑚𝜗2

2
+

𝐽𝜔2

2
                           (26) 

(18) tenglamadagi v va w qiymatlarini almashtirgandan so‘ng 

quyidagilarni olamiz: 

                                  𝑊𝐾 =
2ℎ2

𝑡2 (𝑚 +
𝐽𝜔2

2
)                                (27) 

 

bu  yerda   m = m0 + md + mk -  mayatnikning massasi. 

Agar muhitning ishqalanishi va qarshiligi hisobga olinmasa, WП va 

WK qiymatlari bir xil bo‘lishi kerak. 
 

I.11. Nisbiy kattaliklarning nisbiy va absalyut  xatolarini 

hisoblash 
 

Ketma-ket (20) ifodani logarifmlab va differensiyallab, 

inersiya momentini o‘lchashda nisbiy xatoni hisoblash formulasini 

olamiz: 

                                       𝜀𝐽 =
∆𝐽

𝐽
=

2∆𝐷0

𝐷0
+ 

∆ℎ

ℎ
+

2∆𝑡

𝑡
                 (28) 

J inersiya momentini o‘lchashda absalyut  xatolik quyidagi formula 

bilan aniqlanadi: 

                                                     ∆𝐽 =  𝜀𝐽 ∙ 𝐽                 (29) 

Ushbu tajriba qurilmasida olingan natijalarni to‘g'ri baholash 

uchun mayatnik inersiya momentining tajribaviy Jtajr va nazariy 
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qiymatlarini Jnazar solishtirish kerak. 

Inersiya momentini aniqlashdagi xatolar quyidagicha 

ifodalanadi: 

                                          𝜀𝐽 =
|𝐽𝑛𝑎𝑧𝑎𝑟 − 𝐽𝑡𝑎𝑗𝑟𝑖 |

𝐽𝑛𝑎𝑧𝑎𝑟 
∙ 100%                 (30) 

 

Energiyani aniqlashda xatolik quyidagi formula bo‘yicha 

hisoblanadi: 

                                      𝜀𝑊 =  
|𝑊П− 𝑊𝐾|

𝑊П
∙ 100%                          (31) 

 

I.12. TAJRIBA  O‘TKAZISH TARTIBI 
 

1. Mayatnikka qo‘yilgan yukni   eng pastki holatiga qo‘ying. 

2. Mayatnik yukining  o‘qi tayanchida o‘lchogichning nolga 

to‘g’ri kelishini tekshiring. Agar  tog’ri kelmasa, o‘lchogichni  

siljitish orqali sozlang. 

3. Mayatnikning o‘qini asbob asosiga parallel bo‘ladigan 

tarzda sozlang. 

4. Fotosurat eshigi o‘rnini shunday o‘rnatingki, 

mayatnikning pastki holatidagi diskning o‘qi foto sensorning 

optik o‘qini kesib o‘tsin. 

5. Universal sekundomerni yoqing. 

6. "Rejim" tugmachasini bosib,  2-sonli rejimni o‘rnating 

7. Elektromagnitga kuchlanish berish uchun  "Qayta tiklash 

(cброс)" tugmasini bosing. Elektromagnit mayatnikni 

fiksirlangan holatini ta’minlab, yukni yuqori holatda qotirilishini 

ta’minlaydi.  

8. Mayatnik o‘qiga yukni ipini  o‘rang va mayatnikni 

elektromagnit bilan mahkamlang. 

9. "START" tugmasini bosing - elektromagnit o‘chadi va 

karkas harakatlana boshlaydi. 

10.  START tugmasini bosganingizda sekundomer yonadi 

va hisoblashni boshlaydi. 
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11.  Pastki nuqtaga yetganda, sekundomer hisoblashni 

to‘xtatadi. 

12.  Jihozning vertikal stendidagi shkalada mayatnikning 

tushish balandligini aniqlang va mayatnikni  yuqori va pastki  

ornini  belgilang. 

13.  Mayatnikning tushish vaqti va balandligining natijaviy 

qiymatini yozing. 

14.  Diskdagi bir xil halqa bilan o‘lchovlarni 5 marta 

takrorlang. Tushish vaqti va balandligining o‘rtacha qiymatini 

aniqlang. 

15.  (20,24,25,27) formulalar yordamida mayatnikning 

inersiya momenti va energiyasini hisoblang Jtajr, J nazar , WП , WK . 

16.  Jtajr, J nazar, WП, WKning o‘rtacha qiymatlaridan 

foydalangan holda (28-30) formulalar yordamida inersiya 

momentini va W energiya qiymatlarini aniqlashdagi 

εJ  xatolarni hisoblang.  

Hisob-kitoblar uchun J =8·10−5 kg / m 2 ni oling . 

17.  O‘lchov va hisoblashlarning natijalarini 1-jadvalga 

yozing . 

18.  Hisoblashni amalga oshirish uchun diskning diametri, 

halqa, mayatnik o‘qi, ip, disk o‘qining tashqi diametri, diskning 

tashqi diametri, halqaning tashqi diametrini o‘lchash kerak. 
  

Hisoblash uchun quyidagi massa qiymatlarini oling: 

 Mayatnik o‘qining massasi - 0,09 kg, 

 Disk massasi - 0,111 kg, 

 Halqalarning  massalari - 0,09 ± 0,009 kg; 0,18 ± 0,018 

kg ;  0,27 ± 0,027 kg. 
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                                                                                               1-jadval 

 

T/r h, m t, s m, kg 
𝐽tajr , 

𝑘𝑔 ∙ м2 

Jnazar , 

𝑘𝑔 ∙ м2 

𝑊П, 

J 

WK, 

J 

1        

2        

3        

4        

5        

O‘rtacha qiymati     

 

19. Xulosa chiqaring. 

 

I.13. NAZORAT SAVOLLARI 
 

1. Jismning inersiya momenti deb nimaga aytiladi? 

2. Inersiya momenti jismning aylanma harakatdagi inetligini 

o‘lchovidir. Ushbu iboraning ma'nosini tushuntiring. 

3. Diskning inersiya momenti nimaga teng? 

4. Halqaning inersiya momentini aniqlash formulasini yozing? 

5. Yupqa devorli silindrning inersiya momenti nimaga teng? 

6. Maksvell mayatnigining inersiya momentini tajriba qiymati 

formulasini chiqaring. 

7. Mexanik energiyaning saqlanish qonunini tuzing. 

8. Potensial energiyani aniqlang. 

9. Kinetik energiya tushunchasini keltiring. 

10. Maksvell mayatnigida energiyaning saqlanish qonuni qanday 

ko‘rinishga ega? 
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II. “QIYA TEKISLIKDA DUMALAYOTGAN   JISMNING 

INERSIYA MOMENTINI ANIQLASH” USHUN    

LABORATORIYA QURILMASI 
 

II.1. Qyrilmaning tavsifi 

 
 

Qurilma - to‘xtatuvchi elektromagnit, jismlarni dumalanishi uchun 

fazoviy tuzilma va elektron sekundomerlardan  iborat bo‘lib, elektron 

sekundomer tekshirilayotgan jismning boshlang‘ich nuqtasidagi o‘rnini 

aniqlaydi va jism   harakatlanayotganda o‘chadi. Jismlarni dumalnishi 

uchun fazoviy tuzilmaning eng pastki nuqtasida datchik sensori 

joylashgan. Jism dumalanishi uchun fazoviy tuzilmaning pastki nuqtasiga 
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yetib borgan vaqtini hisoblash elektron sekundomer tomonidan amalga 

oshiriladi. 

II.2. Sekundomerning  ishlash algoritmi 
 

1. Sekundomerni AC 220V 50 Гц o‘zgaruvchan elektr toki tarmog'iga 

ulaning. 

2. "Сеть (TARMOQ)" tugmasini bosib sekundomerni yoqing; 

3. Raqamli indikator (displey) "ВЫБОР РЕЖИМА(Rejimni tanlash)" 

ni ko‘rsatadi; 

 

 

 

 
 

4.  “РЕЖИМ (Rejim)” tugmasini ketma-ket bosib, joriy 

sekundomerning ishlash rejimini tanlang. Rejim raqami raqamli 

indikatorda ko‘rsatiladi ("10- РЕЖИМ( Rejim)"); 

5. Tajriba natijalarini yozishni boshlash uchun "ishga 

tushirish/tanlash" (ПУСК/ВЫБОР(START/Select)) tugmasini bosing. 

Bunda, rejim raqami raqamli indikatorning o‘ng burchagida ko‘rsatiladi 

(РЕЖ.10); 

 

 

     

 

 
 

Sekundomerning boshqa ish rejimini tanlash uchun 

"РЕЖИМ" tugmasini bosing va "РЕЖИМ 10" raqamli indikatorida 

yonib turguncha ushlab turing. 

Bu ishda r radiusli va o‘qi silindrsimon sterjendan iborat  jismlar 

olinadi.Ulardan biri gorizontal     tekislik    bilan     𝛼1     va 

𝛼2 burchaklarni  hosil  qiluvchi parallel yonaltiruvchilarga 

joylashtiriladi (11-rasm) . 

Agar jism qo‘yib yuborilsa, u pastga dumalab, pastki nuqtaga yetib 

boradi va inersiyasi bilan harakatlanib, yo‘naltiruvchilar bo‘ylab yuqoriga  
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ko‘tariladi. Agar jismning barcha nuqtalarning traektoriyalari biror 

qo‘zg’almas tekislikka parallel tekisliklarda harakatlansa, u holda  jism 

tekis harakatda deb qaraladi. Tekis harakatni ikki korinishda  ifodalash 

mumkin: yoki massa markazining tezligidan iborat ilgarilanma harakati  

va massa markazidan o‘tuvchi o‘q atrofida aylanish harakati to‘plami 

sifatida; yoki doimiy ravishda o‘z o‘rnini o‘zgarib turadigan tezliklar oniy 

markazidan o‘tuvchi oniy o‘q atrofidagi harakati sifatida olish mumkin. 

Bizning holatda, oniy aylanish z o‘qini  yuk bilan yo‘naltiruvchi tekislik 

tegishib turgan nuqta orqali o‘tadi. 
 

II.3.  “QIYA TEKISLIKDA HARAKATLANAYOTGAN  

JISMNING INERSIYA MOMENTINI ANIQLASH”GA  DOIR  

LABORATORIYA ISHI 
 

Maqsad: oddiy elementlardan tashkil topgan jismlarning inersiya 

momentini oniy aylanish o‘qiga nisbatan va eksperimental usulida 

aniqlash .  
 

Nazariy ma’lumotlar   
 

Dumalayotganda jism  ℎ0 = 𝑠𝑖𝑛𝛼1𝑙0 =  𝑙0𝛼1 balahdlikdan tushib, 

𝑙0  yo‘lni bosib o‘tadi va inersiya bilan ℎ ≅ 𝑙𝛼2  balahdlikka ko‘tarilib,   

𝑙 yo‘lni bosib o‘tadi. Pastki nuqtada,  

𝜐 = 2𝑙0/𝑡- massa markazining  tezligi  va jismning burchak tezligi  
 

                                       𝜔 =
𝜐

𝑟
= 2𝑙0𝑙𝑡/𝑟,                                                   (32) 

    

bu  erda  t − yuqori  nuqtadan  pastga  harakatlanish  vaqti, 𝑟 −

tsilindr o‘qining radiusi. М𝑞𝑘 − dumalanayotgan  jismga ta'sir  qiluvchi 

qarshilik  kuchi momenti. Uning  𝑙0 yo‘ldagi ishi  A = М𝑞𝑘j  bo‘lib,  bunda  

j = 𝑙0/ r burchak  yo‘li.   
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𝑙0  yo‘lning segmentidagi energiyaning saqlanish qonuni quyidagi 

ko‘rinishga ega: 

                                         𝑚𝑔ℎ0 =
𝐽𝜔2

2
+ М𝑞𝑘𝜑,                                       (33) 

bu erda 𝐽 − oniy aylanish o‘qiga  nisbatan dumalovchi jismning inersiya 

momenti,    𝑚 – sterjen o‘qining massasini o‘z ichiga olgan  jismning 

massasi. 

Jism ℎ0 balandlikdan pastga dumalayotgandagi va uni h balandlikka 

 ko′tarilayotgandagi qarshilik monentinig bajargan ishi (𝑙 + 𝑙0) yo‘ldagi 

potentsial energiyaning kamaeishiga teng bo‘ladi: 
 

                                      М𝑞𝑘
𝑙 + 𝑙0

𝑟
= 𝑚𝑔ℎ0 − 𝑚𝑔ℎ                                  (34) 

 

Dinamik usulda inersiya momentini aniqlash uchun  quyidagi 

formulani yozamiz: 

                                         𝐽 =
𝑚𝑔𝑙𝑟2(𝛼1 + 𝛼2)𝑡2

2𝑙0(𝑙+𝑙0)
                                  (35) 

 

bu yerda  − 𝛼1va 𝛼2 qiymatlari  berilgan qurilma uchun doimiy 

hisoblanadi. 

Jismning bir lahzali aylanishga nisbatan  inersiya  momenti Shteyner 

teoremasi bilan aniqlanadi. 

                                                    
2

0 maJJ                                        (36)  

bu yerda J0 − jismning  massalar  markaziga nisbatan inersiya momenti; 

                a − jismning  massalar   markazidan aylanish  o‘qigacha 

bo‘lgan masofa (bu tajribada a = r). 
 

Ishni  bajarish tartibi 
 

1- Vazifa. Jismning inersiya momentini dinamik usulda 

aniqlash 

1. O‘rnatish holati to‘g'ri yoki notogriligini tekshiring. 

Dumalayotganda, jism yo‘naltiruvchilargan biriga qarab harakat 

qilmasligi kerak ya’ni  chapga yoki o‘nga qarab harakatlanmasligi kerak. 

Silindrning d diametrini turli joylarda o‘lchab, uning o‘rtacha qiymatini 

va o‘rtacha radiusini aniqlang. 
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2. Jismni yo‘naltiruvchilarga qo‘ying. 

3. Sekundomerni yuqoridagi algoritmga muvofiq yoqing va 

“РЕЖИМ 10 ” ni tanlang. 

4. Sekundomerni ishga  tushirish uchun «ПУСК/ВЫБОР» 

tugmasini bosing. Bunday holda, elektromagnit o‘chadi va jism 

harakatlana boshlaydi. Jism pastki nuqtaga yetganda, sekundomer 

avtomatik ravishda o‘chadi. Jadvalda jismning pastki nuqtaga o‘tish 

vaqtini yozing. 

5. Jismni yuqoriga inersiyasi bilan harakatini kuzatib, bosib o‘tilgan  

𝑙0 masofani belgilang( u to‘xtash joyini belgilaydi). 

6. Xulosa chiqaring. 

7. O‘lchov xatolarini baholang va tegishli xulosalar chiqaring. 

 

 

 

 

 

 

                                                                                      2-jadval 

T/r l, m 𝒍𝟎, m 𝜶𝟏 𝜶𝟐        t, s r, m  

𝑱𝐩𝐨′𝐥𝐚𝐭 

 

𝒌𝒈 ∙ м𝟐 

1        

2        

3        

4        

5        

 

 

 

 

 

 

 
 



26 

 

III. "Mexanik rezonans hodisasini o‘rganish"  uchun laboratoriya 

qurilmasi 

"Mexanik rezonansni o’rganish"ga doir  laboratoriya ishi 
 

III.1. Maqsad 

Laboratoriya qurilmasi qaytaruvchi (elastik) kuch ta’sirida erkin va 

majburiy mexanik tebranishlarni o‘rganish uchun ishlatiladi.  Bu tizimga 

tashqi ta’sirlarning chastotasini o‘lchash, tebranishlarning amplitudasi va 

chastotasini aniqlash, rezonans egri chizig‘ini qurish, rezonans 

chastotasini  aniqlash,  tizim    va   uning sifat  omilini   o‘z ichiga  oladi 

(12 -rasm). 

 

 

 

 

 
 

 

III.2. Uskunalar 
 

- Stol usti metall stendi - 1 dona. 

- Ekssentrikli elektr motori - 1 dona. 

- Magnit suspenziyadagi aravacha - 2 dona. 

- Yuk 100 g - 2 dona.Raqamli ultratovushli masofa datchigi - 1 dona                        

- Raqamli optoelektrikli datchik - 1 dona. 

- Boshqarish bloki - 1 dona. 

- Ta’minlash dasturi. 

 

III.3. Tajribalar otkazishga umumiy tayyorgarlik 
 

Ma’lumotlar kompyuter dasturi orqali qabul qilinadi, qayta 

ishlanadi va ekranda ko‘rsatiladi. Dastur intuitiv tushunarli, uni o‘rganish 

oson, ko‘rsatmatlar bilan ta’milangan, ammo foydalanuvchi qo‘llanma 

yordamida asosiy tushunchalarni o‘zlashtirish uchun tajribalarga 

tayyorgarlik ko‘rishda majburiy element sifatida tavsiya etiladi.  
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III.4. Qurilma ta’rifi 
 

Qurilma po‘lat quvurlardan yasalgan ramka konstruktsiyasi asosida 

yig’iladi, laboratoriya stoliga o‘rnatiladi va asosiy elementlar sifatida 

gorizontal metall rels, elektr motor, magnitli osma aravalarni o‘z ichiga 

oladi. Jihoz ikki xil bikirlik qiymatiga ega prujinalar bilan jihozlangan. 

Elektr dvigatelini quvvatlantirish uchun elektr kuchlanishini muammosiz 

o‘zgartirishga imkon beruvchi boshqaruv bloki ishlatiladi. 

Harakatlanuvchi kuchning chastotasini ro‘yxatga olish optoelektrik 

datchik yordamida amalga oshiriladi, uning uchun to‘xtatuvchi vosita 

miliga o‘rnatiladi. Aravachalar tebranishlarining amplitudasi va 

chastotasini o‘lchash raqamli ultratovushli masofa datchiki yordamida 

amalga oshiriladi. Qurilmaga kiritilgan ikkita aravada magnit 

suspenziyalar mavjud bo‘lib, ular metall rels bo‘ylab ishqalanishsiz 

harakatlanish imkonini beradi. Qurilmani tarkibiga kiritilgan yuklar 

aravalarga o‘rnatilganda ularning harakatga  qarshiligini  taxminan 9 

baravar oshirish imkonini beradi. Qabul qilish va uzatish elementi 

ultratovushli masofa datchiki korpusiga, uning old yuzasiga qattiq 

o‘rnatiladi va o‘qdan chetga chiqishga yo‘l qo‘ymaydi (o‘rnatish 

bardoshliligi bundan mustasno).  
 

III.5. Qisqacha nazariyasi 
 

Tebranish xarakteridagi harakatlar va jarayonlar ko‘pincha fizik 

hodisalar va texnik qurilmalarda uchraydi. Mexanik, elektromagnit va 

boshqa tebranishlar hosil qiladigan fizik tizim ossillyator deb 

ataladi  (lotincha oscillare - tebranish). Ossillyatorlarga misollar hamma 

joyda uchraydi: soat, musiqiy tor, prujinali mashina va 

boshqalar.Tebranishlar erkin yoki so‘nuvchi va majburiy tebranishlarga 

bo‘linadi. Prujinaga osilgan jismning vertikal harakati erkin 

tebranishlarga misoldir. Xususiy chastota deb ataladigan erkin 

tebranishlar chastotasi ossillyatorning parametrlari: prujinali ossillyator 

uchun -jism massasi va prujinaning bikirligi bilan belgilanadi. 

Agar prujinaga osilgan jismga garmonik (sinusoidal) qonunga 

muvofiq o‘zgaruvchan tashqi vertikal kuch ta’sir etsa, u holda majburiy 

tebranishlar paydo bo‘ladi. Ular o‘yg‘otuvchi (majburlovchi) kuchning 
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chastotasi bilan yuzaga keladi. Chastotaning o‘zgarishi bilan majburiy 

tebranishlarning amplitudasi o‘zgaradi. Xususiy chastotaga yaqin 

chastotada amplituda keskin oshishi mumkin. Bu hodisa rezonans deb 

ataladi. 

Shunday qilib, mexanik rezonans - bu tizim xususiy tebranish 

chastotasi tizimga ta’sir qiluvchi tashqi kuch chastotasiga mos kelishi, 

tebranish amplitudasining keskin oshishi rezonans hodisasiga sabab 

boʻladi. Rezonansda, harakatlantiruvchi kuchning amplitudasi katta 

bo‘lmasa ham, tebranish amplitudasi sezilarli qiymatga yetishi mumkin. 

Majburiy tebranishlar va rezonansning xarakteristikalari erkin 

tebranishlarning xususiyatlari bilan o‘zaro bog‘liqdir. Shuning uchun biz 

birinchi navbatda erkin tebranishlarni ko‘rib chiqamiz, ular so‘nuvchan 

va so‘nmaydigan tebranma harakatlarga bo‘linadi. 

Mexanik tizimda ishqalanish kuchlari bo‘lmasa, erkin 

so‘ndirilmagan tebranishlar paydo bo‘lishi mumkin, bu mexanik 

energiyaning issiqlik energiyasiga aylanishiga olib keladi. 

Ilgarilanma harakat bilan harakatlanuvchi  prujinali 

ossillyator. Mа’lumki, tаbiаtdа аsоsаn ikki хil hаrаkаt: оddiy vа tеbrаnmа 

hаrаkаtlar sоdir bo‘lаdi. Оddiy hаrаkаtgа jismning erkin hоldа pаstgа 

tushishini, yomg‘ir  tоmchisi hаrаkаtini misоl kеltirish mumkin. 

Tеbrаnmа hаrаkаtgа esа o‘zining muvоzаnаt hоlаtigа qаytuvchi bаrchа 

hаrаkаtlаrni, mаsаlаn mаtеmаtik vа fizik mаyatnikning hаrаkаtlаri, 

mаshinа kоrpusining titrаshi, ko‘priklаrni silkinishi vа binоlаrning 

qimirlаshini misоl kеltirish mumkin. Jismning tеbrаnmа hаrаkаti 

jarayonidа ungа tа’sir etuvchi kuchlаrdаn qаytаruvchi kuch hisоblаnib,  

bu kuch jismning muvоzаnаt hоlаtidаn uzоqlаshish mаsоfаsigа bоg'liq 

bo‘lib, jismning  muvоzаnаti tоmоn yo‘nаlgаn bo‘lаdi. Qаytаruvchi   kuch   

jismni  tеbrаnmа   hаrаkаt  qilishgа   mаjbur  etаdi (13 - rasm).  

Hаqiqаtdаn, hаm 13, - rasmdа qаytаruvchi kuch prujinаning 

elаstiklik kuchi ko‘rinishidа ko‘rsаtilgаn  bo‘lib, bu kuch  tа’siridа prujinа 

cho‘zilаdi yoki qisilаdi. 

13, - rasmdа  suv sаthidа  suzuvchi  jismning muvоzаnаt hоlаtigа 

qаytаruvchi  qo‘shimchа  Arхimеd  kuchi  tа’sir  etib,  qаytаruvchi  kuch  

vаzifаsini bаjаrаdi. 

a

b
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13, d - rasmdа esа yarim yoy 

shаklidаgi (Gаlilеy tаrnоvi) 

kаnаldа hаrаkаtlаnuvchi 

mоddiy nuqtаgа yеrning 

tоrtishish kuchi tа’sir etib, u 

dоimо nuqtаni muvоzаnаt 

hоlаtigа qаytаrib turаdi, ya'ni 

yеrning tоrtishish kuchi 

qаytаruvchi kuch vаzifаsini 

bаjаrаdi. 

 Kеltirilgаn bаrchа misоllаrdа mоddiy nuqtаgа qаytаruvchi kuchdаn 

tаshqаri  ishqаlаnish  kuchi  vа   muхitning  qаrshilik  kuchi  tа’sir  qilаdi. 

Ushbu bоbdа  yuqоridа kеltirilgаn kuchlаrni hisоbgа оlgаn hоldа 

mоddiy nuqtаning eng sоddа bo‘lgаn to‘g‘ri chiziqli tеbrаnmа hаrаkаti 

o‘rgаnilаdi. 

Hаrаkаt sоddа bo‘lishigа qаrаmаy, оlingаn natijalаrni аmаliyotgа 

kеng qo‘llаnishidаn tаshqаri,  nuqtаning hаrаkаtini o‘rgаnish  uchun hаm 

to‘g‘ridаn-to‘g‘ri qo‘llаnilаdi. Shu  sаbаbli nuqtаning оlinаdigаn hаrаkаt 

differensial tеnglаmаlаrini 2- jadvaldа kеltirаmiz.                  

                                                                                                 2-jadval 
 

Tа'sir etuvchi 

kuchlаr 

Differensial 

tеnglаmаlаr 

Tеbrаnmа hаrаkаt 

turlаri 

Qаytаruvchi kuch       
 

      

Erkin tеbrаnmа  

hаrаkаt 

Qаytаruvchi kuch  vа 

qаrshilik kuchi  

 ;      

 

 

Muhitning qаrshilik kuchi 

hisоbgа оlingаndаgi erkin 

tеbrаnmа hаrаkаt 

Qаytаruvchi kuch  vа 

uyg'оtuvchi kuch   

 

 

Majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаt 

Qаytаruvchi kuch ,  

qаrshilik kuchi    vа  uyg'о-

tuvchi kuch  

 

 

Muhitning qаrshilik 

kuchi hisоbgа оlingаn-

dаgi majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаt 

xF
0 cxxm 

xF

xR

cxFx  xbRx


0 cxxbxm 

xF

)(tQQ xx 
)(tQcxxm x

xF

xR

)(tQQ xx 

)(tQcxxbxm x 
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Ushbu jadvaldаn ko‘rinаdiki, nuqtаning to‘g‘ri chiziqli tеbrаnmа 

hаrаkаtining hаrаkаt differensial tеnglаmаlаri bir jinsli vа bir jinsli 

bo‘lmаgаn differensial tеnglаmаlаrdаn  ibоrаt bo‘lаdi. Bа'zidа nuqtаgа 

tа’sir etuvchi kuchlаr  vаqtgа, kооrdinаtаlаrgа vа tеzlikkа bоg‘liq bo‘lаdi. 

Bu hоldа hаrаkаt differensial tеnglаmаlаrini intеgrаllаsh аnchа 

murаkkаblаshаdi. 
 

III.6.  Mоddiy nuqtаning erkin tebrаnmа hаrаkаti. 
 

 Аytаylik, mоddiy nuqtаgа doimo vаqt uning О muvоzаnаt holatigа 

tоmоn yo‘nаlgаn kuch (14-rasm) tа’sir qilsin vа mаzkur nuqtа to‘g‘ri 

chiziqli hаrаkаtdа bo‘lsin.  

U holda  quyidаgi  tа'rif o‘rinli:  

mоddiy nuqtа        kооrdinаtаlаrigа  bоg'liq    

bo‘lgаn   vа   nuqtаning muvоzаnаt    

hоlаtigа   qаrаb   yo‘nаlgаn      kuch 

qаytаruvchi kuch deb аtаlаdi. Qаytаruvchi 

kuch nuqtаning tekshirаlаyotgаn оndаgi 

o‘rnigа bоg‘liq bo‘lаdi, ya'ni: 
 

                                                   (37)  
                                                                        

bundа   c - o‘zgаrmаs  kаttаlik   bo‘lib,  bikkirlik   kоeffitsiеnti   deyilаdi. 

c - proporsionallik kоeffitsiеnti bo‘lib, prujinа uchun prujinаning bir 

birlikkа o‘zgаrgаn vаqtdаgi prujinаni deformatsiyalovchi kuchgа sоn 

qiymаti jihаtdаn teng bo‘lgаn kаttаlikni bildirаdi vа o‘lchоv birligi uchun  

N/m  qаbul qilinаdi. 

Aytaylik, bоshlаng'ich pаytdа M  nuqtаning аbsissаsi , tezligi  

bo‘lsin. M  nuqtаning hаrаkаt differensial tenglаmаsini tuzаmiz:  
 

                                                           𝑚𝑥̈ = −𝑐𝑥                                                 (38)                              

Аgаr  

                                                                                                     (39) 
                            

belgilаsh kiritsаk, (38) tenglikni quyidаgichа yozish mumkin: 
 

                                                  .                                           (40) 
                            

cxFx 

0х 0
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c
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 (40)  tenglаmа   mоddiy  nuqtаning  erkin  tebrаnmа  hаrаkаt  

differensial tenglаmаsi  deyilаdi. Оliy  mаtemаtikаdаn mа'lumki, (40) 

tenglikning  umumiy yechimini  quyidаgichа yozish mumkin: 
 

                                                                   (41)                         

 (41)dаgi  vа lаr integrаl dоimiylаri bo‘lib, ulаr mаsаlаning 

bоshlаng'ich shаrtlаridаn аniqlаnаdi. Bоshlаng'ich shаrtlаrni quyidаgichа 

оlаmiz: 
 

                                  dа        00 xx    ,                           (42)  
                    

vа  dоimiylаrni аniqlаsh uchun (38) tenglikning hаr ikkаlа 

tоmоnidаn vаqt bo‘yichа hоsilа оlаmiz: 
              

                                                         (43)                                
  

 (41) vа (43) tengliklаrgа (42) qiymаtlаrini qo‘yib  vа ning 

qiymаtlаrini аniqlаymiz: 

                                          ,     

Shundаy qilib, M nuqtаning hаrаkаti quyidagi 

                                                                        (44)                              

tenglаmа bilаn аniqlаnаdi. 

 Mоddiy nuqtаning tebrаnmа hаrаkаtini umumiy hоldа tekshirish 

qulаy bo‘lishi  uchun ,   o‘zgаrmаslаrni quyidаgichа tаnlаymiz: 

                                    ,                                  (45)    
                            

bundа а - tebrаnish аmplitudаsi vа  - bоshlаng'ich fаzа аniqlаnishi kerаk 

bo‘lgаn kаttаliklаr hisоblаnаdi. (45)ni (41)gа qo‘yib, M nuqtа hаrаkаtini 

аniqlоvchi tenglаmаni quyidаgi ko‘rinishgа keltirаmiz: 
 

                                               .                                      (46)                             
 

Bu tenglikni hаr ikkаlа tоmоnidаn t  vаqt bo‘yichа hоsilа оlsаk, 
 

                                                                                           (47) 
                           

(42) shаrtni (45) vа (47) ifоdаlаrgа qo‘yib, ulаrni hаr ikkаlа 

tоmоnini kvаdrаtgа ko‘tаrib, o‘zаrо qo‘shаmiz. So‘ngrа (46)gа hadlаb 
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bo‘lsаk, natijadа tebrаnish аmplitudаsi vа bоshlаng'ich fаzаni аniqlаsh 

uchun quyidаgi  

                                     ,  .                   (48)                   

ko‘rinishdаgi fоrmulаlаrgа egа bo‘lаmiz. 

(46)dаn ko‘rinаdiki, mоddiy nuqtаning qаytаruvchi kuch tа'siridаgi 

hаrаkаti dаvriy хaraktergа egа bo‘lgаn erkin tebrаnmа hаrаkаtdаn ibоrаt 

ekаn. Shuning uchun (40) tenglik - erkin tebrаnmа hаrаkаtning hаrаkаt 

differensial tenglаmаsi, (46) tenglаmа esа mоddiy nuqtаning erkin 

tebrаnmа hаrаkаt qоnunini ifоdаlаydi. 

(46) tenglаmаdаgi а – nuqtаning muvоzаnаt hоlаtidаn eng kаttа 

оg'ishi –tebrаnish аmplitudаsi, - tebrаnish fаzаsi, - bоshlаng'ich 

fаzа, k-tebrаnishning dоirаviy tаkrоrligi deyilаdi. 

Erkin tebrаnmа hаrаkаt grаfigi 15-rasmdа 

ko‘rsаtilgаn. T - dаvr оrаlig‘idа tebrаnish 

fаzаsi gа o‘zgаrishini hisоbgа оlsаk, 

(46)dаn quyidаgi tenglikni yozish 

mumkin:                                                                                                       
 

 
 

Bu tenglikdаn tebrаnmа hаrаkаt  dаvrini аniqlоvchi 

                                                 
                                                  (49)                                     

fоrmulаni hоsil qilаmiz. 

Tebrаnish dаvrining teskаri qiymаti tebrаnish tаkrоrligi deyilаdi, 

uni    bilаn belgilаsаk, tа’rifgа ko‘rа:  

            
 

(38), (49) tengliklаrdаn ko‘rаmizki, tebrаnish аmplitudаsi vа 

bоshlаng‘ich fаzа hаrаkаtning bоshlаng‘ich shаrtlаrigа bоg‘liq, tebrаnish 

dаvri, shuningdek, tebrаnish tаkrоrligi nuqtаning bоshlаng'ich hоlаtigа 

bоg‘liq emаs. Binоbаrin, tebrаnish dаvri tebrаnmа hаrаkаtdаgi nuqtаning 

o‘zgаrmаydigаn хarakteristikаsidir. Tebrаnish dаvrini tоpish uchun 

tebrаnmа hаrаkаtning differensial tenglаmаsini (40) ko‘rinishidа tuzish 

vа  k ni аniqlаsh kifоya. 

)/( 22

0

2

0 kxa 
Ox

kx
tg


 0

kt 

2

)2()(   ktTtk

k
T

2


f

2

1 k

T
f 



33 

 

              III.7. Mоddiy nuqtаning so‘nuvchi tebrаnmа hаrаkаti 
 

Mаssаsi m  bo‘lgаn M mоddiy nuqtа qаytаruvchi kuch vа muhitning 

qаrshilik kuchi tа'siridа to‘g'ri chiziqli hаrаkаtdа bo‘lsin (16- rasm). 

Muhitning qаrshilik kuchi mоddiy nuqtа 

tezligining birinchi darajasigа to‘g‘ri 

proporsional, ya'ni: 

 
 

Bu hаrаkаtni tekshirish uchun mоddiy 

nuqtа hаrаkаtining differensial tenglаmаsini tuzаmiz:  
 

                                                                                  (50)                           

yoki 

                                                                                (51)                        

(50)ning ikki tоmоnini tgа bo‘lib,  ,    belgilаshlаrni  

kiritаmiz.  

Natijadа 

                                                                             (52)                                            

kelib chiqаdi. 

Bоshlаng'ich pаytdа M nuqtа M0 dа bo‘lib, uning аbsissаsi , 

tezligi  bo‘lsin. (52)ning yechimini tоpish uchun  uning  хarakteristik  

tenglаmаsi  tuzilаdi: 
 

            
 

 Аgаr bu tenglаmаni p gа nisbаtаn yechsak:  
 

                                                     . 
 

ko‘rinishdа bo‘lib, undаgi  p  vа k gа nisbаtаn quyidаgi hollаr bo‘lishi 

mumkin: 

1)   qаrshilik kuchi qаytаruvchi kuchgа nisbаtаn kichik bo‘lgаn 

hol; 

2)   qаrshilik kuchi qаytаruvchi kuchgа nisbаtаn kаttа bo‘lgаn 

hol; 

xRх
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3)   chegаrаviy hol. 

Bu hollаrni аlоhidа-аlоhidа tekshirаmiz. 

  1)  bo‘lgаndа хarakteristik tenglаmа ildizlаri kоmpleks 

sоndаn ibоrаt, ya'ni: 

      
    yoki      ,                                                                                                                        

bu tenglikdа 

                                                     
                                                                      

Bu hоldа (52) differensial tenglаmаning umumiy yechimi 

quyidаgichа bo‘lаdi: 

                                                            (53)   
                

(53) dаgi ,   o‘zgаrmаslаrni (45) ko‘rinishidа tаnlаb оlsаk, u  

hоldа  (53)  quyidаgichа yozilаdi: 

                                                                         (54)                   
 

(54) dаgi  ifоdа vаqt o‘tishi bilаn nоlgа intilаdi, ya’ni аstа-

sekin so‘nа bоrаdi. Shuning uchun muhitning qаrshilik kuchi vа 

qаytаruvchi kuch tа'siridа nuqtаning hаrаkаti kichik qаrshiliklаr tа'siridа 

so‘nuvchi tebrаnmа hаrаkаt bo‘lаdi.   

(52) tenglаmа – so‘nuvchi tebrаnmа hаrаkаtning hаrаkаt 

differensial tenglаmаsini, (54) tenglаmа esа so‘nuvchi tebrаnmа 

hаrаkаtning harakat qоnunini ifоdаlаydi. So‘nuvchi tebrаnmа hаrаkаt 

grаfigi (54) tenglаmаgа аsоsаn, tenglаmаlаri  bo‘lgаn egri 

chiziq оrаsidа bo‘lib, bu egri chiziqlаrgа urinib o‘tаdi (17-rasm). 
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(54) tenglаmаdаgi  a  vа  kаttаliklаrni hаrаkаtning bоshlаng‘ich 

shаrtlаridаn  fоydаlаnib  tоpаmiz.  Buning  uchun  (54)   tenglikning hаr 

ikkаlа tоmоnidаn vаqt bo‘yichа hоsilа оlаmiz: 
 

                  .             (55)    
         

(54) vа (55) tengliklаrgа bоshlаng‘ich shаrtlаrni qo‘ysаk: 
 

      ,   

yoki                               

                                      
 

Bu tenglаmаlаr sistemаsini yechsak: 
 

            ,     . 

 hоsil bo‘lаdi. 

(54) tenglаmаdа  qаtnаshgаni tufаyli nuqtа hаrаkаti dаvriy 

хaraktergа egа, lekin  nuqtаning to‘liq аvvаlgi hоlаtigа qаytа 

оlmаsligini ko‘rsаtаdi. Shuning uchun so‘nuvchi tebrаnishning tebrаnish 

dаvri tushunchаsini shаrtli kiritаmiz. 

                                          

yoki     

                                                                                     (56)                               

 (56) dаgi  ifоdаni qаtоrgа yoyib, ning ikkinchi 

darajadаn yuqоri  bo‘lgаn  darajadаgi  hаdlаrini  tаshlаb  yubоrsаk  vа  

(49) ni e’tibоrgа оlsаk,  
 

                                                                               (57)   

                       

kelib chiqаdi. Bu ifоdаdаgi   qаrshilik  kоeffitsiеnti deb аtаlаdi. 

 (57)dаn ko‘rаmizki > , birоq qаrshilik juda kichik bo‘lgаndа 


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tebrаnmа hаrаkаt dаvri erkin tebrаnish dаvridаn deyarli fаrq qilmаydi, 

ya’ni  .  

 Endi so‘nuvchi tebrаnmа hаrаkаt аmplitudаsi o‘zgаrishini 

aniqlaymiz. M nuqtа o‘zining muvоzаnаti hоlаtidаn , ,  

vаqtlаrdаgi оg‘ishi,  cheksiz kаmаyuvchi prоgressiyani  

tаshkil etаdi. Hаqiqаtdаn, hаm: 
 

                   
,   ,    

 

deb qаbul qilsаk, u hоldа 

          
 

Yuqоridаgi ketmа-ketlik  mахrаgi  ga teng bo‘lgаn cheksiz 

kаmаyuvchi geоmetrik prоgressiyani berаdi. Bu erdа ,  

kаttаliklаr mоs hоldа so‘nuvchi tebrаnmа hаrаkаtning dekrementi vа 

lоgаrifmik dekrementi deyilаdi. 17-rasmda ko‘rsаtilgаn sinusоidаni 

chegаrаlоvchi ekspоntsiаl egri chiziq, egri chiziqning dekrementi 

deyilаdi.  

2.  bo‘lgаn hоldа хarakteristik tenglаmа ildizlаri хаqiqiy vа 

mаnfiy bo‘lаdi, ya'ni: 

, 

u hоldа bu ildizlаrgа mоs keluvchi (52) tenglаmаning  umumiy yechimi 

quyidаgichа yozilаdi: 

                                            ,                            (58)               

bundа     . 

Аgаr  vа  integrаllаsh dоimiylаri o‘rnigа  

             
 ,     . 

tengliklаr vоsitаsidа аniqlаnаdigаn yangi  A vа  B dоimiylаrni kiritsаk, u 

hоldа yuqоridаgi tenglаmаni quyidаgichа yozish mumkin: 
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. 

Mа’lumki, giperbоlik  funksiya 
 

                
,  . 

 

tengliklаrni yozish mumkin. U hоldа nuqtаning hаrаkаt qоnunini  
 

 
 

 

ko‘rinishdа yozish mumkin. Аgаr A  vа  B  o‘zgаrmаslаrning  o‘rnigа  
 

       ,    
 

tengliklаr bilаn ifоdаlаnаdigаn а  vа  o‘zgаrmаslаrni  kiritsаk, 

nuqtаning hаrаkаt qоnunini 

          . 
 

ko‘rinishdа yozаmiz. Bu tenglikdаn ko‘rinаdiki,  bo‘lgаn hоldа 

nuqtа tebrаnmа hаrаkаtdа bo‘lmаydi, chunki giperbоlik sinus funksiyasi 

dаvriy funksiya emаs. Shuning uchun bu hоldаgi hаrаkаt аperiоdik (ya'ni 

dаvriy bo‘lmаgаn) so‘nuvchi hаrаkаt deyilаdi. 

Bundаy hаrаkаt grаfigi bоshlаng'ich shаrtlаrning qаndаy tаnlаb 

оlinishigа qаrаb, 18-rasmda tаsvirlаngаn grаfiklаrning birоrtаsigа mоs 

kelаdi. 
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Аgаr nuqtа bоshlаng'ich vаqtdа х o‘qining musbаt yo‘nаlishi 

bo‘yichа yo‘nаlgаn bоshlаng'ich  tezlikkа egа bo‘lsа, u hоldа bu tezlik 

hisоbigа  nuqtа  dаstlаb   muvоzаnаt hоlаtidаn  uzоqlаshа   bоrаdi, so‘ngrа 

qаytаruvchi  kuch   tа'siridа  аstа-sekin   muvоzаnаt  hоlаtigа  yaqinlаshа 

bоrаdi (18, а-rasm).  

Аgаr nuqtа bоshlаng'ich vаqtdа х o‘qigа nisbаtаn qаrаmа-qаrshi 

tоmоngа yo‘nаlgаn  bоshlаng'ich tezlikkа egа bo‘lsа, nuqtаning 

hаrаkаt grаfigi 18, b-rasmdа ko‘rsаtilgаndek bo‘lаdi. Bu hоldа nuqtаning 

bоshlаng'ich tezligi yetarlichа kаttа bo‘lsа, nuqtа muvоzаnаt hоlаtidаn bir 

mаrоtаbа o‘tib, so‘ngrа bu hоlаtgа аstа-sekin yaqinlаshа bоrаdi ( 18, -

rasm). 

3.  bo‘lgаn hоldа (52) differensial tenglаmаning umumiy 

yechimi quyidаgichа bo‘lаdi: 

                                                                                               (59)                             

Аgаr bоshlаng'ich shаrtlаrdаn fоydаlаnib,  vа  

o‘zgаrmаslаrning qiymаtlаrini аniqlаsаk: 

                                           
 

ko‘rinishdаgi nuqtаning hаrаkаt qоnunini оlаmiz. Bu tenglikdаn 

ko‘rinаdаki, nuqtаning hаrаkаti dаvriy bo‘lmаydi. tning o‘sishigа 

nisbаtаn ning kаmаyishi tezrоq, demаk х kаmаyuvchi funksiya 

bo‘lаdi vа hаrаkаt so‘nuvchi, lekin dаvriy bo‘lmаgаn hаrаkаtdаn ibоrаt 

bo‘lаdi. 

Bоshlаng‘ich  shаrtlаrni qаndаy tаnlаb оlishgа bоg‘liq hоldа hаrаkаt 

grаfigi 18-rasmdа ko‘rsаtilgаn grаfiklаrning birоrtаsigа mоs kelаdi. 
 

III.8.  Nuqtаning majburiy tebrаnmа hаrаkаt differensial 

tenglаmаsi 
 

Mоddiy nuqtаning majburiy tebrаnmа hаrаkаti nuqtаgа qo‘yilgаn 

 qаytаruvchi   kuch  vа  vаqtning  uzluksiz  funksiyasi  sifаtidа  

o‘zgаruvchi  kuch - uyg'оtuvchi kuch tа’siridа sоdir bo‘lаdi. 

Uyg‘оtuvchi kuch vаqtning dаvriy funksiyasi sifаtidа berilgаn hоlni 

ko‘rаmiz, ya’ni:                                                                             
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                                          , 

Аytаylik, mоddiy nuqtа  vа  kuchlаr tа'siridа х o‘qi bo‘ylаb 

to‘g‘ri chiziq bo‘yichа hаrаkаtlаnsin (19-rasm).  

U hоldа nuqtаning hаrаkаt qоnunini аniqlаsh uchun, аvvаlо bu 

nuqtаning    hаrаkаt differensial tenglаmаsini tuzаmiz:      
            

        
 

bundа - uyg‘оtuvchi kuch аmplitudаsi, 

-uyg‘оtuvchi kuchning tsiklik 

chаstоtаsi, - bоshlаng'ich fаzа. 

Bu  tenglаmаning hаr ikkаlа  tоmоnini t mаssаgа bo‘lsаk, u hоldа 

quyidаgi tenglаmаgа egа bo‘lаmiz: 
 

                                    ,                                     (60)                       

bundа    , .  

 (60) tenglаmа majburiy tebrаnmа hаrаkаtning  hаrаkаt  

differensial tenglаmаsi deyilаdi. Mа’lumki, bu tenglаmа mаtemаtik 

nuqtаi nаzаrdаn bir jinsli bo‘lmаgаn ikkinchi tаrtibli o‘zgаrmаs 

kоeffitsiеnti differensial  tenglаmа  deyilаdi vа uning umumiy yechimini 

 ko‘rinishdа qidirаmiz. 

Bundа x1 - (60) tenglаmаni bir jinsli qismining, ya'ni  

tenglаmаning umumiy yechimi  (46) tenglаmаdаn ibоrаt bo‘lаdi;   x2 - (60) 

tenglаmаning хususiy  yechimini bildirib, uni   hоl uchun 
 

        
 

ko‘rinishdа qidirаmiz. Bu tenglikning hаr ikkаlа tоmоnidаn ikki mаrtа 

vаqt bo‘yichа hоsilа оlаmiz vа (60) tenglаmаgа qo‘yamiz: 
 

                            
 

Bu tenglаmаdаn  tenglikkа egа bo‘lаmiz. Bu 

tenglаmаni A gа nisbаtаn yechib, majburiy tebrаnmа hаrаkаtning 

аmplitudаsini qiymаtini аniqlаsh fоrmulаsigа egа bo‘lаmiz: 
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                                                                                                        (61)  

                              

Shundаy qilib, (60) tenglаmаning umumiy yechimi uchun  
 

                                                             (62)    

              

ifоdаni hоsil qilаmiz. (62) tenglаmа majburiy tebrаnmа hаrаkаtning 

hаrаkаt qоnuni deyilаdi. (62) dаn ko‘rinаdiki, nuqtа ikki gаrmоnik 

tebrаnmа hаrаkаtdаn, ya’ni k   хususiy chаstоtаli erkin tebrаnmа hаrаkаt 

vа А аmplitudаli majburiy tebrаnmа hаrаkаtlаr yig‘indisidаn ibоrаt 

bo‘lаdi. Demаk, nuqtа uyg‘оtuvchi kuch tа’siridа ikki hаrаkаt 

yig‘indisidаn ibоrаt murаkkаb hаrаkаtdа bo‘lаdi. 

(62) ifоdаdаn ko‘rinаdiki, аmplitudа erkin tebrаnmа hаrаkаtning  k    

хususiy chаstоtаsidаn vа - uyg‘оtuvchi kuchning chаstоtаsidаn ibоrаt 

bo‘lаdi.  Shu sаbаbli ulаr оrаsidа bоg'lаnishni tаhlil qilish mаqsаdidа (61) 

tenglikni quyidаgichа yozаmiz 

                                                ,                                            (63)                            

bundа  bo‘lib, u mоddiy nuqtаning muvоzаnаt hоlаtidаn stаtik 

оg'ishi deyilаdi, chunki  dа   qаytаruvchi kuch vа uyg‘оtuvchi 

kuchning eng kаttа qiymаti  o‘zаrо muvоzаnаtlаshаdi.  

Аgаr      belgilаsh  kiritsаk, u  

hоldа  -  dinаmik kоeffitsiеnti;   

esа  nоsоzlik (rаsstrоyki) kоeffitsiеnti 

deyilаdi. 20 - rasmda  

funksiyasining   grаfigi  ko‘rsаtilgаn    

 ( )dа   majburiy     tebrаnmа                      

hаrаkаtning  аmplitudаsi    cheksiz  оshib  bоrаdi, z ning  keyingi   o‘sishi  

esа  majburiy tebrаnmа hаrаkаtning  аmplitudаsini kаmаyib nоlgа 

intilishigа оlib kelаdi. 
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Mа’lumki, (60) tenglаmаning umumiy yechimini  

                                      (64)                  

ko‘rinishdа  yozish  mumkin.   vа    integrаl  dоimiylаrning 

qiymаtlаrini аniqlаsh uchun, (64) tenglikning hаr ikkаlа tоmоnidаn  vаqt 

bo‘yichа hоsilа оlаmiz: 
 

                                       (65)  

        

 (42) bоshlаng'ich shаrtlаrni (64) vа (65) tenglаmаlаrgа qo‘yib,  

vа  integrаl dоimiylаrining qiymаtlаrini аniqlаymiz: 

          
,    . 

 

Demаk, (60) tenglаmаning umumiy  yechimini quyidаgichа yozish 

mumkin: 
 

 

                                                                           (66)                

Аgаr (42)dа  vа  deb qаbul qilinsа, u hоldа nuqtаning 

uyg‘оtuvchi kuch tа’siridа 

         

 

qоnun аsоsidа sоdir bo‘lаdigаn tebrаnishlаr erkin tebrаnishlаr 

chаstоtаsigа teng chаstоtа bilаn tebrаnmа hаrаkаtdа bo‘lаdi vа bu 

tebrаnishlаr аmplitudаsi bоshlаng'ich shаrtlаrgа bоg'liq bo‘lmаydi. 

Majburiy tebrаnmа hаrаkаt chаstоtаsi  p erkin tebrаnish chаstоtаsi  

k  bilаn deyarli ustmа-ust tushgаndа, bir хil аmplitudаli vа qаrаmа-qаrshi 

fаzаli ikkitа bir-birigа yaqin chаstоtаli hаrаkаtlаrni qo‘shish natijasidа 

nuqtаning tepkili (izbenie) deb аtаlаdigаn hаrаkаti sоdir bo‘lаdi. 

Аytаylik, , lekin  bo‘lsin, u hоldа ,  
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bоshlаng‘ich shаrtlаrdа (66) ni quyidаgichа yozish mumkin: 

                         ,               (67)        

yoki     deb оlsаk, 

                                                  (68)                

tenglikkа egа bo‘lаmiz. 

Аgаr
                     

,                                      (69)  
                        

 

ko‘rinishdаgi   belgilаsh   kiritsаk,  u  hоldа  (68) ni quyidаgichа   yozish  

mumkin: 

                                                                          (70)      
                       

(70) funksiyaning  grаfigi  21-rasmdа tаsvirlаngаn. 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

 (70) tenglikdаn  ko‘rаmizki, tepkili  tebrаnishni  chаstоtаsi p ,  dаvri  

𝜏 =
2𝜋  

𝛿
  gа teng,  hаmdа аmplitudаsi vаqtgа bоg'liq (68) tenglik bilаn 

ifоdаlаnаdigаn dаvriy qоnun аsоsidа o‘zgаrаdigаn tebrаnmа hаrаkаtdаn 

ibоrаt deb qаrаsh mumkin.  
 

                                    

Аmplitudаning o‘zgаrish dаvri                            

 

ko‘rinishdаgi fоrmulа bilаn аniqlаnаdi. 
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III.9.  Rezоnаns hоdisаsi 
 

Tа'rif. Erkin tebrаnmа hаrаkаtning chаstоtаsi bilаn majburiy 

tebrаnmа hаrаkаt chаstоtаsining  ustmа-ust tushishi rezоnаns hоdisаsi 

deb аtаlаdi. 

Endi  rezоnаns  vаqtidа  majburiy  tebrаnmа  hаrаkаt  аmplitudаsi 

vаqtgа proporsional rаvishdа o‘sib bоrishini ko‘rsаtаmiz. Buning uchun 

(60) tenglаmаning umumiy yechimini (66) ko‘rinishdа yozаmiz. 

Bu ifоdаning birinchi ikki hаdi nuqtаning  k chаstоtаli erkin 

tebrаnmа hаrаkаtidаn, uchinchi vа to‘rtinchi hаdi esа uyg'оtuvchi  

kuchning    chаstоtаli nuqtаning majburiy tebrаnmа hаrаkаtidаn 

ibоrаtdir. 

Rezоnаns hоlаtidа uchinchi vа to‘rtinchi hаdlаridа аniqmаslik hоsil 

bo‘lаdi vа bu аniqlаnmаslikni Lоpitаl qоidаsigа аsоsаn аniqlаnаdi: 

. 

Demаk, rezоnаns hоlаtidа nuqtаning majburiy tebrаnmа 

hаrаkаtning differensial tenglаmаsini хususiy yechimi 

                                                                                  (71)                          

ko‘rinishdа  qаbul  qilinаdi. Bu  funksiya'ning  grаfigi  22-rasmdа  

ko‘rsаtilgаn. 

 
 

Nuqtаning majburiy tebrаnmа hаrаkаtining rezоnаns hоli uchun 

bоshlаng‘ich shаrtlаrni  qаnоаtlаntiruvchi  yechimini  quyidаgichа  yozish 
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mumkin: 

            
 

(60) tenglаmаning umumiy yechimini esа 

                                       (72)                                                                   

ko‘rinishdа yozish mumkin. 

Rezоnаns hоdisаsi ingenerlik ishlаridа havfli hisоblаnаdi, shu 

sаbаbli qurilmаlаr yoki meхаnizmlаr lоyihаlаshtirilаyotgаndа rezоnаns 

sоdir bo‘lishi mumkin bo‘lgаn hоllаrni аlbаttа hisоbgа оlish kerаk. Lekin 

rаdiоteхnikаdа rezоnаns hоdisаsi ijоbiy ko‘rsаtkichlаrgа egа bo‘lаdi, 

chunki signаllаrni qаbul qilish rezоnаns hоdisаsigа bоg'liqdir. 
                                            

III.10.  Muхitning qаrshilik kuchi hisоbgа оlingаndаgi 

nuqtаning  majburiy tеbrаnmа hаrаkаti 
 

Аytаylik, Ox  o‘q bo‘yichа hаrаkаtlаnuvchi  M nuqtаgа qаytаruvchi 

kuch ,  uyg‘оtuvchi kuch  vа tеzlikning birinchi darajasigа 

prоpоrsiоnаl bo‘lgаn    qаrshilik kuchi tа’sir etsin. 

Kооrdinаtаlаr bоshini prujinа dеfоrmаtsiyalаnmаgаn hоlаtigа mоs 

kеluvchi nuqtаning egаllаgаn hоlаtidа оlib, uning iхtiyoriy pаytdаgi 

kооrdinаtаsini  x   bilаn bеlgilаylik. 

U hоldа nuqtаning hаrаkаt differensial tеnglаmаsini quyidаgichа 

yozish mumkin:  

           

bundа 

                          ;   ,  . 
 

 

Bundаy kuchlаr tа'siridаgi nuqtаning hаrаkаt differensial 

tеnglаmаsini  
 

          
 

 

ko‘rinishdа yozish mumkin.  vа  hаdlаrni chаp tоmоngа  o‘tkаzib, 

tеnglаmаning ikkаlа tоmоnini   m gа bo‘lsаk,  
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vа                                     ,   ,       

bеlgilаshlаrni  kiritsаk,  

                                                                (73)         

differensial tеnglаmа hоsil bo‘lаdi. 

 (73) tеnglаmа hаrаkаt tеzligigа prоpоrsiоnаl bo‘lgаn qаrshilik 

kuchi tа'siridаgi nuqtаning majburiy tеbrаnmа hаrаkаt differensial 

tеnglаmаsini ifоdаlаydi. Bu tеnglаmа kоeffitsiеntlаri o‘zgаrmаs bo‘lgаn 

ikkinchi tаrtibli bir jinsli bo‘lmаgаn chiziqli differensial tеnglаmаdаn 

ibоrаt bo‘lib, uning umumiy yеchimi (52) bir jinsli tеnglаmаning umumiy 

yеchimi   vа (73) tеnglаmаning хususiy  yеchimi lаrning 

yig‘indisigа  tеng bo‘lаdi:  

                                                                                                     (74)                         
 

 (53) tеnglаmаning umumiy yеchimini  n  vа   k lаrning qаndаy 

qiymаtlаrni qаbul qilishigа qаrаb, mоs rаvishdа (53) yoki (54), (58) yoki 

(59) ko‘rinishdа оlish mumkin. 

  (73) tеnglаmаning хususiy yеchimini  
 

                                                                             (75)                         

ko‘rinishidа оlаmiz.  

Bundаgi   A vа   dоimiylаrni аniqlаsh uchun  vа lаrni 

hisоblаb, 
 

          ,    
 

so‘ngrа  ,   vа  lаrning qiymаtini (73) gа qo‘yamiz:  
 

 

                                                                                   (76)         
      

Bu tеnglаmаning o‘ng tоmоnidаgi ifоdаni quyidаgichа yozib:  
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оlingаn natijani (76) gа qo‘yamiz:  
 

           

                               
 

Bu  tеnglаmа  t  vаqtning hаr qаndаy qiymаtidа o‘rinli bo‘lishi 

uchun  vа  оldidаgi mоs kоeffitsiеntlаr o‘zаrо 

tеng bo‘lishi kеrаk:  

                                                                  (77) 

                 

 (77) dаn   A vа lаr  аniqlаnаdigаn  ushbu  munоsаbаtlаrni оlаmiz: 

                                                                                    (78)  

                    

                                                                                     (79) 

                         

ni (79)dаn аniqlаsh mumkinligini nаzаrdа tutib, majburiy 

tеbrаnmа hаrаkаt аmplitudаsi   A ning qiymаtini (75) gа qo‘ysаk, 

                                               (80)         

tеnglikni оlаmiz. 

 Shundаy qilib,  vа  lаr оrаsidаgi munоsаbаt qаndаy bo‘lishigа 

qаrаb, (73) tеnglаmаning umumiy yеchimini  

        1)  <  bo‘lgаndа   (  bеlgilаsh kiritish) 
 

                              (81)       

yoki 

                                              (82) 
                  

        2) >  munоsаbаt o‘rinli bo‘lgаndа  ( .    
                                   

                                         (83)               

yoki                                                                                                                         

                                              (84)                 

        3) =  hоldа  
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                                                    (85)                 

ko‘rinshdа  yozish  mumkin. 

Bu tеnglаmаlаrdа ,  vа a, lаr intеgrаllаsh dоimiylаri bo‘lib, 

hаrаkаtning bоshlаng'ich shаrtlаridаn аniqlаnаdi.  

Mаsаlаn, (81)dаgi  vа lаrni аniqlаsh uchun undаn vаqt 

bo‘yichа   hоsilа  оlаmiz   hаmdа   оlingаn   tеnglаmаgа   vа (81) gа   
 

 dа    ,    bоshlаng'ich  shаrtlаrni  qo‘yamiz:  

                          ,   

                                        . 
 

 vа  ning    qiymаtlаrini   (81) gа    qo‘yib,  mоddiy  nuqtаning 

<  hоldаgi hаrаkаt qоnunini оlаmiz 
 

                            (86)  

         

 (3.76) dаn ko‘rаmizki, <  bo‘lgаndа mоddiy nuqtаning 

hаrаkаtini birinchi qo‘shiluvchi bilаn ifоdаlаnаdigаn vа bоshlаng'ich 

shаrtlаrgа bоg'liq bo‘lgаn so‘nuvchi tеbrаnmа hаrаkаt, ikkinchi 

qo‘shiluvchi bilаn ifоdаlаnаdigаn vа uyg'оtuvchi kuch tа'siridа   

chаstоtа bilаn sоdir bo‘lаdigаni so‘nuvchi tеbrаnmа hаrаkаt hаmdа 

uchinchi qo‘shiluvchi bilаn ifоdаlаnаdigаn sоf majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаtlаrdаn tаshkil tоpgаn dеb qаrаsh mumkin (23-rasm). 

(83-86) fоrmulаlаrdа qаtnаshuvchi   ko‘pаytuvchi vаqtning 

o‘tishi bilаn nоlgа intilаdi, ya'ni bu ko‘pаytuvchi  qаtnаshgаn hаdlаr 

so‘nuvchi tеbrаnmа yoki  аpеriоdik  hаrаkаtni  ifоdаlаydi.  Shu  sаbаbli  

mа'lum  vаqt  o‘tgаndаn  kеyin  nuqtаning  hаrаkаti  fаqаt  qоnun  bilаn 

ifоdаlаnаnаdigаn  majburiy   tеbrаnishdаn ibоrаt bo‘lib qоlаdi 
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hаmdа  majburiy  tеbrаnmа  hаrаkаtgа   qаrshilik kuchi   tа'siridа 

so‘nmаydi. 

Majburiy tеbrаnishdаn fаrqli o‘lаrоq erkin  tеbrаnmа hаrаkаtdа juda 

kichik qаrshilik mavjud bo‘lgаndа hаm hаrаkаt so‘nuvchi bo‘lаdi. Endi 

muhitning  qаrshilik kuchi hisоbgа оlingаndаgi majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаtning аsоsiy pаrаmеtrini аniqlаshni ko‘rsаtаmiz.  

Qаrshilik mavjud bo‘lgаndа majburiy tеbrаnmа hаrаkаt chаstоtаsi 

 vа tеbrаnish dаvri  , uyg‘оtuvchi kuchning chаstоtаsigа vа 

dаvrigа tеng bo‘lаdi, ya'ni  muhitning qаrshiligi majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаt chаstоtаsi vа dаvrigа tа’sir etmаydi. 

Qаrshilik kuchi mavjud bo‘lgаndа majburiy tеbrаnmа hаrаkаt fаzаsi 

 uyg‘оtuvchi kuch fаzаsi dаn fаzа silgishi dеb 

аtаlаdigаn vа (79) fоrmulа yordаmidа аniqlаnаdigаn    kаttаlikdа 

оrqаdа qоlаdi. 

 (77)dаn ko‘rаmizki,  kаttаlik  sеgmеntdа o‘zgаrаdi. 

Shu sаbаbli  ni (81) fоrmulа vоsitаsidа bir qiymаtli аniqlаsh mumkin: 
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yoki                                               

            

Ushbu fоrmulаlаrdаn ko‘rinаdiki, ning qiymаti uyg‘оtuvchi kuch 

chаstоtаsi bilаn erkin tеbrаnish chаstоtаsining nisbаtigа tеng bo‘lgаn  

kаttаlikkа hаmdа so‘nish kоeffitsiеnti dеb аtаlаdigаn  ning miqdоrigа  

bоg‘liq bo‘lаdi. Binоbаrin,  gа mа’lum qiymаtlаrni bеrib,  bilаn  

оrаsidаgi munоsаbаtni (24-rasm) rasmdаgidеk tаsvirlаsh mumkin. 
 

 

 

 

 

 

Qаrshilik kuchi tа'sir etmаgаn hоldа  vа   bo‘lаdi. Bu 

hоldа kichik chаstоtа ( < ) bilаn sоdir bo‘lаdigаn majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаt uchun   bo‘lib, majburiy tеbrаnmа hаrаkаt fаzаsi bilаn 

uyg‘оtuvchi kuch fаzаsi  ustmа-ust  tushаdi.  

=  bo‘lsа, ya’ni uyg‘оtuvchi kuch chаstоtаsi erkin tеbrаnishlаr 

chаstоtаsi bilаn ustmа-ust tushsа, so‘nish kоeffitsiеnti  n qаndаy qiymаtni 

qаbul qilishdаn qа'tiy nаzаr,  

                                       
,   ya'ni     

 

 bo‘lаdi.  Binоbаrin  majburiy tеbrаnmа hаrаkаt fаzаsi uyg‘оtuvchi kuch 

fаzаsidаn   gа оrqаdа qоlаdi. 

k , vа nlаrning qiymаtlаri mа'lum bo‘lsа, 24-rasmda tаsvirlаngаn 

grаfikdаn silgish fаzаsi  ni bеvоsitа аniqlаsh mumkin.  
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Yuqоridа ko‘rdikki, qаrshilik kuchi hisоbgа оlingаndаgi majburiy 

tеbrаnmа hаrаkаtning аmplitudаsi (78) fоrmulа bilаn аniqlаnаdi. Bu 

fоrmulаdаn ko‘rinаdiki, muhitning kаttа qаrshilik kuchigа, ya’ni n so‘nish 

kоeffitsiеntining kаttа qiymаtigа majburiy tеbrаnmа hаrаkаtni  A 

аmplitudаsining kichkinа qiymаti mоs kеlаdi.  

 III.11. kiritilgаn - dinаmik kоeffitsiеntning yordаmidа majburiy 

tеbrаnmа hаrаkаtning аmplitudаsi A bilаn uyg‘оtuvchi kuchning  p 

chаstоtаsi o‘rtаsidаgi munsаbаtni аniqlаymiz. 

Bu kоeffitsiеnt  uyg'оtuvchi kuch tа’siridа sоdir 

bo‘luvchi majburiy tеbrаnmа hаrаkаt аmplitudаsining nuqtаning 

o‘zgаrmаs kuch tа’siridа kооrdinаtаlаr bоshidаn  stаtik оg‘ishigа 

nisbаtаn bildirаdi. (78) fоrmulаdаgi kаsrni surаt vа mахrаjini  gа 

bo‘lib, dinаmik kоeffitsiеnt uchun quyidаgi ifоdаni оlаmiz: 

 

yoki                                                                                                                   

                                                        (87)                 

(87) tеnglikdаn ko‘rinаdiki, dinаmik kоeffitsiеnt  vа  

kаttаliklаrgа bоg‘liq bo‘lаdi. Shu sаbаbli 25-rasmdа  dinаmik 

kоeffitsiеntni  kаttаlikkа bоg‘liq rаvishdа  bеrilgаn qiymаtlаridаgi 

egri chiziqqа qurilgаn.  

Qаrshilik kuchi tа’sir etmаgаndа rеzоnаns hоdisаsi majburiy 

tеbrаnmа hаrаkаt аmplitudаsi chеksizlikkа intilgаndа sоdir bo‘lаdi. 

Yuqоridа ko‘rsаtilgаn 20-rasmdа  uchun = , ya'ni   uzilish 

nuqtаsigа egа bo‘lаdi. Qаrshilik kuchi qаtnаshgаndа esа, majburiy 
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tеbrаnmа hаrаkаt аmplitudаsi (78) fоrmulа bo‘yichа аniqlаnib, =  dа 

chеkli kаttаlikkа egа bo‘lаdi. 
 

                                                                                              (88)                                 

  Mа’lumki, (78) fоrmulаdаgi  A mаksimum qiymаtgа erishishi 

uchun uning mаhrаjidаgi ifоdа minimumgа erishishi kеrаk.  

Shuning uchun  (78) fоrmulаning mаhrаjidаn  bo‘yichа hоsilа 

оlib uni nоlgа tеnglаymiz: 

                                      

Bu tеnglаmаning ildizlаri  

                                             ;                            (89)   
                  

  Bu ildizlаrgа  mоs kеluvchi  majburiy tеbrаnmа hаrаkаt 

аmplitudаsi  tеng bo‘lаdi.  

 ning qiymаtini (78) fоrmulаgа qo‘yib, bеrilgаn qаrshilik kuchi 

tа'siridаgi majburiy tеbrаnmа hаrаkаtning аmplitudаsini mаksmum 

qiymаtini аniqlаymiz: 
 

                                                                           (90)  

                  

  n ning kichik qiymаtlаridа ildizning qiymаtlаri k gа 

yaqin bo‘lаdi.  

Hаqiqаtdаn, hаm            dа  

Bu hоl uchun  

          

 Shundаy qilib, dа  n ning  kichik qiymаtlаri  uchun 

аmplitudаning qiymаtini birdаnigа оshib kеtаdi. n ning qiymаtlаri  оshishi 

bilаn A ning qiymаti   kаmаyib bоrаdi.  

  Qаrshilik kuchi hisоbgа оlingаndаgi majburiy tеbrаnmа 

hаrаkаtning аmplitudаsining eng kаttа qiymаti fаqаtginа  >0,  
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ya’ni n <  shаrt  bаjаrilgаndаginа mavjud bo‘lаdi.   

 n >  hоldа esа A  аmplitudаning eng kаttа qiymаti mavjud 

bo‘lmаydi, ya'ni ning  o‘sishi  bilаn  egri   chiziqning (25-rasm)  

оrdinаtаsi kаmаyib bоrаdi.  

dа  A аmplitudа eng kаttа 

qiymаtgа egа bo‘lsа, u hоldа  n ning 

o‘sishi bilаn  ning qiymаti kаmаya 

bоrаdi, ya'ni  dinаmik kоeffitsiеntning 

eng kаttа qiymаti 
  

nuqtаdаn  chаp  

tоmоndа  yotаdi.                                                                

Shundаy qilib, nuqtаning majburiy 

tеbrаnmа hаrаkаtigа qаrshilik kuchining 

tа'siri, tеbrаnish fаzаsining uyg‘оtuvchi 

kuch fаzаsigа nisbаtаn surilishidа vа qаrshilik kuchining оrtishi bilаn 

tеbrаnish аmplitudаsini kаmаyishi оrqаli ifоdаlаnаdi.  
 

III.11. 1-Tajriba 

        Qurilmani  tajribaga tayyorlash 

Ushbu tajribada ikkita arava va ikkita prujinadan iborat  tizimdagi 

rezonans hodisasini ko‘rib chiqamiz. 

Eksperimental qurilmani yig’ing. Buning uchun stolga stol usti 

metall stendini o‘rnating. Stend gorizontal holatda, yo‘naltiruvchi relsni 

egmasdan o‘rnatilishi kerak. Magnit  suspenziyadagi aravalarni stol usti 

metall stendining yo‘naltiruvchi relsiga birin-ketin joylashtiring. 

Aravalarni prujinalar yordamida bir-biriga ulang, uni qanot 

vintlariga mahkamlang. Raqamli ultratovush datchik masofasidan uzoqda 

joylashgan aravani prujina bilan yo‘naltiruvchi relsning uchiga 

o‘rnatilgan vilkaga ulang, uni bir uchini aravaga o‘rnatilgan qanotli 

vintga, ikkinchisini esa oxirgi vilkaga mahkamlangan ilgakka qo‘ying. 

Tebranadigan stulga o‘rnatilgan halqa bilan ipni oling va uni datchikga 
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yaqin bo‘lgan aravaning vint qanotiga qo‘ying. Buning uchun prujinalar 

bilan bog’langan aravalarni datchikga yaqinroq masofada 

harakatlantiring. Aravalarni qo‘yib yuboring va tizim muvozanatga 

kelguncha kuting. Tebranishlar to‘xtaganda, aravalarni bog‘laydigan 

prujinalarning biroz cho‘zilganligini ko‘rishingiz mumkin. So‘ngra, 

qulaylik uchun, tebranadigan stuldan ip ulangan aravani - birinchi arava 

va unga prujina  bog‘langan aravani - ikkinchi arava deb ataymiz. 

Kompyuterni yoqing va "Радуга" DigLab raqamli laboratoriya 

dasturiga chaqiring . 

Raqamli masofa datchigi va raqamli optoelektrik datchigini 

kompyuterning USB kirishiga ulang. Ulangan datchiklarni avtomatik 

ravishda aniqlagandan so‘ng, datchik nomi bilan tugmani belgilab, ularga 

kiring. Shunda, datchik ishlashga tayyor. Raqamli ultratovush masofa 

sensori ko‘rsatkichlarini nolga tenglashtiring. Buning uchun ushbu 

datchikni tanlaganingizda va faollashtirilganingizda, ekranning pastki 

qismidagi "Set 0" tugmasini bosing (26-rasmga qarang). 

 

 

    

  

 

 

 
 

Ultratovush masofa datchiki uzoqdagi (ikkinchi) aravaning 

harakatlarini yozib olishiga ishonch hosil qiling. Buning uchun ushbu 

aravani biroz harakatlantiring va ekranning pastki qismidagi datchik 

oynasidagi ko‘rsatkichlar o‘zgarganligini tekshiring. Agar kerak bo‘lsa, 

datchikning balandligini sozlang. 

Tajriba o‘tkazish 

1.”Raduga  raqamli  laboratoriya” dasturining  “Foydalanuvchilar 

uchun qo‘llanma”sini ko‘rib chiqing. 
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2. Ish stolidagi “DigiLab”  yorlig’idan foydalanib, ”Raduga raqamli 

laboratoriya” dasturiga kiring. 

3. Keyingi ta’rifdagi "tugmachani bosing" tushunchasi quyidagi 

amallarni anglatadi: ko‘rsatilgan tugma bilan "sichqoncha" 

manipulyatorining markerini  tekislang va "sichqoncha" ning chap 

tugmasini bosing. 

4. Agar biron bir dastur buyrug’ini ishlatish qiyin bo‘lsa, “Yordam” 

tugmasini bosing. 

5. O‘lchovlar sahifasiga o‘ting. 

6. Birinchi kanal tugmasini bosing. “Усреднение (O‘rtacha)” 

va “Сглаживание(Tekizlash)” katakchalarini belgilang. 

7. “Управление(Boshqarish)” panelidagi tugmani bosing. 

Ochiladigan Menyuda namuna tezligi indikatori ko‘rsatkichini 1 kHz 

holatiga o‘tkazing (27-rasm). 

 

 

 

 

  

 

 
 

 

Tajriba natijalarini qayta ishlash 

1."Обзор (Browse)" ekran tugmasini bosing. Tajriba jarayonida 

olingan grafiklar kompyuter ekranida aks ettiriladi (28-rasm). 
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2. Rezonans paydo bo‘ladigan grafikning sizni qiziqtirgan qismini 

tanlang. Buni  amalga  oshirish  uchun “sichqonchani”  sizni  qiziqtirgan 

 qismining chap tomoniga va ustiga qo‘ying, o‘ng tugmachani bosib 

ushlab turing va uni qo‘yib yubormasdan, “sichqonchani” torting, 

diagrammaning sizni qiziqtirgan qismini ajratib oling. U holda, ekranda 

ingichka ko‘k chiziqlar bilan chegaralangan to‘rtburchaklar paydo 

bo‘ladi, bu tanlangan qismning hajmini ko‘rsatadi. Qismni 

tanlaganingizdan so‘ng, “sichqoncha”ning o‘ng tugmachasini qo‘yib 

yuboring va qism ekranga sig’adigan darajada ko‘payadi (29-rasm). 

 

 

  

  

 

 

 

 

 
 

3. “Sichqoncha”ning o‘ng tugmasi yordamida diagrammada 

rezonansning boshlanishiga mos keladigan tebranishlarning maksimal 

amplitudasini belgilang. Amplituda o‘sishini aniqlash uchun 

diagrammada qo‘shni cho‘qqining maksimal miqdorini  xuddi shu tarzda 

belgilang. Pastki o‘ng burchakda siz amplituda o‘sishi avtomatik ravishda 

hisoblab chiqiladigan jadvalni ko‘rasiz (30-rasm). 
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4. Tizimning rezonansi paydo bo‘ladigan chastotasni aniqlash uchun 

rezonans cho‘qqisiga eng yaqin impulsni o‘lchash va mos yozuvlar 

nuqtalarini   belgilash    orqali     uning    davomiyligini aniqlash kerak 

(31-rasm). 

 

 

 

  

  

 

 

 

Pulsning davomiyligi T tebranadigan stulning tebranish davriga 

to‘g’ri keladi, shuning uchun ushbu  

 
formuladan foydalanib,  tizimning rezonans chastotasini hisoblay olamiz. 

 5. Rezonansning boshlanishida tajribada o‘lchangan tebranishlar 

amplitudasini  va  rezonans  chastotasining  hisoblangan qiymatini  

daftarga  yozing.   
 

III.12. 2 - Tajriba 

Tajriba o‘tkazishga tayyorgarlik 

Tajriba uchun jihozni 1- tajribadagi kabi yig’ing. Ikkinchi aravaga 

100 g og’irlikdagi  yukni   o‘rnating. Yukni o‘rnatishda yuk  ustiga 

o‘rnatilgan ilgak aravaning ustki yuzasidagi teshikka kirganligiga ishonch 

hosil qiling. Bu tebranishlar amplitudasi oshganida uning tushishiga yo‘l 

qo‘ymaydi. 

Yukni o‘rnatish aravaning harakatiga qarshiligini o‘rtacha 9 marta 

oshiradi. 

Tajriba o‘tkazish 

1. O‘lchovlar sahifasiga o‘ting. 

2. Eksperimentni bajaring, bosqichlarni to‘liq takrorlang va 1- 

tajriba uchun ko‘rsatmalarga rioya qiling. 
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Tajriba natijalarini qayta ishlash 

1.Ekrandagi “Обзор(Browse)” tugmasini bosing. Tajriba natijasida 

olingan grafiklarni 1- tajriba bo‘yicha tavsiyalarda ko‘rsatilgan usul 

bo‘yicha qayta ishlang. 

2. Daftarga eksperimentda rezonansning boshlanishida o‘lchangan 

tebranishlar amplitudasini va rezonans chastotasining hisoblangan 

qiymatini yozing; 

3. 2- tajribada olingan ma’lumotlarni 1-tajribada olingan qiymatlar 

bilan solishtiring. Harakatga qarshilik kuchayishi kuchni tebranishlar 

amplitudasi va tizimning rezonans chastotasiga qanday ta’sir qilganligini 

tahlil qiling. Xulosa qiling va ularni daftaringizga yozing. 
 

III.13. 3-Tajriba 

Ushbu tajribada 2- tajriba shartlarini yagona farq bilan takrorlash 

kerak, ya’ni yukni birinchi aravaga qo‘yish kerak, unga tebranadigan 

moslamadan (kachalkadan) ip ulanadi. 

Tajribani bajaring va ushbu tizim konfiguratsiyasi uchun tebranish 

amplitudasi va rezonans chastotasini aniqlang. Qabul qilingan 

ma’lumotlarni yozing va ularni tahlil qiling. Tajriba davomida olingan 

ma’lumotlarni birinchi va ikkinchi tajriba ma’lumotlari bilan solishtiring. 

O‘zingiz  xulosa   chiqaring.  B u holda  aravaning  rezonans   chastotasi 

1- tajribada olingan qiymatlarga to‘g‘ri kelishini ko‘rishingiz mumkin. 

III.14. 4 - Tajriba  

Ushbu tajribada yuklarni ikkala aravaga ham  qo‘yish kerak. Ularga 

yuklarni qo‘ying, tajriba o‘tkazing va tizimning bunday konfiguratsiyasi 

uchun tebranishlar amplitudasini va rezonans chastotasini aniqlang. 

Qabul qilingan ma’lumotlarni yozing va ularni tahlil qiling. Tajriba 

davomida olingan ma’lumotlarni oldingi 3ta tajriba ma’lumotlari bilan 

solishtiring va xulosa chiqaring. U holda aravaning rezonans chastotasi 2- 

tajribada  olingan qiymatlarga  to‘g‘ri kelishini  ko‘rishingiz  mumkin. 

O‘tkazilgan tajribalarga asoslanib, tebranish sistemasida 

rezonansning paydo bo‘lishiga qanday omillar va qanday ta’sir qilishlari  

haqida hulosa chiqaring. U qanday sharoitlarda sodir bo‘ladi va u sodir 

bo‘lganda tebranishlar amplitudasi qanchalik ko‘payadi. 
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IV. "GİROSKOPIK EFFEKT " O‘QUV  VA LABORATORIYA 

USKUNALARI  TO‘PLAMI 
 

Laboratoriya ishlarini bajarish bo‘yicha ko‘rsatmalar 
 

IV.1. USKUNANING MAQSADI 

"Giroskop" o‘quv va laboratoriya uskunalari to‘plami (keyingi 

o‘rinlarda stend deb yuritiladi) giroskopik effektni o‘rganish uchun 

mo‘ljallangan. 

Laboratoriya tajribalari og’irlik kuchi ta’sirida og’ir giroskopning  

aylanish o‘qining majburiy presessiya harakatini o‘rganishga qaratilgan. 

Uskunalar "Nazariy mexanika" fanining "Dinamika" bo‘limidan 

asosiy ko‘nikmalarni olish uchun oliy ta’lim muassasalarida o‘qitish 

uchun ishlatilishi mumkin. Uskunalar, shuningdek, korxona va 

tashkilotlarning elektrotexnika xodimlarining malakasini oshirish 

ustaxonalari va kurslarida ham qo‘llanilishi mumkin. 
 

IV.2. ASOSIY TEXNIK XUSUSIYATLAR 
 

Asosiy kattaliklar  Qiymati 

Ijro ish stoli 

Og‘irligi, kg dan oshmasligi kerak 12 

Ishga tushirish moslamasining quvvat manbai: 

- nol va himoya o‘tkazgichlari bo‘lgan bir fazali AC 

tarmog‘idan, V 

- ta’minot kuchlanishining chastotasi, Hz 

220 

50 

Ishga tushirish moslamasining quvvat sarfi, Vt dan oshmaydi 30 

Ishga tushirish moslamasining aylanish tezligi, rpm dan 

oshmaydi 
11000 

Stend bilan bir vaqtning o‘zida ishlaydigan odamlarning 

tavsiya etilgan soni 
1 

 

IV.3. XAVFSIZLIK CHORALARI 

Qurilmani ishlatishda quyidagi xavfsizlik qoidalariga rioya qilish 

kerak: 

Ushbu pasportni o‘rgangan shuningdek, xavfsizlik choralari 

bo‘yicha  ko‘rsatmalarga  ega  bo‘lgan   shaxslarga  qurilmalarga  texnik 
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xizmat ko‘rsatishga ruxsat beriladi. 

 Qurilmani ishlatishdan oldin o‘chirilganligiga ishonch hosil 

qiling. 

 Qurilmaning  shikastlanishi yoki noto‘g‘ri ishlashini sezsangiz 

yoki tutun, uchqunlar yoki haddan tashqari qizib ketgan izolyatsiyaning 

o‘ziga xos hidini sezsangiz, darhol qurilmadan uskunani ajratib oling. 

 Nosoz qurilmani ishlatmang. 

 Qurilmani va uning alohida tarkibiy qismlarini 

mo‘ljallanganidan boshqa maqsadlarda foydalanmang. 

 Qurilmani ochmang. 

 Qurilmani sxemasi va umumiy funktsiyalarini o‘zgartirmang. 

 Qurilmani sovuq xonada saqlanganidan keyin yoki qish 

sharoitda tashishdan so‘ng, uni xona haroratida 6 soatdan oldin tarmoqqa 

ulash mumkin emas. 

 Qurilmani foydalanganda "Iste’molchi elektr qurilmalarini 

texnik ekspluatatsiya qilish qoidalari" va "Iste’molchi elektr qurilmalarini 

ishlatishda xavfsizlik qoidalari"ga rioya qilish kerak. 

 Elektr toki urishi darajasi havfli bo‘lgan binoda ishlatmaslik va 

qurilmani faqat havfsiz bino ichida ishlatish kerak. 

 Elektr toki urishi va qurilma elementlarining ishdan chiqishini 

oldini olish uchun ish paytida tashqi quvvat manbalaridan foydalanish 

taqiqlanadi. 

 Qurilmani yonuvchan yoki yong‘inga olib keladigan narsalarga 

yaqin joyda o‘rnatmang. 

 Yoqilgan qurilmani qarovsiz qoldirmang. 

 Qurilmaga suyuqlik kirishiga yo‘l qo‘ymang. 

 Qurilmani kutish rejimida uzoq vaqt (12 soatdan ortiq) 

qoldirmang. 

 Qurilmaga zarar yetkazmaslik uchun boshqaruv elementlarini 

boshqarishda ortiqcha kuch ishlatmang. 

Qurilmani yuqori harorat va tajovuzkor muhitga, shuningdek, 

haddan tashqari mexanik ta’sirga (zarba, egilish va boshqalar) ishlatish 

taqiqlanadi. 
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Qurilmani yonuvchan yoki yong‘inga olib keladigan narsalarga 

yaqin joyda o‘rnatmang. 

Giroskopni ishga tushirish moslamasi bilan ishlashda ehtiyot 

bo‘ling - diskning aylanish tezligi 3000 ob/min. bilan aylanayotganda 

diskni qo‘llaringiz bilan to‘xtatishga urinmang ! 

Giroskopning rotorini sinib ketmaslik uchun uni majburan to‘xtatish 

taqiqlanadi. 
 

IV.4. NAZARIY MA’LUMOTLAR 
 

1. Erkin giroskopning harakati. O‘zining simmetriya o‘qi atrofida 

tez aylanadigan va simmetriya o‘qidagi qo‘zg‘almas nuqta atrofida 

harakatlana oladigan jism giroskop deyiladi. 

Giroskopga oddiy misol tariqasida bir uchi gorizontal tekislikka 

tayangan va simmetriya o‘qi atrofida tez aylanuvchi pildiroqni olish 

mumkin (32-rasm). Texnikada turli giroskopik asboblarda giroskop rotori 

33-rasmda sxematik tasvirlangan kardan osmasiga o‘rnatiladi. Kardan 

osmasi  odatda  qo‘zg‘almas  O   o‘q  atrofida  aylana  oladigan tashqi 

1-dumaloq halqadan va unga podshipniklar vositasida biriktirilgan va  
8 

 

 

gorizontal Ox o‘qi atrofida aylana oladigan ichki 2- dumaloq   halqadan 

iborat     bo‘ladi.  Ox    o‘qi   tashqi   halqaga,  Oz  esa  ichki     halqagi 

podshipniklar vositasida o‘rnatiladi. Giroskop Oz o‘qining bu tarzda 

o‘rnatilishi uning bitta O nuqtasi qo‘zg‘almas bo‘lishini taʼminlashi bilan 

33-rasm 

 

32- rasm  
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birga mazkur o‘qning fazoda ixtiyoriy yo‘nalishni egallashiga ham imkon 

beradi.  

Kardan osmasiga o‘rnatilgan giroskopning holati Oz , O va Ox

o‘qlari atrofidagi uchta aylanish burchaklari  ,,  bilan aniqlanadi. Shu 

sababli bunday giroskopning erkinlik darajasi 3 ga teng bo‘ladi. 

Аgar giroskopga taʼsir etuvchi tashqi kuchlarning qo‘zg‘almas O 

nuqtaga nisbatan bosh momenti nolga teng bo‘lsa, bunday giroskop erkin 

giroskop deyiladi. Erkin giroskopni baʼzida muvozanatlashgan yoki 

astatik giroskop deb ataladi 

Kardan osmasiga o‘rnatilgan va og‘irlik markazi qo‘zg‘almas O 

nuqta bilan ustma-ust tushuvchi giroskop erkin giroskopga misol bo‘la 

oladi. 

Erkin giroskopni Eyler - Puanso va Langranj - Puasson hollarining 

majmuidan iborat deb qarash mumkin.  

Erkin giroskopga ta’sir etuvchi tashqi kuchlarning bosh momenti 

00 
eM


 bo‘lgani uchun giroskopning absolyut harakat kinetik 

momentining o‘zgarishi haqidagi teoremaga ko‘ra 
 

                                                00
0  eM

dt

Kd 


                                        (91)  
 

bo‘ladi. Binobarin, qo‘zg‘almas O nuqtaga nisbatan giroskopning kinetik 

momenti 0K


miqdor va yo‘nalish jihatdan o‘zgarmas bo‘ladi: 

                                            constK 0


                                              (92) 

Giroskopning elementar nazariyasida 0K


 vektorini giroskopning 

Oz o‘qi bo‘ylab yo‘nalgan deb qaraladi. Binobarin, erkin giroskopning 

o‘qi inersial hisoblash sistemasiga nisbatan o‘zgarmas yo‘nalishini 

saqlaydi. Erkin giroskopning bu asosiy xususiyatidan turli navigatsiya 

asboblari yordamida fazoda o‘zgarmas yo‘nalishni ta’minlashda keng 

foydalaniladi. 

2. Rezal  teoremasi. Qo‘zg‘almas O nuqtaga ega bo‘lgan jism 

uchun kinetik momentning o‘zgarishi haqidagi teoremani 
 

                                                            
eM

dt

Kd
0

0




                                                (93)                                           



62 

 

ko‘rinishda yozish mumkin. Bunda 0K


- jismning qo‘zg‘almas O nuqtaga 

nisbatan kinetik momenti;
eM 0


- jismga taʼsir etuvchi tashqi kuchlarning 

qo‘zg‘almas O nuqtaga nisbatan bosh momenti.  

0K


 vektordan vaqt bo‘yicha olingan hosila bu vektor uchining 

tezligi u


ni ifodalaydi, ya’ni  

u
dt

Kd 


0
 

Bunda u


 vektori 0K


 vektori godografiga o‘tkazilgan urinma 

bo‘yicha yo‘naladi. Shunday qilib, (3) ni quyidagicha yoza olamiz: 
 

                                               
eMu 0


                                                     (94) 

                                              

Bu formula Rezal’ teoremasini ifodalaydi: jismning qo‘zg‘almas O 

nuqtaga nisbatan kinetik momenti vektori uchining tezligi barcha tashqi 

kuchlarning shu nuqtaga nisbatan bosh momentiga teng. 

Rezal’ teoremasi jism kinetik momenti o‘zgarishi haqidagi 

teoremaning kinematik interiretatsiyasini ifodalaydi. 
 

3. Giroskopning elementar nazariyasi. Texnikada qo‘llaniladigan 

giroskop rotorining o‘z o‘qi atrofida aylanish burchak tezligi 20 000 - 60 

000 ayl/min.ga to‘g‘ri keladi. Giroskoplar kema, samolyot, raketa va 

kosmik kemalarni boshqarishda keng qo‘llaniladi. 

Giroskopning harakatini o‘rganishda ko‘pincha uning rotori 

harakatini aniqlash alohida ahamiyatga ega. 

Аgar giroskop rotori faqat o‘zining Oz simmetriya o‘qi, atrofida 1


 

burchak tezlik bilan aylansa, uning 0K


 

kinetik momenti Oz  o‘q bo‘ylab 1


 bilan 

bir xil yo‘naladi (34- rasm, a) hamda (91) 

ga ko‘ra 
 

                               1zz IK   
 

tenglik o‘rinli bo‘ladi.  z  o‘qni 1


 bilan bir 

xil yo‘nalishda  olsak, zKK 0  bo‘lib, 

   10 


zIK   
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Аytaylik, giroskop rotori o‘z o‘qi Oz atrofida 1


 burchak tezlik 

bilan aylansin; Oz o‘q esa, O nuqta atrofida 2


 burchak tezlik bilan 

aylansin. U holda qattiq jismning aylanma harakatlarini qo‘shish haqidagi 

teoremaga asosan giroskop rotorining absolyut burchak tezligi 1


 va 2


 

burchak tezliklarning geometrik yig‘indisiga teng bo‘ladi (34- rasm, b).  

Oxyz koordinatalar sistemasining z o‘qini giroskop rotori o‘qi bo‘ylab 

yo‘naltirsak, bu koordinatalar sistemasining o‘qlari O nuqta uchun 

yasalgan inersiya ellipsoidining bosh o‘qlaridan iborat bo‘ladi, binobarin, 

inersiya bosh o‘qlari uchun    
 

           xxx IK  , yyy IK  , zzz IK   
 

formulalarga   asosan  kinetik   momentning   x, u, z  o‘qlardagi  

proeksiyalari  uchun   
   

                 xxx IK 2 , yyy IK 2 , )( 21   zz IK                    (95)  
               

munosabatlarni   olamiz. Bunda   giroskol  z  o‘qqa  nisbatan   simmetrik   

bo‘lgani uchun yx II  . 

Zamonaviy giroskoplarda 60001  rad|s yoki 60000n ayl/min. 

gacha bo‘lgan qiymatga erishadi; 2  esa odatda 0,01 rad|s dan oshmaydi. 

Birinchi yaqinlashishda 2


ni  e’tiborga olmasak, (95) ni 
 

       0xK ,    0yK ,  1zz IK   

ko‘rinishda yozish mumkin. Natijada kinetik moment 0K


 ni Oz o‘q 

bo‘ylab yo‘nalgan deb qarash mumkin va avvalgidek  
 

                                                   10 


zIK                                      (96)                                   

formula o‘rinli bo‘ladi. 

Shunday qilib, elementar nazariyada giroskopning kinetik momenti 

uning simmetriya o‘qi Oz bo‘ylab yo‘nalgan va moduli esa giroskopning 

simmetriya o‘qi Oz ga nisbatan uning inеrsiya    momenti bilan mazkur 

o‘q atrofidagi aylanish burchak tezligi ko‘paytmasiga teng deb qaraladi. 

Bunday giroskopning ayrim xususiyatlarini ko‘rib chiqamiz. 

1. Kuchning giroskop o‘qiga taʼsiri. Shu paytgacha giroskopning 

qo‘zg‘almas nuqtaga nisbatan harakatini tashqi kuchlarning momenti 
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nolga teng bo‘lgan holda tekshirdik. Endi giroskopga taʼsir etuvchi tashqi 

kuchlarning momenti noldan farqli bo‘lgan holni ko‘ramiz. 

Аytaylik, og‘irlik markazi O nuqtada bo‘lgan giroskop rotori o‘qiga 

unga perpendikulyar ravishda yo‘nalgan F


 kuch taʼsir etsin (35- rasm).  

Аgar giroskop rotori o‘z o‘qi atrofida aylanmasa, u F


kuch taʼsirida 

O nuqta atrofida mazkur kuch yo‘nalishida 

ko‘chadi. Аgar giroskop rotori o‘z o‘qi atrofida 

juda katta burchak tezlik bilan aylansa, u holda F


kuch ta’sirida giroskop butunlay boshqacha 

harakatda bo‘ladi. 

Haqiqatdan  ham  Rezal’  teoremasiga  

asosan  0K


 vektori   uchining   tezligi 

                           
eMu 0


                                     (97)                                     

 yoki uning miqdori  

                    aFMu e  0                                (98)                                  

formuladan aniqlanadi. 

Shunday qilib, 1


 burchak tezlik bilan aylanuvchi giroskop o‘qi F


kuch taʼsiridan shu kuch yo‘nalishida emas, balki uning moment- vektori 
eM 0


yo‘nalishida, ya’ni kuchning yo‘nalishiga perpendikulyar tekislikda 

ko‘chadi. (98) formuladan ko‘ramizki, F


kuchning taʼsiri to‘xtagan 

zahoti 0u


bo‘ladi. Demak, rotori tez aylanayotgan giroskop o‘qi 

inertsion xususiyatga ega bo‘lmaydi. 

Аgar giroskop o‘qiga oniy kuch taʼsir etsa (ya’ni zarba berilsa), u 

holda kinetik moment vektori uchidagi А nuqta   juda kichik    vektori  

vaqt  ichida u


ga teng     ko‘chish oladi hamda giroskop o‘qi deyarli 

boshlang‘ich holatini saqlaydi. Bu natija giroskopning asosiy 

xossalaridan biri bo‘lib, giroskop o‘qining ustuvorlik xususiyatini 

ifodalaydi. 

 Аytaylik, oniy F


 kuch giroskop o‘qiga juda kichik vakt t

davomida taʼsir etsin, u holda giroskop o‘qidagi А nuqta Ox o‘qi 

yo‘nalishida  Fau  masofaga ko‘chadi. Bunda giroskop o‘qi 
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10 


 

I

Fa

K

u
                                            (99)                                    

burchakka og‘adi. 

 (99) formuladan ko‘ramizki, burchak tezlik orta borgan sari α 

burchak kamaya boradi. Masalan, og‘irligi 50P N, inersiya radiusi 

1,0u  m bo‘lgan giroskop rotori 60000n ayl/min. burchak tezlik 

bilan aylansin. Аgar giroskop o‘qiga perpendikulyar yo‘nalgan va O 

nuqtadan 2,0a m masofaga qo‘yilgan 100F N kuch 1,0 s 

davomida  taʼsir   etsa, shu vaqt  ichida  giroskop  o‘qi F


kuchiga 

perpendikulyar yo‘nalishda 
 

           0063,0

60

6000014,32
01,0

8,9

50

1,02,0100

60

22












n

g

P

Fa

u





 036,0pag  

 

burchakka og‘adi, yaʼni giroskop o‘qi deyarli ko‘chishga ulgurmaydi. 

2.Giroskop o‘qining pretsessiyasi. Pildiroq harakatlanganda, 

pretsessiya qanday sodir bo‘lishini ko‘rib chiqamiz. Yuqorida chiqarilgan 

formulalarni o‘tkir uchi silliq yarim sferik sirtga tayangan va simmetriya 

o‘qi atrosida o‘zgarmas 1


burchak tezlik bilan aylanuvchi pildiroq uchun 

qo‘llaymiz (36- rasm). Giroskopning elementar nazariyasiga ko‘ra, 

pildiroqning O nuqtaga nisbatan kinetik momenti miqdor jihatdan 

10 zIK   ga teng bo‘lib, 

Pildiroqning simmetriya o‘qi    Oz   

bo‘ylab  yo‘naladi, bunda zI - 

pildiroqning Oz o‘qqa nisbagan 

inеrsiya    momenti. Normal 

reaksiya kuchi N


 ning O nuqtaga 

nisbatan momenti nolga teng 

bo‘lgani uchun tashqi kuchlarning O 

nuqtaga nisbatan momenti 
eM 0


 

og‘irlik kuchi P


ning shu nuqtaga 

nisbatan momentigagina teng 

bo‘ladi. 
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Qo‘zg‘almas O nuqtadan pildiroqning   og‘irlik   markazi  С  

nuqtagacha bo‘lgan masofani aOC   va simmetriya o‘qi  Oz  bilan 

vertikal O  o‘q  orasidagi  burchakni   bilan belgilasak, 

                                                   sin0 PaM e                                     (100)                                                 

bo‘ladi hamda 
eM 0


 vektori simmetriya o‘qi yotgan vertikal tekislikka 

perpendikulyar yo‘naladi. 

(100) ni ettiborga olsak, Rezal’ teoremasiga ko‘ra quyidagi tenglikni 

yoza olamiz: 

                                                    sinPau                                        (101)  
                                      

Bunda u


 vektori Oz o‘qi yotgan vertikal tekislikka perpendikulyar 

bo‘lib, 
eM 0


 bilan bir xil yo‘nalishga ega bo‘ladi.  

А nuqta pildiroqning simmetriya o‘qida yotgani tufayli, bu o‘qning 

harakati А nuqtaning harakati bilan aniqlanadi. Binobarin pildiroqning 

simmetriya o‘qi og‘irlik kuchi P


 yotgan vertikal tekislikka 

perpendikulyar ravishda harakatlanadi. Bunda   burchak o‘zgarmay, 

mazkur o‘q doiraviy konus sirti bo‘ylab, 36- rasmda tasvirlangan strelka 

yo‘nalishida aylanadi. Pildiroq o‘qining bunday harakati pretsessiya 

deyiladi. 

Oz simmetriya o‘qi vertikal O  o‘q atrorida 2


 burchak tezlik bilan 

aylanganda 0K


 vektori uchidagi А nuqtaning tezligi 
 

                                             02 Ku


                                               (102)                                              

tenglikdan aniqlanadi. Shuningdek, giroskopning elementar nazariyasida 

10 


zIK   deb olinishini nazarda tutsak,  
 

                                             )( 12 


 zIu                                            (103)                                 

uning miqdori esa  

                                            sin21zIu                                    (104) 
                                   

formuladan aniqlanadi. (103) va (104) formulalarni solishtirib, 
 

                sinsin21 PaI z   
 

tenglikni olamiz. Bundan pildiroqning pretsessiya burchak tezligi 2 ni 

aniqlaymiz: 
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1

2



zI

Pa
  

 

Bu tenglikdan ko‘ramizki, 1  ortgan sari protsessiya burchak tezligi 

kamaya boradi. 
 

3. Giroskopik moment 

Giroskop o‘qining harakati maʼlum bo‘lganda bu o‘q tayangan 

nuktalarda hosil bo‘ladigan kuchlarni aniqlaymiz. 

Аytaylik, А va B podshipniklarga o‘rnatilgan giroskop rotori 

simmetriya o‘qi atrofida 1


 burchak tezlik bilan aylansin (37- rasm); А 

va B podshipniklar esa vertikal o‘q atrofida o‘zgarmas 2


 burchak tezlik 

bilan aylanuvchi ramkaga o‘rnatilgan bo‘lsin. 21    bo‘lgan holda 

giroskopning elementar 

nazariyasini qo‘llash mumkin. 

Giroskop o‘qi 2


 burchak tezlik 

bilan vertikal o‘q atrofida 

pretsessiya harakatida  bo‘lgani  

uchun  Oz    o‘q bo‘ylab yo‘nalgan 

10 


zIK     vektori uchining tezligi 

u


 uchun (104 formula  o‘rinli  

bo‘ladi.  
 

Lekin )( 1202 


 zIKu    bo‘lgani tufayli 
 

                                                       )( 120 


 z

e IM                                            (105)                                

eM 0


 moment А va B podshipniklarning giroskop o‘qiga bosimi 

natijasida hosil bo‘ladi va 0K


vektori uchining tezligi u


 bilan bir xil 

yo‘naladi. Taʼsir aks taʼsirga tengligi haqidagi qonunga ko‘ra o‘z 

navbatida giroskop o‘qi А va B podshipniklarga miqdor jihatdan mazkur 

reaksiya kuchlariga teng, yo‘nalishi esa ularga qarama-qarshi yo‘nalgan  

),( 21 NN


 juft kuch bilan aks taʼsir ko‘rsatadi. Bu juft kuch giroskopik juft 

deyiladi. Uning momenti esa giroskopik moment deyiladi va 
girM 0


 bilan 

belgilanadi. Giroskopik moment miqdor jihatdan tashqi kuchlarning bosh 
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momentiga teng va yo‘nalishi unga qarama-qarshi bo‘lgani uchun   
 

                                                   
egir MM 00


                                                

yoki (105) ni e’tiborga olsak, 

                              )()( 21120 


 zz

gir IIM                       (106)   
                         

Bundan giroskopik momentning modulini aniqlaymiz: 
 

 sin210 z

gir IM   
 

Ko‘rilayotgan holda 090 bo‘lgani uchun 

                                              210   z

gir IM                                          (107)                                       

(105) tenglik Jukovskiy qoidasini ifodalaydi: agar giroskop o‘qi 

majburiy pretsessiya harakatida ishtirok etsa, u holda giroskop o‘qi 

o‘rnatilgan podshipniklarga momenti giroskopik moment 
girM 0


ga teng 

juft kuch taʼsir etadi va bu juft kuch 1


 vektori 2


 ustiga eng qisqa yo‘l 

bilan tushadigan yo‘nalishda giroskopning simmetriya o‘qini pretsessiya 

o‘qi bilan ustma-ust tushirishga intiladi. 

Аgar А va B podshipniklar orasidagi masofa l ga teng bo‘lsa, u holda 

),( 21 NN


giroskopik juft momentining miqdori uchun 
 

                                               lNlNM gir  210                                 (108)                                      

formula o‘rinli bo‘ladi. 

(107) va (108) ni solishtirib, quyidagi tenglikni olamiz: 
 

     lNlNIz  2121  
 

Bundan giroskopik bosim kuchlarini aniqlaymiz: 
 

                                              
l

I
NN z 21

21


 .                                 (109)                                        

А va B podshipniklarga 1N


va 2N


 giroskopik  bosim kuchlaridan 

tashqari 
stN1


 va  

stN2


 statik bosim kuchlari ham ta’sir etadi (33- rasm) 

hamda bu kuchlar giroskop ohirlik kuchi P


ning yarmiga  teng  bo‘ladi: 

                                                      РNN stst

2

1
21                                           (110)  

Shunday  qilib, А  va  B nuqtalarning to‘liq reaksiya kuchi statik va 
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giroskopik tashkil etuvchilardan  iborat  bo‘ladi. 38  va  39-rasmlarda            

 

tasvirlangan 1N


, 2N


 va 
stN1


, 

stN2


 kuchlarning yo‘nalishini eʼtiborga olib, 

(109) va (110) ga asosan AN


va BN


 to‘liq bosim kuchlarining miqdorlarini 

formulalar yordamida aniqlaymiz (40- rasm). 

Giroskoplar vositasida snaryad, samolyot yoki raketa kabi turli 

uchuvchi apparatlarnnig pretsessiya burchak tezligini aniqlashda yoki 

ularning barqaror holatini taʼminlashda samarali foydalaniladi. 

Agar tayanchdagi ishqalanish tufayli nutasiyalar giroskopning 

simmetriya o‘qi atrofida aylanishigan ko‘ra tezroq so‘nib borsa (amalda 

shunday bo‘ladi), giroskopning "boshlang‘ich" 

holatidan  ko‘p o‘tmay, nutatsiyalar yo‘qoladi va 

toza pretsessiya qoladi (40-rasm). Bunday holda, 

giroskop o‘qining vertikal bilan hosil qilgan  

burchagi , uning boshlang‘ich burchagi.  dan 

kattaroq bo‘ladi, ya’ni giroskopning potentsial 

energiyasi kamayadi. Shunday qilib, vertikal o‘q 

atrofida oldinga siljish imkoniyatiga ega bo‘lish uchun giroskopning o‘qi 

biroz tushirilishi kerak. 
 

Giroskopik kuchlar 

Keling, oddiy tajribaga murojaat 

qilaylik: AB valga o‘rnatilgan C g‘ildirakni 

(41-rasm) ko‘raylik. Agar g‘ildirak 

aylantirilmasa, AB valni istalgan burchakka  

burish mumkin. Agarda g‘ildirak aylantirilsa, 

u holda AB valni gorizontal tekislikda 
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unchalik katta bo‘lmagan burchak tezlik    bilan aylantirilsa qiziqarli 

hodisa codir bo‘ladi: AB val qo‘llardan qochishga va vertikal tekislikda 

burilishga  intiladi; RA  va  RB       reaksiya  kuchlari bilan qo‘llarga ta’sir 

qiladi (41-rasm). Aylanadigan g‘ildirak bilan AB valni  gorizontal 

tekislikda ushlab turish uchun aniq jismoniy kuch sarflash kerak. 

Keling, giroskop o‘qining majburiy aylanishidan kelib chiqadigan 

ta’sirlarni batafsil ko‘rib chiqaylik. Giroskopning o‘qi OO‘ vertikal o‘qi 

atrofida aylantirilishi mumkin bo‘lgan U shaklidagi ramkaga o‘rnatilsin 

(42-rasm). Bunday giroskop odatda erkin bo‘lmagan giroskop deb ataladi 

- uning o‘qi gorizontal tekislikda yotadi va uni tark eta olmaydi.  

Giroskopni simmetriya o‘qi atrofida 

yuqori burchak tezligi bilan aylantiramiz (L 

kinetik moment simmetriya o‘qi bo‘ylab 

yonalgan) va unda o‘rnatilgan giroskop 

bilan ramkani OO‘ vertikal o‘qi atrofida  

burchak tezlik bilan aylana boshlaymiz. L 

kinetik moment giroskop o‘qi bo‘ylab 

yonalgan M moment ta’sirida  dL ortirma 

oladi, Moment M, o‘z navbatida, giroskop 

o‘qining majburiy aylanishidan kelib chiqadigan va o‘qda ramkaning yon 

tomoniga ta’sir qiluvchi kuchlar juftligi  bilan hosil qilinadi. 

Nyutonning uchinchi qonuniga ko‘ra,  juftga qarama-qarshi 

tomonga yonalgan va giroskop o‘qining ramaga ta’sir natijasida sodir 

bo‘ladigan  juht hosil bo‘ladi (42-rasm). Bu kuchlar giroskopik 

kuchlar deb ataladi va bu kuchlar ta’sirida  giroskopik moment  hosil 

bo‘ladi . Giroskopik kuchlarning ko‘rinishi giroskopik effekt deb ataladi. 

Aylanayotgan g‘ildirakning o‘qini aylantirmoqchi bo‘lganimizda aynan 

shu giroskopik kuchlarni his qilamiz (41-rasm). 

Mashinalarning burilishida uning tez aylanuvchi qismlarining  

(kemalarning turbinalarida, samalyotlarning vintlari va haho kazolar) 

podshipniklariga giroskopik kuchlar ta’sir qiladi.  majburiy presessiya 

burchak tezligining aniq qiymatlarida   va sof aylanish burchak tezligi ω 

hamda katta o‘lchamli maxobiklarda  bu kuchlar podshipniklarni hatto 

ishdan chiqarishi mumkin.   
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Keling, giroskopik kuchlarning namoyon bo‘lishiga ba’zi misollarni 

ko‘rib chiqaylik. 
 

1- Misol. O‘ng  vintli  engil  bir  dvigatelli samolyot chapga burilish 

qiladi (43-rasm). A va B podshipniklara ta’sir qiluvchi giroskopik kuchlar  

giroskopik momentni hosil qiladi va bu moment  samolyot tanasiga 

uzatiladi va unga ta’sir qiladi, 

vintning o‘z aylanish o‘qini (vektor 

ω)  majburiy  presessiya o‘qi (vector 

) bilan moslashtirishga harakat 

qiladi. Samolyot burnini yuqoriga 

bura boshlaydi va uchuvchi "tutqichni 

o‘zidan uzoqlashtirishi", ya’ni tutqichni pastga tushirishi kerak. Shunday 

qilib, giroskopik kuchlar momenti aerodinamik kuchlar momenti bilan 

qoplanadi. 
 

2-Misol. Kema ko‘ldalang o‘qi atrofida tebranma harakat qiladi va 

yuqori burchak tezlik bilan  harakatlanuvchi turbinaning rotori ikki 

harakatda ishtirok etadi: o‘z o‘qi atrofida ω burchak tezlik bilan va turbina 

o‘qiga  perpendikulyar bo‘lgan gorizontal o‘q atrofida,  burchak tezligi 

bilan  aylanadi.  (44-rasm). Bunday holda, turbina o‘qi podshipniklarga 

 gorizontal tekislikda yotadigan 

kuchlar bilan bosim hosil qiladi. Trybina 

aylanayotganda, bu kuchlar, xuddi 

giroskopik moment kabi, vaqti-vaqti bilan 

o‘z yo‘nalishini o‘zgartiradi va agar u juda 

katta bo‘lmasa kemani vertical o‘qi atrofida 

aylanishiga olib kelishi mumkin. 

Faraz  qilaylik, turbinaning   massasi  m = 3000 kg, uning  inersiya   

radiusi Rin = 0,5 m, turbinaning   aylanish  tezligi    n= 3000 ayl/min,  

gorizontal o‘q atrofida,    maksimal burchak tezligi bilan  aylanadi.   eel 

pitching paytida kema korpusining maksimal burchak tezligi  = 5 rad/s., 

podshipniklar    orasidagi l masofa l=2 m. Podshipniklarning har biriga 

ta’sir qiluvchi giroskopik kuchning maksimal qiymati. 
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                                            Ф= 
𝑀

𝑙
=

𝐽𝑊𝛺

𝑙
=

𝑚𝑅22𝜋𝑛𝛺

𝑙
  ,             

bunda  R = Rin inersiya radiusi. 

Raqamli ma’lumotlarni almashtirgandan so‘ng, biz,  ya’ni 

taxminan 1 tonnani olamiz. 
 

3-Misol. Giroskopik kuchlar avtomobil g‘ildiraklarining "shimli" 

tebranishlarini keltirib chiqarishi mumkin (45-rasm), AA' o‘qi atrofida ω 

burchak tezlik bilan aylanuvchi avtomobil  g‘ildiragi yolda uchraydigan  

turli  to‘siqlar bilan to‘qnashuvi jarayonida 

shakl tekisligiga perpendikulyar bo‘lgan o‘q 

atrofida qo‘shimcha majburiy aylanish tezligi 

hosil bo‘ladi.  U holda, qo‘shimcha giroskopik 

kuchlar hosil bo‘lib, ular g‘ildirakni BB' o‘qi 

atrofida biror burchakka burilishga majburlaydi. 

G‘ildirak BB' o‘qi atrofida ma’lum burchakka 

burilganda, g‘ildirak yana shakl tekisligiga perpendikulyar o‘q atrofida 

burilib, g‘ildirak elementlarida deformatsiyalar hosil qilib, ma’lum 

burchakka buriladi. G‘ildirak elemetlari tomonidan hosil bo‘ladigan 

elastik kuchlar  hisobiga g‘ildirak o‘zining vertical holatiga qaytadi. Bu 

hol qayta-qayta takrorlanadi.  Agar avtomobil g‘ldiraklarini 

loyixalashtirish jarayonida bu hisobga olinmasa, g‘ildirak balonlarida 

qirqilishlar va  qotirish moslamalarida sinishlar hosil bo’lishi mymkin.  
 

4 - Misol. Velosiped  haydashda  ham  giroskopik  effektga  duch  

kelamiz (46-rasm). Masalan, o‘ngga burilib, velosipedchi instinktiv 

ravishda tanasining og‘irlik markazini o‘ngga siljitadi, go‘yo u 

velosipedni tashlab yuboradi. 

Natijada velosipedning  burchak 

tezligi bilan majburiy aylanishi, 

moment bilan giroskopik 

kuchlarning paydo bo‘lishiga olib 

keladi.  

Orqa g‘ildirakda bu moment 

ramkaga qattiq bog‘langan podshipniklarda o‘chadi. Ramkaga nisbatan 



73 

 

rul ustunida aylanish erkinligiga ega bo‘lgan old g‘ildirak giroskopik 

moment  ta’sirida  velosipedni  o‘ngga   aylantirish  uchun  zarur  bo‘lgan  

yo‘nalishda aylana boshlaydi. Tajribali velosipedchilar bunday 

burilishlarni, ular "qo‘lsiz bosqarish" deb ataydilar. 

 Giroskopik kuchlarning kelib chiqishi masalasini boshqa nuqtai 

nazardan ham ko‘rib chiqish mumkin. 47- rasmda ko‘rsatilgan giroskop 

deb taxmin qilishimiz mumkin bo’lgan disk bir vaqtning o‘zida ikkita 

harakatda ishtirok etadi: ω burchak tezligi bilan o‘z o‘qi atrofida nisbiy 

aylanishi  va ko’chirma harakatdagi  

burchak tezligi bilan vertikal o‘q atrofida 

majburiy burilishi. Shunday qilib,  

giroskop diskini ajratish mumkin bo‘lgan 

elementar massalar (47-rasmdagi kichik 

doiralar) Koriolis tezlashishini boshdan 

kechirishi kerak.  

                 𝑎𝑖𝑘𝑜𝑟 = 2𝛺 × 𝜗𝑖𝑜𝑡𝑛,               (111) 
 

Bu tezlanishlar diskning vertikal 

diametrida joylashgan massalar uchun 

maksimal bo‘ladi va gorizontal diametrdagi massalar uchun nolga teng 

bo‘ladi (47-rasm).  

Burchak tezligi  bilan aylanadigan diskning vertikal diametrida 

joylashgan massalar uchun qo‘shimcha Coriolis inersiya kuchlari ta’sir 

qiladi. 

Coriolis inersiya kuchlari massalarga ta’sir qiladi. 
 

                                           𝐹𝑖𝑘𝑜𝑟 = 2∆𝑚𝑖𝜗𝑜𝑡𝑛 × 𝛺  .                            (112)   
 

Ushbu kuchlar    moment bilan giroskop o‘qini  ω vektor bilan 

mos keladigan tarzda aylantirishga intiladi . 

Moment  bo’lgan   juftlar tomonidan 

giroskopning o‘qiga ta’sir qiluvchi reaktsiya 

kuchlari bilan muvozanatda bo‘lishi kerak .  

Nyutonning uchinchi qonuniga ko‘ra, o‘q 

juftlarga va ular orqali bu o‘q o‘rnatilgan 

ramkaga giroskopik kuchlar  bilan 
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ta’sir qiladi. Shuning uchun giroskopik kuchlar Koriolis kuchlariga 

bog‘liq bo’ladi. 

Agar qattiq disk o‘rniga (42-rasm) egiluvchan kauchuk gulbargini 

olsak (48-rasm) Koriolis kuchlarining paydo bo‘lishini osongina 

ko‘rsatish mumkin. Burilmagan gulbargli mil vertikal o‘q atrofida 

aylantirilsa, gulbarg vertikal holatdan o‘tayotganda egiladi (48-rasmda 

ko‘rsatilgan). 
 

O‘z-o‘zini tekshirish uchun savollar 

Qanday qattiq jism giroskop deb ataladi? 

- Tez aylanadigan giroskopning qo‘zg‘almas nuqtasiga nisbatan 

kinetik momenti nimaga teng va qanday aniqlanadi? 

- Erkinlik darajasi uchga teng bo’lgan va  tez aylanadigan 

giroskopning fizik xususiyatlari qanday? 

- Erkinlik darajasi uchga teng bo‘lgan harakatsiz va tez aylanadigan 

giroskopning o‘qiga qo‘llaniladigan bir xil kuchning ta’siri qanday 

aniqlanadi? 

- giroskop o‘qining presessiyasining burchak tezligini hisoblash 

formulasini chiqaring. 

- Ikki va uchta erkinlik darajasiga ega giroskoplarning xossalari 

qanday farq qiladi? 

- Giroskopik ta’sirning  mohiyati nimadan iborat  va u qanday 

sharoitlarda sodir bo‘ladi? 

- Erkinlik darajasi ikkiga teng giroskopning podshipniklaridagi 

dinamik reaksiyalarini qanday formulalar yordamida aniqlash mumkin? 
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IV.5. LABORATORIYA ISHLARI 

IV.5.1   “Giroskop presessiyasi”ning  burchak  tezligini   aniqlashga    

doir     1-laboratoriya  ishi  

 

1.1. Giroskopning asosini gorizontal holatga o‘rnating. 

1.2. Balansirlovchi yukni sterjen bo‘ylab harakatlantirib, giroskopik 

sistema muvozanat holatida bo‘lishini ta’minlang. 

1.3. Blokning "СЕТЬ (Tarmoq)" tugmasini bosing. Maksimal 

tezlikni o‘rnatish uchun giroskop tezligini boshqaruvchini aylantiring. 

1.4. Maxobikning (Volanning) tezlashishini belgilangan tezlikka 

ega bo‘lgunga qadar 10 soniya kuting. 

1.5. Blokni  o‘chiring, volanning to‘xtashini kuting. Yuk o‘rnini 10 

mm. ga siljiting. 

1.6. 1.3-1.4. bandlarni takrorlang, bir vaqtning o‘zida sterjenni  

balansirlovchi yukni qo‘l bilan ushlab turing. 

1.7. Balansirlovchi yukni sterjen bilan sekin tushiring. Bunday 

holda, giroskopik sistema bir me’yorda tekis aylana boshlaydi. 

1.8 Giroskopik tizimning harakatlanish vaqtini diskning to‘rtdan 

biriga aylanishiga to‘g’lilang. 

1.9. Blokni o‘chiring va balansirlovchi yukni yana 10 mm siljiting. 

1.10 Pretsessiya tezligini o‘lchash uchun 1,6 - 1,7 bandlarning 

bajarilishini takrorlang. 

1.11 Tajribalar natijalariga ko‘ra 3-jadvalni to‘ldiring. 

3-jadval 

 

Giroskopning 

aylanishlar 

soni 

(rpm) 

 

Qarama-

qarshi 

og‘ir-lik 

holati 

(mm) 

Prekretsiya 

burchagi 

qiymati 

(rad) 

 

Prekretsiya 

vaqti (C) 

 

Prekretsiya 

tezligi Ω 

(rad/s) 
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 IV.5.2 “Giroskop maxovikining aylanish burchak tezligidan 

giroskop    presessiyasining    burchak  tezligini   aniqlash”ga    doir    

2-laboratoriya ishi  

1.1. Giroskopning asosini gorizontal holatga o‘rnating. 

1.2. Balansirlovchi yukni sterjen bo‘ylab harakatlantirib, giroskopik 

tizim muvozanat holatida bo‘lishini ta’minlang. 

1.3. Yuk o‘rnini 10 mm.ga siljiting. 

1.4. Blokning "СЕТЬ(Tarmoq)" tugmasini bosing. Giroskopning 

tezligini  boshqarish qo‘lini aylantirib, maksimal tezlikni o‘rnating. 

1.5. Balansirlovchi yukni sterjen bilan   sekin tushiring. Bunday 

holda, giroskopik tizim bir me’yorda aylana boshlaydi. 

1.6 Giroskopik tizimning harakatlanish vaqtini diskning to‘rtdan 

biriga aylanisiga to‘g’rilang. 

1.7. Giroskopning aylanish tezligini o‘zgartiring. 

1.8 Presessiya tezligini o‘lchash uchun 1.8- bandini takrorlang. 

1.9 Tajriba natijalari asosida 4-jadvalni to‘ldiring. 
 

4-jadval  
 

Giroskopning 

aylanishlar 

soni  

(Gz) 

Balansirlovchi 

yukni  holati 

(mm) 

Presessiya 

burchagi 

qiymati 

(rad) 

Presessiya 

vaqti  

(C) 

 

Presessiya  

burchak 

tezligi Ω 

(rad/s) 

10000 10 /4   

9000 10 /4   

8000 10 /4   

7000 10 /4   

 

2.10 Presessiya tezligining Ω volan(maxovik) aylanish tezligiga 

nisbatan grafigini tuzing. 
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