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Ходовое оборудование и системы управления  

строительных и мелиоративных машин. 
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ПЛАН ЛЕКЦИИ

Грузоподъемные  машины.
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Время:  2 часа Контингент:      11

Формы и методы проведения занятия ЛЕКЦИЯ

План лекции/структура занятия 1. Ходовое оборудование и системы управления  строительных и мелиоративных машин. 

2. Грузоподъемные  машины.

Цель занятия:. Ознакомление с ходовым оборудованием и системы управления   машин. Грузоподьемные машины

Задача педагога: Пояснить роль ходовых 

оборудований и системы управления   машин. 

Грузоподьемные машины

Результаты занятия: Ознакомятся с задачами ходовых оборудований и системы 

управления   машин. Грузоподьемные машины

Изучать ходовые оборудование и системы управления   машин. 

Грузоподьемные машины

Методы образования Лекция,case study,

Форма обучения групповая,

Учебно- методическое обеспечение слайды

Условия обучения Демонстрация (технические установки)

Мониторинг и оценка Устный контроль: вопрос-ответ, Письменный контроль: Тест

Технология модульного обучения.

Ходовое оборудование и системы управления   машин. Грузоподьемные машины



Технологическая карта учебного занятия

Этапы занятие 
и время

Функции  деятельности

Педагога Слушателя

1-этап 
Вводный

15-мин.

1.Изложения роли Постановление Президента РУз « 
Концепция развития водного хозяйства Республики 
Узбекистан на 2020-2030 годы».  за № 6024 от 10. 07. 
2020. 
2.Ознакомление со структурой ходовых оборудований 

и системы управления   машин. Грузоподьемные

машины

1.Записывают тему и план данного 
занятие.
2.Задают вопросы по содержанию 
занятия

2-этап.              
Основной.

50-мин.

1.Раскрыт содержание всех представленных слайдов.
2. Научить самостоятельно применять полученное
знания в учении и практической деятельности.

1.Просматривают и слушают 
представленные слайды. 2.Записывают
в конспекте основную информацию.

3-этап

Заключительный.            
15мин

3.1.Расмотреть вопросы и ответы по пройденной теме.
3.2.Подчеркнуть о значение данной темы для 
дальнейшего изучения данной дисциплины.

1.Обсуждение вопросов между самими 
слушателями.
2.Конспектируют вопросы и задание по 
лекции

Ходовое оборудование и системы управления   машин.  Машины и устройства 
непрерывного транспорта. Грузоподьемные машины
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Гусеничный ход Пневмоколесный ход

Шагающий ход

Плавучий ход Рельсовый  ход
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Транспортирующие машины применяют в качестве транспортных средств на 
заводах, фабриках, в горнодобывающей промышленности, строительстве, 
сельскохозяйственном производстве и других отраслях для перемещения различных 
насыпных (уголь, руда, агломерат, цемент, песок, щебень, гравий, грунт, зерно и т. п.) 
и штучных (кирпич, пиломатериалы, бревна, трубы, прокатные балки, слитки, детали 
машин и др.) грузов по заданной трассе.

Высокая производительность машин непрерывного транспорта обеспечивается:

- непрерывностью процесса перемещения;

- отсутствием остановок для загрузки или разгрузки;

- совмещением рабочего и обратного движений грузонесущего элемента.
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Основной характеристикой транспортирующей машины является ее 
производительность - объемная (V, м3 /ч), массовая (Q,, т/ч), штучная (Z, шт/ч) 
(рис.7).
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1.Каково назначение машин непрерывного транспорта? 
2.Для чего применяют домкраты? 
3.Основные типы конвейеров, их классификация.
4.Разновидности кранов, их краткая классификация.
5.Область применения кранов.
6.Установки пневматического транспорта.

Контрольные вопросы и задания
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СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!

 +998 71 237 1927

 adiljanatajanov@mail.ru

@ +998 90 995 72 65
@adiljanatajanov

Доцент кафедры «Механизация 
гидромелиоративных работ»

Атажанов  Адилжан  Усенович
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